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Scheda con trimmer 230/120 Vac per cancelli battenti

Board with 230/120 VAC trimmer for swing gates

Carte avec trimmer 230/120 Vca pour portails a battants
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Tarjeta con trimmer 230/120 V para cancelas batientes
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Le seguenti informazioni di sicurezza sono parti integranti ed essenziali del prodotto e devono essere consegnate all’utilizzatore.

Leggerle attentamente in quanto forniscono importanti indicazioni riguardanti I'installazione, I'uso e la manutenzione. E necessario conservare il
presente modulo e trasmetterlo ad eventuali subentranti nell'uso dell'impianto. L'errata installazione o I'utilizzo improprio del prodotto pud essere fonte di
grave pericolo.

IMPORTANTE - INFORMAZIONI DI SICUREZZA.

L'installazione deve essere eseguita da personale professionalmente competente e in osservanza della legislazione nazionale ed europea vigente.
Dopo aver tolto I'imballo assicurarsi dell’integrita dell’apparecchio, in caso di dubbio rivolgersi a personale qualificato.

I materiali d’imballaggio (cartone, sacchetti di plastica, graffe, polistirolo ecc.) devono essere smaltiti negli appositi contenitori e non devono essere
dispersi nell’'ambiente soprattutto non devono essere lasciati alla portata dei bambini.

La posa in opera, i collegamenti elettrici e le regolazioni devono essere effettuati a “Regola d’arte”, assicurarsi che i dati di targa siano rispondenti

a quelli della rete elettrica e accertare che la sezione dei cavi di collegamento sia idonea ai carichi applicati, in caso di dubbio rivolgersi a personale
qualificato.

Non installare il prodotto in ambienti a pericolo di esplosione o disturbati da campi elettromagnetici. La presenza di gas o fumi infiammabili costituisce
un grave pericolo per la sicurezza.

Prevedere sulla rete di alimentazione una protezione per sovratensioni, un interruttore/sezionatore e/o differenziale adeguati al prodotto e in conformita
alle normative vigenti.

Indicare chiaramente sul cancello, porta, serranda o barriera che sono comandati a distanza mediante apposito cartello.

La VIMAR s.p.a. non pud essere considerata responsabile per eventuali danni causati qualora vengano installati dei dispositivi /o componenti
incompatibili ai fini dell'integrita del prodotto, della sicurezza e del funzionamento.

L'apparecchio dovra essere destinato al solo uso per il quale € stato concepito, ogni altra applicazione & da considerarsi impropria e quindi pericolosa.
Prima d’effettuare una qualsiasi operazione di pulizia o di manutenzione, disinserire I'apparecchio dalla rete, staccando la spina, o spegnendo
l'interruttore dell'impianto. Per la riparazione o sostituzione delle parti danneggiate, dovranno essere utilizzati esclusivamente ricambi originali.
L'installatore deve fornire tutte le informazioni relative al funzionamento, alla manutenzione e dell’utilizzo delle singole parti componenti e del sistema
nella sua globalita
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1. Caratteristiche di prodotto.

Centrale per il comando di motoriduttori per cancelli battenti a 230/120 Vac con potenza massima di 300+300W dotata di ricevitore integrato a 433 MHz.

La centrale permette:

- di personalizzare lo spazio e la velocita di rallentamento sia in apertura che in chiusura.

- la diagnostica ingressi tramite led.

2. Dati tecnici.

VIMAR

Quadro di comando

SW230.T / SW230.T.120

Alimentazione

230 Vac 50 Hz - 120 Vac 50/60Hz

Tipo di utilizzo Residenziale e condominiale
Frequenza di utilizzo 50%
Temperatura di funzionamento -20°C / +50°C

Alimentazione accessori

24 Vdc - 350 mA max (cumulati con le altre uscite 24Vdc)

Uscita lampeggiante

230/120 Vac - 25 W max

Uscita Spia cancello aperto

24 Vdc 2W max

Uscita Secondo Canale Radio

24 Vdc - 350 mA max (cumulati con le altre uscite 24Vdc)

Fusibile di protezione uscite 24 Vdc

Fusibile ritardato da T1 A

Fusibile di protezione linea 230 Vac

Fusibile rapido da F5 A

Fusibile di protezione linea 120 Vac

Fusibile rapido da F6,3 A

3. Predisposizione cablaggi.
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Legenda

A - Attuatore lineare

B - Centralina di comando
C - Lampeggiante

D - Radiocomando

E - Coppia di fotocellule

F - Selettore

G - Elettroserratura
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4. Descrizione della centrale.

Centrale per il comando di motoriduttori per cancelli battenti a 230/120 Vac dotata di ricevitore integrato.
La centrale permette:

- di personalizzare lo spazio e la velocita di rallentamento sia in apertura che in chiusura

- la diagnostica ingressi tramite led
- la gestione di 128 codici radiocomandi rolling-code.
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Legenda:

1. Morsetto estraibile per le uscite a 24 Vdc / 12 Vdc, per le sicurezze e gli ingressi di comando
2. Morsetto estraibile per la linea di alimentazione, lampeggiante e motore elettrico 230/120 Vac
3. Morsetto estraibile per 'antenna

4. Led di diagnostica ingressi

5. Led per diagnostica delle programmazioni

6. Pulsanti per la programmazione della corsa e dei radiocomandi

7. Trimmer per le regolazioni

8. Dip-switch per la programmazione delle funzioni

9. Fusibile protezione per I'uscita motore, trasformatore e lampeggiante (230 Vac F5 A rapido - 120 Vac F6,3 A rapido)
10.Fusibile protezione per 'uscita secondario trasformatore (24 Vdc T1 A ritardato)
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5. Cablaggi elettrici.

Descrizione morsetti.

VIMAR

Morsettiera M1
Numero morsetto Serigrafia scheda Descrizione
1 SEQ Pulsante (N.O.) apertura chiusura (sequenziale o start)
2 STOP Pulsante (N.C.) arresto (stop)
3 PED Pulsante (N.O.) apertura pedonale
4 SCL Ingresso (N.C.) sicurezze in chiusura (riapertura)
5 SOP Ingresso (N.C.) sicurezze in apertura e chiusura (stop momentaneo)
6 COM Comune ingressi e luce spia (negativo)
7 +AS Positivo alimentazione accessori 24 Vdc
8 -AS Negativo alimentazione accessori 24 Vdc
9 +WL Positivo luce spia 24V 2W max
10 COM Comune ingressi e luce spia (negativo)
1" +LOCK Positivo 12 VVdc (eventuale Elettroserratura da 12 Vac 15W max)
12 -LOCK Negativo 12 Vdc (eventuale Elettroserratura da 12 Vac 15W max)
13 P.IN Ingresso (N.C.) programmabile
14 +P.OUT Uscita programmabile a 24 Vdc positivo
Morsettiera M2
15 Ingresso connessione a terra
16 L Ingresso linea 230/120 V 50Hz (FASE)
17 N Ingresso linea 230/120 V 50Hz (NEUTRO)
18 FL Lampeggiante 230/120 V 50Hz 25W max (NEUTRO)
19 FL Lampeggiante 230/120 V 50Hz 25W max (FASE)
20 M1COM Uscita comune avvolgimenti motore 1
21 M1CL Uscita direzione chiusura motore 1
22 M10P Uscita direzione apertura motore 1
23 M2COM Uscita comune avvolgimenti motore 2
24 M2CL Uscita direzione chiusura motore 2
25 M20P Uscita direzione apertura motore 2

Cablaggio linea alimentazione, lampeggiante e motori elettrici.

Gli attuatori sono gia provvisti di cavo elettrico collegato al motore. Tale cavo € lungo 0,8 m e si richiede quindi la giunzione in una apposita scatola di
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derivazione montata sul pilastro nel caso in cui la centrale di comando non sia raggiungibile direttamente.

Funzione dei cavi dell’attuatore Morsetto su scheda

Colore Descrizione Motore 1 Motore 2
Giallo-Verde Collegamento di terra 15 PE 15 PE
Grigio Comune 20 M1COM 23 M2COM
Nero (EAM8.L) - Marrone (EAM8.R) Marcia 2 (Movimento di chiusura anta, estensione stelo) 21 M1CL 24 M2CL
Marrone (EAM8.L) - Nero (EAM8.R) | Marcia 1 (Movimento di apertura anta, ritiro stelo) 22 M10P 25 M20P

©
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Cablaggio ingressi.
La centrale viene fornita con gli ingressi di sicurezza normalmente chiusi non ponticellati (STOP, SCL, SOP).
Aggiungere un ponticello tra il comune (COM) e I'ingresso che non si intende utilizzare. | led DL2 DL4 DL5 devono essere accesi.
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Collegamento pulsanti di comando e selettore a chiave.
| contatti sono normalmente aperti. L'ingresso SEQ (led DL1) comanda I'apertura o la chiusura completa del cancello. L'ingresso PED (led DL3)

comanda I'apertura o la chiusura parziale del cancello. | led DL1 o DL3 e il led DL7 si accendono quando viene azionato il selettore o i pulsanti collegati
in parallelo.
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Collegamento timer o detector a induzione magnetica.

Con i Dip-switch 1 in ON (chiusura automatica attiva) e Dip-switch 4 in ON (funzione condominiale attiva), & possibile collegare un timer o un detector
a induzione magnetica. L'ingresso P.SEQ normalmente aperto, se viene chiuso, comanda I'apertura completa del cancello fino a quando il contatto
resta chiuso. Il cancello apre e resta in posizione di apertura. | comandi SEQ, PED e i radiocomandi memorizzati non sono attivi fino alla riapertura del
contatto. Questo ingresso viene utilizzato per aprire e tenere in posizione di apertura il cancello nelle fasce orarie di maggiore afflusso. Il led DL1 si
accende e il led DL7 lampeggia quando il timer o il detector a induzione magnetica sono azionati.
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Collegamento fotocellule.

E necessario rispettare la polarita per I'alimentazione delle fotocellule. | contatti SCL e SOP sono normalmente chiusi.

L'intervento dell'ingresso SCL, durante la chiusura del cancello, inverte il movimento. Se non utilizzato, fare un ponticello tra COM e SCL. A fotocellule
non impegnate, il led DL4 deve essere acceso.

L'intervento dell'ingresso SOP, durante la chiusura del cancello, inverte il movimento. Durante I'apertura del cancello, blocca il movimento fino a quando

le fotocellule rimangono impegnate. Se non utilizzato, fare un ponticello tra COM e SOP. A fotocellule non impegnate, il led DL5 deve essere acceso.
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Collegamento bordo sensibile e/o fotocellule interne.

Con il Dip-switch 11 in ON l'ingresso programmabile P.IN € configurato come normalmente chiuso per I'utilizzo di un bordo sensibile N.C. non resistivo.
L'intervento di questo ingresso, fino al suo disimpegno, arresta il movimento del cancello. Con bordo sensibile non impegnato il led DL6 deve essere
acceso. Se non utilizzato, portare il Dip-switch in OFF.

Con il Dip-switch 11 e 12 in ON, 'ingresso programmabile P.IN & configurato per I'utilizzo di un bordo sensibile resistivo 8K2. L'intervento di questo
ingresso, fino al suo disimpegno, arresta il movimento del cancello. Con bordo sensibile non impegnato il led DL6 deve essere acceso. Se non
utilizzato, portare il Dip-switch in OFF.
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Collegamento elettrico con funzione fototest attiva.
Con il Dip-switch 10 in ON, I'ingresso programmabile P.OUT controlla il funzionamento delle sicurezze.

Fotocellula Fotocellula Fotocellula Fotocellula
interna esterna interna esterna

Accessori +24Vdc
Accessori -24Vdc

Sicurezza in chiusura N.C.

Sicurezza in apertura e chiusura N.C.

Collegamento pulsante di arresto.
L'ingresso STOP & normalmente chiuso. L'apertura del contatto provoca I'arresto del cancello e la sospensione del tempo di richiusura automatica. Se
non utilizzato fare un ponticello tra COM e STOP. A pulsante non impegnato, il led DL2 deve essere acceso.

N.B.: se nell'impianto non sono presenti fotocellule, bordi sensibili o pulsanti di arresto, gli ingressi STOP, SCL, SOP devono essere ponticellati con il
COM e i Dip-switch 10, 11 e 12 devono essere settati in OFF.

M1
N
112|3|4|5(6(7|8]|9|10(11({12(13|14

Comune (negativo)

Collegamento pulsante di apre.
L'ingresso P.IN con il Dip-switch 11 settato in OFF & normalmente aperto. La chiusura del contatto provoca I'apertura del cancello.
A pulsante non impegnato, il led DL6 deve essere spento.
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Collegamento Elettroserratura.

Collegamento Spia Cancello Aperto.
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Collegamento antenna.
In dotazione viene fornito il filo rigido di 17cm che ha la funzione di antenna ed e da cablare al morsetto 27 ANT.
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6. Descrizione dei LED presenti sul circuito.

VIMAR

SIGLA | DESCRIZIONE
DL1 Visualizza lo stato dell'ingresso SEQ (morsetto numero 1).

Se non impegnato il LED resta spento.

Utilizzato per comandare I'apertura sequenziale (apre, stop, chiude) o start (apre, chiude).
DL2 Visualizza lo stato dell'ingresso STOP (morsetto numero 2).

Se non impegnato il LED resta acceso.

Utilizzato per comandare I'arresto del cancello.
DL3 Visualizza lo stato dell'ingresso PED (morsetto numero 3).

Se non impegnato il LED resta spento.

Utilizzato per comandare I'apertura parziale del cancello (pedonale)
DL4 Visualizza lo stato dellingresso SCL (morsetto numero 4).

Se non impegnato il LED resta acceso.

Utilizzato per sicurezze in chiusura, altrimenti ponticellare tra il morsetto COM e SCL.
DL5 Visualizza lo stato dell'ingresso SOP (morsetto numero 5).

Se non impegnato il LED resta acceso.

Utilizzato per le sicurezze in apertura e chiusura, altrimenti ponticellare tra il morsetto COM e SOP.
DL6 Visualizza lo stato dell'ingresso P.IN (morsetto numero 13).

Se non impegnato il LED resta spento.

Utilizzato per comandare I'apertura del cancello o bordo di sicurezza, altrimenti settare il Dip-switch 11 in OFF.
DL7 Visualizza lo stato di programmazione e test.

Se non impegnato il LED resta spento.

7. Pulsanti presenti sul circuito.

Sigla Descrizione
P1 Pulsante apprendimento corse

P2 Pulsante apprendimento radiocomandi

8. Controllo preliminare.

Dopo aver dato alimentazione alla centrale il led DL7 si accende per un secondo.
Controllare che i led di diagnostica DL2, DL4, DL5 degli ingressi siano accesi.

Nel caso in cui uno dei contatti normalmente chiusi o uno dei contatti normalmente aperti non risulta nello stato di riposo, il led DL7 lampeggia
velocemente per indicare una eventuale anomalia.

Nel caso uno degli ingressi di sicurezza STOP, SCL, SOP non venga utilizzato inserire un ponte tra COM e 'ingresso non utilizzato.

10
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9. Programmazione e cancellazione del radiocomando.

La capacita massima di memorizzazione ¢ di 128 radiocomandi.
Attenzione: i radiocomandi sono memorizzabili e cancellabili solo a cancello fermo.

Programmazione del tasto del radiocomando associato all’ingresso SEQ.
1. Premere il pulsante P2 e tenerlo premuto fino a quando il led DL7 (PRG) comincia a lampeggiare (1” frequenza di lampeggio).
2. Rilasciare il pulsante P2.
3. Entro 10 secondi, attivare il tasto del telecomando da apprendere che si desidera sia associato al comando di sequenziale o start.
4. L'avvenuto apprendimento sara segnalato da un lampeggio del lampeggiante, seguito dalla cessazione del lampeggio del led DL7.
5. Ripetere I'operazione per ogni telecomando da apprendere.

Programmazione del tasto del radiocomando associato all'ingresso PED.
1. Premere il pulsante P2 e tenerlo premuto. Il led DL7 comincia a lampeggiare (1” frequenza di lampeggio).
2. Non rilasciare il pulsante P2 fino a quando il lampeggio diventa piu veloce (2* frequenza di lampeggio).
3. Rilasciare il pulsante P2.
4. Entro 10 secondi, attivare il tasto del telecomando da apprendere che si desidera sia associato al comando pedonale.
5. L’'avvenuto apprendimento sara segnalato da un lampeggio del lampeggiante, seguito dalla cessazione del lampeggio del led DL7.
6. Ripetere I'operazione per ogni telecomando da apprendere.

Programmazione del tasto del radiocomando associato all’uscita +P.OUT per il 2°canale radio (Dip-switch 10 deve essere in OFF).
. Premere il pulsante P2 e tenerlo premuto. Il led DL7 comincia a lampeggiare (1” frequenza di lampeggio).

. Non rilasciare il pulsante P2. Il lampeggio diventa piu veloce (2* frequenza di lampeggio).

. Non rilasciare il pulsante P2 fino a quando il lampeggio diventa piu veloce (3* frequenza di lampeggio).

. Rilasciare il pulsante P2.

Entro 10 secondi, attivare il tasto del telecomando da apprendere che si desidera sia associato al comando +P.OUT.

. L'avvenuto apprendimento sara segnalato da un lampeggio del lampeggiante, seguito dalla cessazione del lampeggio del led DL7.

. Ripetere I'operazione per ogni telecomando da apprendere.

NoO A WD~

Cancellazione di un singolo radiocomandi memorizzato.

. Premere il pulsante P2 e tenerlo premuto. Il led DL7 comincia a lampeggiare (1” frequenza di lampeggio).

. Non rilasciare il pulsante P2. Il lampeggio diventa piu veloce (2* frequenza di lampeggio).

. Non rilasciare il pulsante P2. Il lampeggio diventa piu veloce (3" frequenza di lampeggio).

. Non rilasciare il pulsante P2 fino a quando il lampeggio diventa piu veloce (4" frequenza di lampeggio).

. Rilasciare il pulsante P2.

. Entro 10 secondi, attivare il tasto del telecomando da cancellare.

. L'avvenuta cancellazione sara segnalata da un lampeggio del lampeggiante, seguito dalla cessazione del lampeggio del led DL7.

NO O~ WN =

Cancellazione di tutti i radiocomandi memorizzati.
1. Togliere alimentazione alla centrale.
2. Ridare alimentazione alla centrale tenendo premuto il pulsante P2.
3. Attendere che il led DL7 finisca di lampeggiare.
4. Con la fine di questa procedura tutti i radiocomandi presenti nella memoria sono stati cancellati.

™ 11
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10. Programmazione.
Prima di iniziare la programmazione, si consiglia di memorizzare almeno un radiocomando associato all'ingresso SEQ.

Procedura manuale di messa a punto per posizionare il cancello.

Per poter eseguire delle manovre di posizionamento del cancello prima di iniziare eventuali apprendimenti o verifiche, & presente una funzione che
permette di muovere in modalita uomo presente un motore per volta, in apertura e chiusura.

Per entrare in questa modalita, premere contemporaneamente i due pulsanti P1 e P2, a questo punto il led DL7 si accendera fisso segnalando la
modalita di messa a punto uomo presente.

Rilasciare i pulsanti.

Ora i due pulsanti comandano in modo ciclico, rispettivamente P1 il motore 1 e P2 il motore 2.

Sara sufficiente tenere premuto uno dei due pulsanti per far muovere il rispettivo motore e questo ad ogni nuova pressione invertira il senso di marcia,
avendo cosi il controllo completo delle due direzioni.

10.1. Procedura di apprendimento DOPPIA ANTA CON rallentamento SEMPLIFICATA.

Iniziare la procedura a cancello chiuso.

Premere il pulsante P1 e tenerlo premuto fino a quando il led DL7 comincia a lampeggiare (1* frequenza di lampeggio).
Rilasciare il pulsante P1.

Seguire le fasi di programmazione riportate in figura.

La programmazione termina quando il led DL7 smette di lampeggiare.

abrwN =

ATTENZIONE: Dopo un reset o dopo aver alimentato la scheda, il tempo di corsa della prima manovra di chiusura € aumentato di circa 5 secondi per

consentire il completamento del movimento in ogni caso.

1° START

759

&

Il primo START fa partire
I'apprendimento muovendo
il MOTORE 1 in apertura
(Attenzione! partire da

6° START

759

o

M1

R 2

Il sesto START fissa
il punto d'inizio del
rallentamento di chiusura

75

M1

Il terzo START fissa la fine

della corsa del MOTORE 1

e va premuto quando I'anta
1 arriva in battuta

4° START

75

ZONARALL. AP. M2

M1

Y

Il quarto START fissa

il punto d'inizio del
rallentamento di apertura
del MOTORE 2

759

M2

iy

cancello chiuso) del MOTORE 2
ZONARALL. CH. M2
2° START ZONARALL. AP. M1 7° START . .
» Il secondo START fissa Il settimo START fissa
il punto d’inizio del la fine della corsa del
rallentamento d'apertura M2 Lt MOTORE 2 e va premuto
del MOTORE 1 quando l'anta 2 arriva in
battuta
3° START 8° START ZONARALL. CH. M1

L'ottavo START fissa

il punto d'inizio del
rallentamento di chiusura
del MOTORE 1

5° START

73

— N e g

Il quinto START fissa la fine
della corsa del MOTORE 2
e va premuto quando I'anta
2 arriva in battuta

9° START

759

M2

1

Il nono START fissa la fine
della corsa del MOTORE 1
e va premuto quando l'anta
1 arriva in battuta

M2

= E

1

= B

Per ultimare la
programmazione attendere
la chiusura completa del
cancello e lo spegnimento
del LED DL7

12
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10.2. Procedura di apprendimento DOPPIA ANTA CON rallentamento COMPLETA.

I

Iniziare la procedura a cancello chiuso.

Premere il pulsante P1 e tenerlo premuto. Il led DL7 comincia a lampeggiare (1” frequenza di lampeggio).
Non rilasciare il pulsante P1 fino a quando il lampeggio diventa piu veloce (2* frequenza di lampeggio)
Rilasciare il pulsante P1.
Seguire le fasi di programmazione riportate in figura.
La programmazione termina quando il led DL7 smette di lampeggiare.

VIMAR

ATTENZIONE: Dopo un reset o dopo aver alimentato la scheda, il tempo di corsa della prima manovra di chiusura € aumentato di circa 5 secondi per
consentire il completamento del movimento in ogni caso.

1° START

759

r

)

m

Il primo START fa partire
I'apprendimento muovendo
il MOTORE 1 in apertura
(Attenzione! partire da
cancello chiuso)

8° START

75

ZONARALL. CH. M1

*

2

O

=

L'ottavo START fissa

il punto d'inizio del
rallentamento di chiusura
del MOTORE 1

2° START

ZONARALL. AP. M1

1

Il secondo START fissa
il punto d'inizio del
rallentamento d'apertura
del MOTORE 1

9° START

75

M2

D

M

Il nono START fissa la fine
della corsa del MOTORE 1
e va premuto quando l'anta
1 arriva in battuta

w

o
]
>
A
39

& =

battuta

del LED DL7

10° START
Il terzo START fissa la fine Il decimo START fa
della corsa del MOTORE 1 partire I'apprendimento
M1 e va premuto quando I'anta M2 ritardi d'anta muovendo il
1 arriva in battuta MOTORE 1 in apertura
4° START | ZONARALL.AP.M2 11° START E'F,TQFTTDUOR/XNTA MzIN
« Il quarto START fissa ~» L'undicesimo START fa
il punto d'inizio del partire il MOTORE 2 dopo
M1 rallentamento di apertura il ritardo d'anta in apertura
del MOTORE 2 desiderato
5° START 12° START
Il quinto START fissa la fine - Il dodicesimo START fa
M2 M1 della corsa del MOTORE 2 partire il MOTORE 2 per
e va premuto quando I'anta M1 apprendere il ritardo d'anta
2 arriva in battuta in chiusura
RITARDO ANTAM1 IN
6° START 13° START CHIUSURA
Il sesto START fissa = Il tredicesimo START fa
M1 il punto d'inizio del partire il MOTORE 1 dopo
rallentamento di chiusura il ritardo d'anta in chiusura
L 8 del MOTORE 2 desiderato
ZONARALL. CH. M2
7° START Il settimo START fissa Per ultimare la
la fine della corsa del programmazione attendere
M2 M1 MOTORE 2 e va premuto M2 M1 la chiusura completa del
quando l'anta 2 arriva in cancello e lo spegnimento

13
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10.3. Procedura di apprendimento DOPPIA ANTA SENZA rallentamento SEMPLIFICATA.

Iniziare la procedura a cancello chiuso.

Regolare il timmer TR3 SL al massimo (completa rotazione in senso orario) escludendo cosi il rallentamento.

Premere il pulsante P1 e tenerlo premuto fino a quando il led DL7 comincia a lampeggiare (1 frequenza di lampeggio).
Rilasciare il pulsante P1.

Seguire le fasi di programmazione riportate in figura.

La programmazione termina quando il led DL7 smette di lampeggiare.

S0k wN =

ATTENZIONE: Dopo un reset o dopo aver alimentato la scheda, il tempo di corsa della prima manovra di chiusura € aumentato di circa 5 secondi per
consentire il completamento del movimento in ogni caso.

1° START ” Il primo START fa partire 4° START Il quarto START fissa
I'apprendimento muovendo la fine della corsa del
M2 il MOTORE 1 in apertura M2 M1 MOTORE 2 e va premuto
(Attenzione! partire da quando l'anta 2 arriva in
cancello chiuso) battuta
2° START 5° START
Il secondo START fissa Il quinto START fissa la fine
la fine della corsa del della corsa del MOTORE 1
M2 M1 MOTORE 1 e va premuto M Mt e va premuto quando l'anta
quando l'anta 1 arriva in pref g
1 arriva in battuta
battuta
3° START Per ultimare la
Il terzo START fissa la fine programmazione attendere
M2 M1 della corsa del MOTOSE 2 M2 M1 la chiusura completa del
e va premuto quando I'anta loel )
2 ariva in battuta cancello e lo spegnimento
del LED DL7

14
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10.4. Procedura di apprendimento DOPPIA ANTA SENZA rallentamento COMPLETA.

Nooakwh=

Iniziare la procedura a cancello chiuso.

Regolare il timmer TR3 SL al massimo (completa rotazione in senso orario) escludendo cosi il rallentamento.
Premere il pulsante P1 e tenerlo premuto. Il led DL7 comincia a lampeggiare (1 frequenza di lampeggio).
Non rilasciare il pulsante P1 fino a quando il lampeggio diventa piu veloce (2” frequenza di lampeggio).
Rilasciare il pulsante P1.

Seguire le fasi di programmazione riportate in figura.
La programmazione termina quando il led DL7 smette di lampeggiare.

VIMAR

ATTENZIONE: Dopo un reset o dopo aver alimentato la scheda, il tempo di corsa della prima manovra di chiusura € aumentato di circa 5 secondi per
consentire il completamento del movimento in ogni caso.

1° START

75

M2

”

Il primo START fa partire
I'apprendimento muovendo
il MOTORE 1 in apertura
(Attenzione! partire da
cancello chiuso)

6° START

759

Im—z

&

Il sesto START fa partire
I'apprendimento ritardi
d'anta muovendo il
MOTORE 1 in apertura

2° START

75

M2

M1

Il secondo START fissa
la fine della corsa del
MOTORE 1 e va premuto
quando l'anta 1 arriva in
battuta

7° START

759

RITARDO ANTAM2 IN

APERTURA

~»

vy

Il settimo START fa partire
il MOTORE 2 dopo il
ritardo d'anta in apertura
desiderato

3° START

75

M2

M1

Il terzo START fissa la fine
della corsa del MOTORE 2
e va premuto quando I'anta
2 arriva in battuta

8° START

79

E@E

<
—

L'ottavo START fa

partire il MOTORE 2 per
apprendere il ritardo d'anta
in chiusura

4° START

75

M2

M1

Il quarto START fissa

la fine della corsa del
MOTORE 2 e va premuto
quando I'anta 2 arriva in
battuta

9° START

757

RITARD!

0 ANTAM1 IN
CHIUSURA

| o

vy

Il nono START fa partire
il MOTORE 1 dopo il
ritardo d'anta in chiusura
desiderato

5° START

75

M2

M1

Il quinto START fissa la fine
della corsa del MOTORE 1

e va premuto quando l'anta
1 arriva in battuta

2

B R

M

0

Per ultimare la
programmazione attendere
la chiusura completa del
cancello e lo spegnimento
del LED DL7
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10.5. Procedura di apprendimento SINGOLA ANTA CON rallentamento.

Iniziare la procedura a cancello chiuso.

Premere il pulsante P1 e tenerlo premuto. Il led DL7 comincia a lampeggiare (1” frequenza di lampeggio).
Non rilasciare il pulsante P1. Il lampeggio diventa piu veloce (2” frequenza di lampeggio).

Non rilasciare il pulsante P1 fino a quando il lampeggio diventa piu veloce (3" frequenza di lampeggio).
Rilasciare il pulsante P1.

Seguire le fasi di programmazione riportate in figura.

La programmazione termina quando il led DL7 smette di lampeggiare.

Nooakwh=

ATTENZIONE: Dopo un reset o dopo aver alimentato la scheda, il tempo di corsa della prima manovra di chiusura € aumentato di circa 5 secondi per
consentire il completamento del movimento in ogni caso.

1° START ) ) 4° START ZONARALL. CH. M1
" Il primo START fa partire € Il quarto START fissa
I'apprendimento muovendo il punto dinizio del
) MOT.ORE Tin gpeﬂura rallentamento di chiusura
(Attenzione! partire da del MOTORE 1
cancello chiuso)
2° START ZONARALL. AP. M1 5° START
e Il secondo START fissa Il quinto START fissa la fine

il punto d'inizio del della corsa del MOTORE 1
1 M1 U
rallentamento d'apertura e va premuto quando I'anta

del MOTORE 1 1 arriva in battuta
3° START Per ultimare la
Il terzo START fissa la fine )
della corsa del MOTORE 1 programmazione attendere
M1 : M1 la chiusura completa del

e va premuto quando I'anta )

1 arriva in battuta cancello e lo spegnimento
del LED DL7

10.6. Procedura di apprendimento SINGOLA ANTA SENZA rallentamento.

Iniziare la procedura a cancello chiuso.

Regolare il timmer TR3 SL al massimo (completa rotazione in senso orario) escludendo cosi il rallentamento.
Premere il pulsante P1 e tenerlo premuto. Il led DL7 comincia a lampeggiare (1” frequenza di lampeggio).
Non rilasciare il pulsante P1. Il lampeggio diventa piu veloce (2” frequenza di lampeggio).

Non rilasciare il pulsante P1 fino a quando il lampeggio diventa piu veloce (3” frequenza di lampeggio).
Rilasciare il pulsante P1.

Seguire le fasi di programmazione riportate in figura.

La programmazione termina quando il led DL7 smette di lampeggiare.

NN =

ATTENZIONE: Dopo un reset o dopo aver alimentato la scheda, il tempo di corsa della prima manovra di chiusura € aumentato di circa 5 secondi per
consentire il completamento del movimento in ogni caso.

"START u Il primo START fa partire ¥ START Il terzo START fissa la fine
I'apprendimento muovendo
. . della corsa del MOTORE 1
j MOT.ORE Tin gpertura W1 e va premuto quando I'anta
(Attenzione! partire da 1 arriva in battuta
cancello chiuso)

2° START Il secondo START fissa Per ultimare la
la fine della corsa del programmazione attendere
M1 MOTORE 1 e va premuto la chiusura completa del
quando l'anta 1 arriva in cancello e lo spegnimento

battuta del LED DL7
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11. Collaudo dell’automazione.

VIMAR

E necessario eseguire il collaudo di tutti gli accessori collegati alla centrale di comando, in speciale modo i dispositivi di sicurezza come i

bordi sensibili e le fotocellule. Si ricorda che le fotocellule invertono la marcia del cancello solo durante la chiusura e i bordi sensibili e/o le
fotocellule interne, se impegnati durante I'apertura, invertono il movimento del cancello per 1,5 secondi, mentre in chiusura se impegnati riaprono
completamente il cancello.

12. Trimmer per regolazioni.

Trimmer Funzione Descrizione Range

TR1 - DELAY | Tempo sosta Coniil Dlp-SW|t_ch 1in ON, |_'ego|a il tempo_nel quale il cancello Da 1 a 130 sec, max in senso
resta fermo prima della chiusura automatica. orario

TR2 - TORQ | Coppia motore Con il Dip-switch 8 in OFF, regola la coppia dei motori. Da 20 a 100%, max in senso orario
Regola la velocita in fase di rallentamento.

TR3 - SL Velocita di rallentamento | Se ruotato completamente in senso orario, viene escluso il Da 0 a 100%, max in senso orario
rallentamento

13. Funzioni Dip-switch.

:‘oume' Stato | Funzione Descrizione
DIP 1 OFF Chiusura automatica disabilitata -
ON Chiusura automatica abilitata Il cancello aperto si richiude automaticamente dopo il tempo di sosta.
DIP 2 OFF | Logica funzionamento: Apre-Stop-Chiude-Stop | Modifica la sequenza di funzionamento degli ingressi SEQ (sequenziale) e
ON Logica funzionamento: Apre-Chiude PED (pedonale) anche da telecomando.
OFF Funzione cortesia su fotocellula disabilitata -
DIP 3 P— : : - - -
ON Funzione cortesia su fotocellula abilitata Sécljlﬂlzelone a 5sec del tempo di pausa residuo dopo il passaggio sulle foto
OFF Logica funzionamento condominiale disabilitata | -
DIP 4 - : : — S
ON Logica funzionamento condominiale abilitata gicsaonsctzzllo in apertura ignora eventuali comandi e in pausa ricarica il tempo
OFF Prelampeggio disabilitato -
DIP 5 i pri ‘inizio di i i i i inizi -
ON Prelampeggio abilitato 3 segondl prima dell’inizio di ogni movimento il lampeggiante inizia a lam
peggiare.
DIP6 OFF Lampeggio comandato dalla centrale. Configura l'uscita per lampeggianti senza lampeggio autonomo.
ON Lampeggio integrato sul lampeggiante. Configura l'uscita per lampeggianti con lampeggio autonomo.
OFF Colpo d’ariete disabilitato -
DIP7 i i i i
ON Colpo d'ariete abilitato Generla un coyllpg !stanta‘lneo per agganmare (alla fine della chiusura) o
sganciare (all'inizio dell’'apertura) I'elettroserratura.
DIP 8 OFF Regolazione della forza abilitata. Possibilita di regolare la forza dei motori mediante il trimmer TR2 TORQ.
ON Regolazione della forza disabilitata. Forza dei motori al massimo. Trimmer TR2 TORQ disabilitato.
DIP 9 OFF Partenza “Soft” disabilitata -
ON Partenza “Soft” abilitata Rallenta la partenza di ogni movimento.
DIP 10 OFF Uscita +P.OUT per 2° canale radio. Permette I'utilizzo del 2° canale del radiocomando.
ON Uscita +P.OUT per test sicurezze. Verifica il funzionamento delle sicurezze se collegate a +P.OUT.
DIP 11 OFF Ingresso P.IN normalmente aperto Utilizzabile per eventuale pulsante di sola apertura
ON Ingresso P.IN normalmente chiuso Utilizzabile per eventuale bordo sensibile
OFF Bordo sensibile con switch elettromeccanico
DIP 12 Confi il tipo di bord ibile. Funzi | DIP 11 in ON
ON Bordo sensibile con carico resistivo 8,2 Kohm onnigura i fipo i bordo sensiblle. Funziona solo con n
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14. Problemi e soluzioni.

VIMAR

Problema

Causa

Soluzione

L’automazione non
funziona

Manca alimentazione di rete

Controllare interruttore della linea di alimentazione

Fusibili bruciati

Sostituire i fusibili con lo stesso valore

Ingressi di comando e sicurezza
non funzionante

Controllare i led di diagnostica: DL2 STOP, DL4 SCL, DL5 SOP devono essere
accesi.

Fallito il test delle sicurezze

Controllare il funzionamento delle sicurezze installate se si presentano 4 lampeggi
simultanei di: led DL7, luce spia e lampeggiante.

Fallito il test di controllo del funzio-
namento dei triac

Sostituire la centrale se si presentano 2 lampeggi simultanei di: led DL7, luce spia e
lampeggiante.

Non si riesce a memo-
rizzare i radiocomandi

Batterie del radiocomando scariche

Sostituire le batterie

Radiocomando non compatibile
con il primo memorizzato

Il primo radiocomando memorizzato tipo rolling code configura la centrale per me-
morizzare solo radiocomandi a rolling code e non radiocomandi a codice fisso.

Raggiunto la saturazione della
memoria

Eliminare almeno un radiocomando o aggiungere un ricevitore esterno (capacita
massima 128 radiocomandi)

Il radiocomando non
funziona

Batterie del radiocomando scariche

Sostituire le batterie

Non si riesce ad entrare
in programmazione del-
la corsa

Sicurezze aperte

Controllare led diagnostica: DL2 STOP, DL4 SCL, DL5 SOP devono essere accesi.

Appena parte il cancello
si ferma e inverte

Accelerazione in partenza bassa

Aumentare il timmer TR2 TORQ

Durante il rallentamento
il cancello si ferma e
inverte

Velocita rallentamento troppo
bassa

Aumentare il timmer TR2 TORQ
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Dichiarazione di Conformita.

Vimar S.p.A. dichiara che I'apparecchiatura & conforme alle seguenti direttive:
2014/53/UE (RED)

2014/30/EU (EMC)

2014/35/EU (LVD)

2006/42/CE (Direttiva macchine)

Il testo completo della dichiarazione di conformita UE & disponibile nella scheda di prodotto all’indirizzo Internet: www.vimar.com.

Regolamento REACh (UE) n. 1907/2006 — art.33.
Il prodotto potrebbe contenere tracce di piombo.
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The following safety information is an integral and essential part of the product and must be supplied to the user.
Read it carefully as it provides important guidelines regarding installation, use and maintenance. Always store this module carefully and transfer it to any
subsequent users of the system. Incorrect installation or improper use of the product may constitute a serious hazard.

IMPORTANT - SAFETY INFORMATION.

Installation must be performed by professionally qualified personnel in observance of current national and European legislation.

After removing the packaging check the condition of the device. If in doubt, consult a qualified technician.

Packaging materials (carton, plastic bags, staples, polystyrene, etc.) must be disposed of in suitable containers and must not be dispersed into the
environment. Above all they must be kept out of the reach of children.

The installation, electrical connections and settings must be executed in accordance with sound engineering practice. Make certain that the data on the
data plate conform with the mains electrical supply data and make certain that the section of the connection cables is suitable for the loads applied.

Do not install the product in environments where there is a risk of explosion or which are disturbed by electromagnetic fields. The presence of flammable
gases or fumes constitutes a serious hazard.

Equip the mains supply with an overvoltage protection device, a 1-way switch/disconnector and/or an RCD suited for the product and in conformity with
the standards in force.

Clearly indicate with an appropriate sign on the gate, rolling door, window or barrier that they are remotely operated.

VIMAR s.p.a. denies all liability for damage incurred when devices and/or components are used that are incompatible in terms of product integrity, safety
and operation.

This equipment must be used exclusively as specified in design; any other use is to be considered improper and therefore hazardous. Always
disconnect the equipment from the power supply by means of the main switch or by removing the plug before performing maintenance or cleaning. Use
exclusively genuine spare parts for repairs and replacements.

The installer must provide all information regarding operation, maintenance and use of the single parts and the system as a whole
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1. Product characteristics.

Control unit for governing gear motors for swing gates at 230/120 VAC with maximum power of 300+300W equipped with built-in receiver at 433 MHz.
The control unit enables:

- customizing the space and speed of deceleration in both opening and closing phases.

- input diagnostics via LED.

2. Technical data.

Control panel SW230.T / SW230.T.120

Power supply 230 VAC 50 Hz - 120 VAC 50/60Hz

Type of use Residential and apartment blocks

Frequency of use 50%

Operating temperature -20°C / +50°C

Accessories power supply 24 VDC - 350 mA max (cumulated with the other 24VDC outputs)
Flashing light output 230/120 VAC - 25 W max

Gate open warning light output 24 VDC 2W max

Second Radio Channel Output 24 VDC - 350 mA max (cumulated with the other 24VDC outputs)
Protection fuse for 24 VDC outputs Delayed fuse T1 A

Protection fuse for 230 VAC line Quick-acting fuse F5 A

Protection fuse for 120 VAC line Quick-acting fuse F6.3 A

3. Preparing the wiring.

© Key
A - Linear actuator
» oL B - Control unit
ximm* RG59 C - Flashing lamp
D - Remote control
1 1 B o oo e E - Pair of photocells
F - Selector
3x0,5mm? G - Electrical lock
LI B B | g oo
E £ B
2x0,5mm? _ || 2x1mm? 4x0,5mm? g O
4x1,5mm? 4x1,5mm?

230 Vac 3x1,5 mm?

4x0,5mm? 2x0,5mm?

©
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4. Description of the control unit.

Control unit for governing gear motors for swing gates at 230/120 VAC equipped with built-in receiver.

The control unit enables:
- customizing the space and speed of deceleration in both opening and closing phases

- input diagnostics via LED

- managing 128 remote control rolling codes.

Key:

Removable terminal for 24 VDC / 12 VDC outputs, for safety devices and control inputs
Removable terminal for the power supply line, flashing lamp and electric motor 230/120 VAC
Removable antenna terminal
LED for input diagnostics

LED for programming diagnostics
Push buttons for programming the travel and remote controls
Trimmer for adjustments
Dip switch for programming functions
Protection fuse for the motor output, transformer and flashing lamp (230 VAC F5 A quick-acting - 120 VAC F6.3 A quick-acting)
O Protection fuse for the secondary transformer output (24 VDC T1 A delayed)

—‘“’.‘”.\‘S”F”P@!\’ﬁ
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5. Electrical wiring.

Description of terminals.

Terminal block M1
Terminal number Board marking Description

1 SEQ Push button (N.O.) for opening and closing (sequential or start)
2 STOP Push button (N.C.) for stop
3 PED Push button (N.O.) for pedestrian opening
4 SCL Input (N.C.) for closing safety devices (reopening)
5 SOP Input (N.C.) for opening and closing safety devices (momentary stop)
6 COM Common inputs and indicator light (negative)
7 +AS Positive for 24 VDC accessories power supply
8 -AS Negative for 24 VDC accessories power supply
9 +WL Positive for indicator light 24V 2W max
10 COM Common inputs and indicator light (negative)
1" +LOCK 12 VDC positive (possible 12 VAC 15W max electrical lock)
12 -LOCK 12 VDC negative (possible 12 VAC 15W max electrical lock)
13 P.IN Programmable input (N.C.)
14 +P.OUT 24 \VVDC positive programmable output

Terminal block M2
15 Input for earth connection
16 L Input for 230/120 V 50Hz line (PHASE)
17 N Input for 230/120 V 50Hz line (NEUTRAL)
18 FL Flashing lamp 230/120 V 50Hz 25W max (NEUTRAL)
19 FL Flashing lamp 230/120 V 50Hz 25W max (PHASE)
20 M1COM Common motor 1 winding input
21 M1CL Motor 1 closing direction input
22 M10P Motor 1 opening direction input
23 M2COM Common motor 2 winding input
24 M2CL Motor 2 closing direction input
25 M20P Motor 2 opening direction input

Wiring for power supply line, flashing lamp and electric motors.
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The actuators are already fitted with an electrical cable connected to the motor. This cable is 0.8 m long and must be connected in a specific junction
box mounted on the pillar, if the control unit cannot be reached directly.

Function of the actuator cables Terminal on board

Colour Description Motor 1 Motor 2
Yellow-Green Earth connection 15 PE 15 PE
Grey Common 20 M1COM 23 M2COM
Black (EAM8.L) - Brown (EAM8.R) Motion 2 (Door closing movement, rod extension) 21 M1CL 24 M2CL
Brown (EAM8.L) - Black (EAM8.R) Motion 1 (Door opening movement, rod withdrawal) 22 M10P 25 M20P
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Input wiring.
The control unit is supplied with non-jumpered normally closed safety inputs (STOP, SCL, SOP).
Add a jumper between the common (COM) and the input you do not intend to use. LEDs DL2 DL4 and DL5 must be on.
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Connecting control push buttons and keyswitch.

The contacts are normally open. Input SEQ (LED DL1) controls the opening or complete closing of the gate. Input PED (LED DL3) controls the opening
or partial closing of the gate. LEDs DL1 or DL3 and LED DL?7 light up when the keyswitch or push buttons connected in parallel are operated.
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Control push button
E
IControl push button
PED
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Connecting the timer or magnetic induction detector.

With Dip switch 1 ON (automatic closing active) and Dip switch 4 ON (collective function active), you can connect a timer or a magnetic induction
detector. Normally open input P.SEQ, if closed, operates the complete opening of the gate for as long as the contact remains closed. The gate opens
and remains open. Controls SEQ, PED and the remote controls stored are not active until the contact is reopened. This input is used to open the gate
and keep it open at the busiest hours. LED DL1 lights up and LED DL7 flashes when the timer or the magnetic induction detector are operated.

M1
D | |
1/2(3|4(5|6(7|8|9(10|11(12|13|14

Connecting photocells.
Observe the correct polarity for the photocell power supply. Contacts SCL and SOP are normally closed.

The triggering of input SCL, during gate closing, inverts motion. If not used, jumper between COM and SCL. With the photocells not engaged, LED DL4
must be on.

The triggering of input SOP, during gate closing, inverts motion. During gate opening, it blocks motion for as long as the photocells remain engaged. If
not used, jumper between COM and SOP. With the photocells not engaged, LED DL5 must be on.

Internal External Internal External
M1 photocell photocell photocell photocell
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Accessories +24VDC
Accessories -24VDC

Safety device when closing N.C.

Safety device when opening and closing N.C.

Connecting sensitive edge and/or internal photocells.

With Dip switch 11 ON programmable input P.IN is configured as normally closed for the use of a non-resistive sensitive edge N.C.. The triggering of this
input, until it is disengaged, stops the gate motion. With the sensitive edge not engaged LED DL6 must be on. If not use, set the Dip switch to OFF.

With Dip switch 11 and 12 ON, programmable input P.IN is configured for the use of a resistive sensitive edge 8K2. The triggering of this input, until it is
disengaged, stops the gate motion. With the sensitive edge not engaged LED DL6 must be on. If not use, set the Dip switch to OFF.
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Electrical connection with photo-test function active.
With Dip switch 10 ON, programmable input P.OUT controls the operation of the safety devices.

Internal External Internal External
photocell photocell photocell photocell

Accessories +24VDC
Accessories -24VDC

Safety device when closing N.C.

Safety device when opening and closing N.C.

Stop push button connection.

Input STOP is normally closed. The opening of the contact causes the gate to stop and the automatic closing time to be suspended. If not used jumper
between COM and STOP. With the push button not engaged, LED DL2 must be on.

N.B.: if there are no photocells, sensitive edges or stop push buttons in the system, inputs STOP, SCL, SOP must be jumpered with COM and Dip
switches 10, 11 and 12 must be set to OFF.

M1
N
112|3|4|5(6(7|8]|9|10(11({12(13|14

Common (negative)

Open push button connection.

Input P.IN with Dip switch 11 set to OFF is normally open. The closing of the contact causes the gate to open.
With the push button not engaged, LED DL6 must be off.

M1
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Connecting the electric lock.

Connecting the Gate open Warning Light.

M1
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Antenna connection.
A 17 cm rigid wire is supplied, which acts as an antenna and should be wired to terminal 27 ANT.
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6. Description of the LEDs in the circuit.

VIMAR

ABBREVIATION

DESCRIPTION

DL1

Displays the status of input SEQ (terminal number 1).
If not engaged, the LED remains off.
Used to control the sequential opening (opens, stops, closes) or start (opens, closes).

DL2

Displays the status of input STOP (terminal number 2).
If not engaged, the LED remains on.
Used to control the gate stoppage.

DL3

Displays the status of input PED (terminal number 3).
If not engaged, the LED remains off.
Used to control the partial opening of the gate (pedestrian)

DL4

Displays the status of input SCL (terminal number 4).
If not engaged, the LED remains on.
Used for closing safety devices, otherwise jumper between terminal COM and SCL.

DL5

Displays the status of input SOP (terminal number 5).
If not engaged, the LED remains on.
Used for opening and closing safety devices, otherwise jumper between terminal COM and SOP.

DL6

Displays the status of input P.IN (terminal number 13).
If not engaged, the LED remains off.
Used to control the opening of the gate or safety edge, otherwise set Dip switch 11 to OFF.

DL7

Displays the programming and test status.
If not engaged, the LED remains off.

7. Push buttons in the circuit.

8. Preliminary check.

Abbreviation | Description
P1 Travel learning push button

P2 Remote controls learning push button

After powering up the control unit the DL7 LED comes on for a second.
Check the diagnostics LEDs DL2, DL4 and DL5 are on.

If one of the normally closed contacts or one of the normally open contacts is not in the rest status, the DL7 LED flashes quickly to indicate a fault.
Should one of the safety inputs STOP, SCL, SOP not be used, insert a jumper between COM and the input not being used.
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9. Programming and deleting the remote control.

The maximum storage capacity is 128 remote controls.
Caution: The remote controls can only be saved and deleted when the gate is stationary.

Programming the button of the remote control associated with input SEQ.
1. Press push button P2 and hold it down until LED DL7 (PRG) starts to flash (1< flashing frequency).
2. Release push button P2.
3. Within 10 seconds, activate the radio control button to be learnt and associated with the sequential or start control.

4. Learning procedure completion will be signalled by the flashing of the flashing lamp, followed by the LED DL7 that stops flashing.

5. Repeat the process for every radio control to be learnt.

Programming the button of the remote control associated with input PED.
1. Press push button P2 and hold it down. LED DL7 starts to flash (1 flashing frequency).
2. Do not release push button P2 until it flashes faster (2" flashing frequency).
3. Release push button P2.
4. Within 10 seconds, activate the radio control button to be learnt and associated with the pedestrian control.

5. Learning procedure completion will be signalled by the flashing of the flashing lamp, followed by the LED DL7 that stops flashing.

6. Repeat the process for every radio control to be learnt.

Programming the button of the remote control associated with output +P.OUT for the 2™ radio channel (Dip switch 10 must be OFF).

1. Press push button P2 and hold it down. LED DL7 starts to flash (1 flashing frequency).

2. Do not release push button P2. The flashing becomes faster (2" flashing sequence).

3. Do not release push button P2 until it flashes faster (3" flashing frequency).

4. Release push button P2.

5. Within 10 seconds, activate the radio control button to be learnt and associated with the +P.OUT control.

6. Learning procedure completion will be signalled by the flashing of the flashing lamp, followed by the LED DL7 that stops flashing.

7. Repeat the process for every radio control to be learnt.

Deleting a single remote control saved.
1. Press push button P2 and hold it down. LED DL7 starts to flash (1t flashing frequency).
2. Do not release push button P2. The flashing becomes faster (2" flashing sequence).
3. Do not release push button P2. The flashing becomes faster (3™ flashing sequence).
4. Do not release push button P2 until it flashes faster (4™ flashing frequency).
5. Release push button P2.
6. Within 10 seconds, activate the button of the remote control to be deleted.
7. Learning procedure completion will be signalled by one flash of the flashing lamp, followed by the LED DL7 that stops flashing.

Deleting all the saved remote controls.
1. Disconnect the power supply to the control unit.
2. Reconnect the power supply to the control unit by holding down push button P2.
3. Wait for the DL7 LED to stop flashing.
4. At the end of this procedure, all the remote controls in memory are deleted.
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10. Programming.

Before you begin programming, we recommend you save at least one remote control associated with input SEQ.

Manual tuning procedure to position the gate.
In order to perform the gate positioning manoeuvres before you begin any learning or checks, there is a function designed to move one motor at a time,

both opening and closing, in dead-man mode.

VIMAR

To enter this mode, press both push buttons P1 and P2 simultaneously, then LED DL7 lights up permanently to indicate dead-man tuning mode.
Release the buttons.
Now both push buttons control P1 motor 1 and P2 motor 2, respectively, in cyclic mode.
Simply hold down one of the two push buttons to move the respective motor, which each time the button is pressed again will invert the direction of
motion, thereby having complete control of both directions.

10.1.

aORrON=

Begin the procedure with the gate closed.

Press push button P1 and hold it down until LED DL7 starts to flash (1t flashing frequency).

Release push button P1.
Follow the programming phases shown in the figure.
Programming ends when LED DL7 stops flashing.

SIMPLIFIED DOUBLE LEAF learning procedure WITH deceleration.

CAUTION: After resetting or powering the board, the travel time of the first closing manoeuvre increases by approximately 5 seconds to allow the
completion of motion in any case.

15t START

75

E

&

The first START begins the
learning process by moving
MOTOR 1 in opening
(Caution! start with the
gate closed)

6% START

759

DECEL.ZONE CL. M2

The sixth START sets the
starting point of MOTOR 2
closing deceleration

2 START

75

DECEL.ZONE OP. M1

e

The second START
sets the starting point
of MOTOR 1 opening
deceleration

7 START

75D

M2

<
_— —

The seventh START sets
the MOTOR 2 travel end
and should be pressed
when leaf 2 reaches the
stop

3¢ START

75

E
E

M1

The third START sets the
MOTOR 1 travel end and
should be pressed when
leaf 1 reaches the stop

8" START

75D

DE!

(@}

EL.ZONE CL. M1

M2

iy

The eighth START sets the
starting point of MOTOR 1
closing deceleration

4 START

72

DECEL.ZONE OP. M2

g

M1

The fourth START sets the
starting point of MOTOR 2
opening deceleration

9t START

757

M2 1

The ninth START sets the
MOTOR 1 travel end and
should be pressed when
leaf 1 reaches the stop

5t START

75

M2

— N — e

The fifth START sets the
MOTOR 2 travel end and
should be pressed when
leaf 2 reaches the stop

M2 1

=
= B

To complete programming,
wait for the gate to be
completely closed and LED
DL7 to be off
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10.2. COMPLETE DOUBLE LEAF learning procedure WITH deceleration.

QRN =

Begin the procedure with the gate closed.
Press push button P1 and hold it down. LED DL7 starts to flash (1 flashing frequency).
Do not release push button P1 until it flashes faster (2" flashing frequency

Release push button P1.
Follow the programming phases shown in the figure.
Programming ends when LED DL7 stops flashing.

VIMAR

CAUTION: After resetting or powering the board, the travel time of the first closing manoeuvre increases by approximately 5 seconds to allow the
completion of motion in any case.

1t START

7D

”

BE

The first START begins the
learning process by moving
MOTOR 1 in opening
(Caution! start with the
gate closed)

8" START

75

DECEL.ZONE CL. M1

v

=~
=

The eighth START sets the
starting point of MOTOR 1
closing deceleration

2" START

7D

DECEL.ZONE OP M1

1

The second START
sets the starting point
of MOTOR 1 opening
deceleration

9% START

75

M2

D

M

The ninth START sets the
MOTOR 1 travel end and
should be pressed when
leaf 1 reaches the stop

3 START

75D

|-

The third START sets the
MOTOR 1 travel end and
should be pressed when
leaf 1 reaches the stop

10 START

75

2

O

& =

The tenth START starts
the leaf delay learning
by moving MOTOR 1 in
opening

4 START

@

DECEL ZONE OP. M2

The fourth START sets the
starting point of MOTOR 2
opening deceleration

11t START

75

M2 LEAF DELAY DURING

OPENING

~»

o

The eleventh START starts
MOTOR 2 after the desired
leaf opening delay

5t START

75D

g
I

The fifth START sets the
MOTOR 2 travel end and
should be pressed when
leaf 2 reaches the stop

12t START

75

JuaX! E

<
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The twelfth START starts
MOTOR 2 to learn the leaf
closing delay

6%t START

79

M1

S

DECEL.ZONE CL. M2

The sixth START sets the
starting point of MOTOR 2
closing deceleration

13 START

79

M1 LEAF DELAY DURING

CLOSING
| g

-y

The thirteenth START
starts MOTOR 1 after the
desired leaf closing delay

7 START

759

M
|
|
M
h

The seventh START sets
the MOTOR 2 travel end
and should be pressed
when leaf 2 reaches the
stop

2

T &
H

To complete programming,
wait for the gate to be
completely closed and LED
DL7 to be off
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10.3. SIMPLIFIED DOUBLE LEAF learning procedure WITHOUT deceleration.

QO WN =

Begin the procedure with the gate closed.
Adjust trimmer TR3 SL to the maximum setting (complete clockwise rotation), thereby excluding deceleration.
Press push button P1 and hold it down until LED DL7 starts to flash (1 flashing frequency).

Release push button P1.

Follow the programming phases shown in the figure.
Programming ends when LED DL7 stops flashing.

VIMAR

CAUTION: After resetting or powering the board, the travel time of the first closing manoeuvre increases by approximately 5 seconds to allow the
completion of motion in any case.

1t START

M2

m

The first START begins the
learning process by moving
MOTOR 1 in opening
(Caution! start with the
gate closed)

2" START

M2

M1

The second START sets
the MOTOR 1 travel end
and should be pressed
when leaf 1 reaches the
stop

4" START

M2

M1

The fourth START sets the
MOTOR 2 travel end and
should be pressed when
leaf 2 reaches the stop

3¢ START

M2

M1

The third START sets the
MOTOR 2 travel end and
should be pressed when

leaf 2 reaches the stop

5" START

M1

The fifth START sets the
MOTOR 1 travel end and
should be pressed when
leaf 1 reaches the stop

M2

M1

To complete programming,
wait for the gate to be
completely closed and LED
DL7 to be off
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10.4. COMPLETE DOUBLE LEAF learning procedure WITHOUT deceleration.

Nooakwh=

Begin the procedure with the gate closed.
Adjust trimmer TR3 SL to the maximum setting (complete clockwise rotation), thereby excluding deceleration.
Press push button P1 and hold it down. LED DL7 starts to flash (1< flashing frequency).
Do not release push button P1 until it flashes faster (2" flashing frequency).

Release push button P1.

Follow the programming phases shown in the figure.
Programming ends when LED DL7 stops flashing.

VIMAR

CAUTION: After resetting or powering the board, the travel time of the first closing manoeuvre increases by approximately 5 seconds to allow the
completion of motion in any case.

1t START

75

M2

”

The first START begins the
learning process by moving
MOTOR 1 in opening
(Caution! start with the
gate closed)

2" START

79

M2

M1

The second START sets
the MOTOR 1 travel end
and should be pressed
when leaf 1 reaches the
stop

6t START

75

2

O

&

The sixth START starts
the leaf delay learning
by moving MOTOR 1 in
opening

3¢ START

75

M2

M1

The third START sets the
MOTOR 2 travel end and
should be pressed when
leaf 2 reaches the stop

7 START

79

M2 LEAF DELAY DURING

OPENING

~»

vy

The seventh START starts
MOTOR 2 after the desired
leaf opening delay

4 START

75

M2

M1

The fourth START sets the
MOTOR 2 travel end and
should be pressed when
leaf 2 reaches the stop

8" START

759

E@E

<
—

The eighth START starts
MOTOR 2 to learn the leaf
closing delay

5t START

75

M2

M1

The fifth START sets the
MOTOR 1 travel end and
should be pressed when
leaf 1 reaches the stop

9t START

757

M1 LEAF DELAY DURING

CLOSING
| o

vy

The ninth START starts
MOTOR 1 after the desired
leaf closing delay

2

B R

M

0

To complete programming,
wait for the gate to be
completely closed and LED
DL7 to be off

33



ELVOX Automazioni
SW230.T / SW230.T.120

10.5. SINGLE LEAF learning procedure WITH deceleration.

Nooakwh=

Begin the procedure with the gate closed.
Press push button P1 and hold it down. LED DL7 starts to flash (1 flashing frequency).
Do not release push button P1. The flashing becomes faster (2" flashing sequence).
Do not release push button P1 until it flashes faster (3™ flashing frequency).

Release push button P1.
Follow the programming phases shown in the figure.
Programming ends when LED DL7 stops flashing.

VIMAR

CAUTION: After resetting or powering the board, the travel time of the first closing manoeuvre increases by approximately 5 seconds to allow the
completion of motion in any case.

st th . .

1+ START " The first START begins the 4" START e DECEL ZONE CL M1
learning process by moving The fourth START sets the
MOTOR 1 in opening starting point of MOTOR 1
(Caution! start with the closing deceleration
gate closed)

2nd START DECEL.ZONE OP. M1 5t START

A The second START The fifth START sets the
sets the starting point I MOTOR 1 travel end and
of MOTOR 1 opening should be pressed when
I deceleration leaf 1 reaches the stop

3¢ START

The third START sets the To complete programming,
4 MOTOR 1 travel end and wait for the gate to be

should be pressed when completely closed and LED
leaf 1 reaches the stop DL7 to be off

10.6. SINGLE LEAF learning procedure WITHOUT deceleration.

Begin the procedure with the gate closed.
Adjust trimmer TR3 SL to the maximum setting (complete clockwise rotation), thereby excluding deceleration.

Press push button P1 and hold it down. LED DL7 starts to flash (1% flashing frequency).
Do not release push button P1. The flashing becomes faster (2" flashing sequence).
Do not release push button P1 until it flashes faster (3™ flashing frequency).

Release push button P1.

Follow the programming phases shown in the figure.

Programming ends when LED DL7 stops flashing.

N>R WN =

CAUTION: After resetting or powering the board, the travel time of the first closing manoeuvre increases by approximately 5 seconds to allow the
completion of motion in any case.

I M1

The second START sets
the MOTOR 1 travel end
and should be pressed
when leaf 1 reaches the
stop

15t START () ) . 34 START
T ST o n
: b MOTOR 1 travel end and
MOTQR'1 In opening should be pressed when
(Caution! start with the leaf 1 reaches the stop
gate closed)
2 START

To complete programming,
wait for the gate to be
completely closed and LED
DL7 to be off
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11. Testing the automatic gate system.

VIMAR

It is necessary to test all the accessories connected to the control unit, especially the safety devices such as the sensitive edges and photocells.
Remember that the photocells reverse the movement of the gate only during closing and the sensitive edges and/or internal photocells, if engaged
during opening, reverse the movement of the gate for 1.5 seconds, while if engaged when closing they fully re-open the gate.

12. Trimmer for adjustments.

Trimmer Function Description Range
TR1 - DELAY | Pause time Wit_h Dip switch 1 ON, it adjgsts the amount of timt_a durin_g From 1_ to 130 seconds, maximum,
which the gate remains stationary before automatic closing. clockwise
o :
TR2 - TORQ | Motor torque With Dip switch 8 OFF, it adjusts the motor torque. EI?chaigeto 100%, maximum,
: - o - -
TR3-SL Deceleration speed It adjusts the deceleration s_peed. o Fr_om 0 to 100%, maximum, clock
If turned completely clockwise, deceleration is excluded wise

13. Dip switch functions.

:;l::n- tSut:- Function Description
DIP 1 OFF Automatic closing disabled -
ON Automatic closing enabled The open gate is closed automatically after the pause time.
DIP 2 OFF | Operating logic: Opens-Stops-Closes-Stops It modifies the operating sequence of inputs SEQ (sequential) and PED
ON Operating logic: Opens-Closes (pedestrian) also via remote control.
DIP3 OFF Courtesy function on photocell disabled -
ON Courtesy function on photocell enabled Reduction to 5sec of the residual pause time after passing over photocells.
OFF Collective operating logic disabled -
DIP 4 ON Collective operating logic enabled When opening the gate ignores any controls and reloads the pause time
when on pause.
OFF Pre-flashing disabled -
DIP 5 ON Pre-flashing enabled ﬁassit‘jonds before the start of each movement, the flashing lamp begins to
DIP 6 OFF Flashing controlled by the control unit. It configures the output for flashing lamps without independent flashing.
ON Flashing built into the flashing lamp. It configures the output for flashing lamps with independent flashing.
OFF Hammering disabled -
DIP 7 ON Hammering enabled It generate; ir!stant hammering to hook. (at the end of closing) or release
(at the beginning of opening) the electrical lock.
DIP8 OFF Force adjustment enabled. Possibility of adjusting the force of the motors using trimmer TR2 TORQ.
ON Force adjustment disabled. Motor force at maximum. Trimmer TR2 TORQ disabled.
DIP 9 OFF “Soft” start disabled -
ON “Soft” start enabled It slows down the start of each movement.
DIP 10 OFF Output +P.OUT for 2™ radio channel. It enables use of the 2" remote control channel.
ON Output +P.OUT for safety device test. It checks the operation of the safety devices if connected to +P.OUT.
DIP 11 OFF Input P.IN normally open For use on a possible open-only push button
ON Input P.IN normally closed For use on a possible sensitive edge
DIP 12 g;F :Z:::::E ngz x::: ?;i?;[g:}i:za;fi;\:vr:m It configures the type of sensitive edge. In only operates with DIP 11 ON
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14. Troubleshooting.

Problem Cause Solution
The automatic gate sys- | No mains supply Check the power line switch
tem does not work Blown fuses Replace the fuses with others of the same value

Control and safety inputs not
working

Check the diagnostics LEDs: DL2 STOP, DL4 SCL, DL5 SOP must be on.

Safety device test failed

Check the operation of the safety devices installed if 4 simultaneous flashes of the
following occur: LED DL7, indicator light and flashing lamp.

Triac operating control test failed

Replace the control unit if 2 simultaneous flashes of the following occur: LED DL7,
indicator light and flashing lamp.

You cannot save the
remote controls

Batteries of the remote control
discharged

Replace the batteries

Remote control not compatible with
the first one saved

The first saved rolling-code remote control configures the control unit to save only
rolling-code remote controls and not hard coded remote controls.

Reached memory saturation

Delete at least one remote control or add an external receiver (maximum capacity
128 remote controls)

The remote control does
not work

Batteries of the remote control
discharged

Replace the batteries

You cannot enter travel
programming

Safety devices open

Check the diagnostics LEDs: DL2 STOP, DL4 SCL, DL5 SOP must be on.

As soon as the gate
starts it stops and re-
verses

Low acceleration on starting

Increase the TR2 TORQ trimmer

During slowdown, the
gate stops and reverses

Slowdown speed too low

Increase the TR2 TORQ trimmer
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Declaration of Conformity.

Vimar S.p.A. declares that the device complies the following directives:
2014/53/EU (RED)

2014/30/EU (EMC)

2014/35/EU (LVD)

2006/42/EC (Machinery Directive)

The full text of the EU declaration of conformity is on the product sheet available on the following website: www.vimar.com

REACH (EU) Regulation no. 1907/2006 — Art.33.
The product may contain traces of lead.
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Les consignes de sécurité suivantes font partie intégrante de I'appareil dont elles sont un élément essentiel et doivent étre remises a I'utilisateur.

Il est recommandé de les lire attentivement, car elles contiennent des indications importantes sur l'installation, I'utilisation et la maintenance de
I'appareil. Conserver cette brochure et la transmettre aux personnes qui doivent utiliser I'installation. Une installation erronée ou un usage impropre de
I'appareil peuvent créer des situations de danger grave.

IMPORTANT - INFORMATIONS SUR LA SECURITE.

L'installation doit étre réalisée par un technicien qualifié, conformément aux réglementations nationale et européenne en vigueur.

Aprés avoir enlevé I'emballage, s'assurer que I'appareil est en bon état ; dans le doute, s'adresser a un technicien qualifié.

Les matériaux d'emballage (carton, sachets en plastique, agrafes, polystyréne etc.) doivent étre déposés dans des conteneurs spéciaux ; ne pas les
jeter dans I'environnement ; ne pas les laisser a la portée des enfants.

La pose, les connexions électriques et les réglages doivent étre effectués selon les régles de I'art ; s'assurer que les spécifications de la plaque
signalétique sont conformes a celles du réseau électrique et que la section des cables de connexion est adaptée aux charges appliquées ; dans le
doute, s'adresser a un technicien qualifié.

Ne pas installer I'appareil dans un endroit présentant des risques d'explosion ou perturbé par des champs électromagnétiques. La présence de gaz ou
de fumées inflammables compromet gravement la sécurité de l'installation.

Prévoir sur le réseau d'alimentation une protection contre les surtensions, un interrupteur/sectionneur et/ou différentiel approprié et conforme a la
réglementation en vigueur.

Signaler clairement la commande a distance par une pancarte posée sur le portail, la porte, le volet ou la barriere.

VIMAR s.p.a. n'est pas responsable des dommages causés par l'installation de dispositifs et/ou de composants incompatibles avec l'intégrité de
I'appareil, sa sécurité et son fonctionnement.

L'appareil est destiné exclusivement a I'usage pour lequel il a été congu ; toute autre application est considérée comme impropre et dangereuse. Avant
toute opération de nettoyage ou d'entretien, débrancher I'appareil du réseau en détachant la fiche ou en éteignant I'interrupteur de l'installation. Pour la
réparation ou le remplacement des piéces endommagées, utiliser exclusivement des pieces détachées d'origine.

L'installateur doit fournit a I'utilisateur toutes les informations sur le fonctionnement, I'entretien et I'emploi des composants de I'appareil et du systeme en
général.
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1. Caractéristiques du produit.

VIMAR

Centrale de commande pour motoréducteurs de portails a battants 230/120 Vca, puissance maximale 300 + 300 W, avec récepteur intégré 433 MHz.

La centrale permet :

- de personnaliser I'espace et la vitesse de ralentissement en ouverture et en fermeture.

- le diagnostic des entrées par leds.

2. Spécifications techniques.

Pupitre de commande

SW230.T / SW230.T.120

Alimentation

230 Vca 50 Hz - 120 Vca 50/60Hz

Type d'utilisation

Résidentiel et copropriétés

Fréquence d'utilisation

50 %

Température de fonctionnement

-20°C/+50°C

Alimentation des accessoires

24 Vcc - 350 mA max (cumulés avec les autres sorties 24 Vcc)

Sortie feu clignotant

230/120 Vca - 25 W max

Sortie voyant portail ouvert

24 Vce 2W max

Sortie deuxieme canal radio

24 Vcc - 350 mA max (cumulés avec les autres sorties 24 Vcc)

Fusible de protection sorties 24 Vcc

Fusible retardé T1 A

Fusible de protection ligne 230 Vca

Fusible rapide F5 A

Fusible de protection ligne 120 Vca

Fusible rapide F6, 3 A

3. Préparation des cablages.

©

Légende

A - Actuateur linéaire
s RG5O B - Centrale de commande
xImmipr RGO C - Feu clignotant
D - Radiocommande
1 1 B o oo E - Paire de cellules photo-
électriques
3x0,5mm? F - Sélecteur
® E § = agooan G - Electroserrure
E E @
2x0,5mm? .|| 2x1mm? 4xCl)I,5mm2 g
4x1,5mm? 4x1,5mm?
230 Vac 3x1,5 mm?
4x0,5mm?

©

2x0,5mm?
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4. Description de la centrale.

Centrale de commande pour motoréducteurs de portails a battants 230/120 Vca, avec récepteur intégré.

La centrale permet :
- de personnaliser I'espace et la vitesse de ralentissement en ouverture et en fermeture
- le diagnostic des entrées par leds
- la gestion de 128 codes tournants de télécommande.

©

® ©

M VIMAR

o

P1 I P2 DELAY TORQ J

® o H"""IH H il
DSW1 TR1 TR3

ON

‘h F PRG

1 7 1112 DL?

CN2

DL2

[C] DL4 DL5 DL6
L]

STOP

pep SCL SOP P.IN

F1=T1A /

SW230.T

ELVOX

Légende :

. Borne extractible pour les sorties a 24 Vcc / 12 Vec, pour les sécurités et les entrées de commande
. Borne extractible pour la ligne d'alimentation, le feu clignotant et le moteur électrique 230/120 Vca

. Borne extracti

ble pour I'antenne

. Led de diagnostic des entrées
. Led de diagnostic des programmations

. Trimmer de réglage
. Dip-switch pour la programmation des fonctions

Fusible de protection pour la sortie du moteur, du transformateur et du feu clignotant (230 Vca F5 A rapide - 120 Vca F6,3 A rapide)
0.Fusible de protection pour la sortie secondaire du transformateur (24 Vcc T1 Aretardé)
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5. Cablages électriques.

Description bornes.

Bornier M1
Numéro borne Sérigraphie carte Description

1 SEQ. Poussoir (NO) d’ouverture fermeture (séquentiel ou start)
2 STOP Poussoir (NF) d’arrét (stop)
3 PED Poussoir (NO) d’ouverture piétonne
4 SCL Entrée (NF) sécurités en fermeture (réouverture)
5 SOP Entrée (NF) sécurité en ouverture et fermeture (arrét momentané)
6 COM Commun entrées et voyant (négatif)
7 +AS Positif alimentation accessoires 24 Vcc
8 -AS Négatif alimentation accessoires 24 Vcc
9 +WL Positif voyant 24V 2W max
10 COM Commun entrées et voyant (négatif)
1" +LOCK Positif 12 Vcc (éventuelle électroserrure de 12 Vca 15W max)
12 -LOCK Négatif 12 Vcc (éventuelle électroserrure de 12 Vca 15W max)
13 P.IN Entrée (NF) programmable
14 +P.OUT Sortie programmable a 24 Vcc positif

Bornier M2
15 Entrée connexion prise de terre
16 L Entrée ligne 230/120 V 50Hz (PHASE)
17 N Entrée ligne 230/120 VV 50Hz (NEUTRE)
18 FL Feu clignotant 230/120 V 50Hz 25W max (NEUTRE)
19 FL Feu clignotant 230/120 V 50Hz 25W max (PHASE)
20 M1COM Sortie commun bobinages moteur 1
21 M1CL Sortie direction fermeture moteur 1
22 M10P Sortie direction ouverture moteur 1
23 M2COM Sortie commun bobinages moteur 2
24 M2CL Sortie direction fermeture moteur 2
25 M20P Sortie direction ouverture moteur 2

Cablage ligne d'alimentation, feu clignotant et moteurs électriques.

FERMETURE
OUVERTURE

COMMUN MOTEUR
COMMUN MOTEUR

i

Condensateur’

i

Condensateur’ OUVERTURE

230/120 Vca

PHASE FEU CLIGNOTANT

N

\5)

(=N

Les actuateurs sont déja équipés d'un cable électrique relié au moteur. Ce cable mesure 0,8 m et nécessite une jonction dans un boitier de dérivation
monté sur le pilier au cas ou il n'arriverait pas directement a la centrale de commande.

Fonction des cables de I'actuateur Borne sur carte

Couleur Description Moteur 1 Moteur 2
Jaune-Vert Continuité circuit de terre 15 PE 15 PE

Gris Commun 20 M1COM 23 M2COM
Noir (EAM8.L) - Marron (EAM8.R) Vitesse 2 (Mouvement de fermeture battant, déploiement bras)| 21 M1CL 24 M2CL
Marron (EAMS.L) - Noir (EAM8.R) Vitesse 1 (Mouvement d’ouverture battant, rentrée bras) 22 M10P 25 M20P
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Cablage des entrées.
La centrale est livrée avec les entrées de sécurité normalement fermées non pontées (STOP, SCL, SOP).
Ajouter un pontage entre le commun (COM) et I'entrée qui ne sera pas utilisée. Les leds DL2 DL4 DL5 doivent étre allumées.

M1

Séquentiel/Start NO

Piéton NO

Sécurité en fermeture NF
Commun (négatif)
Accessoires +24 Vcc
Accessoires -24 Vcc
Voyant 2W max +24 Vcc
Commun (négatif)
Electroserrure +12 Vca 15VA
Electroserrure -12 Vca 15VA
Ouverture NO

Sécurité en ouverture et fermeture NF

Test Sécur./Impulsion 2e can.radio + 24 Vcc

YYY I YY

<

Connexion des poussoirs de commande et du sélecteur a clé.

Les contacts sont normalement ouverts. L'entrée SEQ (led DL1) commande I'ouverture ou la fermeture compléte du portail. L'entrée PED (led DL3)
commande I'ouverture ou la fermeture partielle du portail. Les leds DL1 ou DL3 et la led DL7 s'allument quand le sélecteur ou les poussoirs reliés en
paralléle sont actionnés.

M1
N O
2|3|4(5|6|7|8(9|10/11|12|13|14
#1218(8/8(817(2/5(818]8[2(3
3 3
JEN
s o 58
g g
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Connexion du timer ou du détecteur a boucle magnétique.

Lorsque le Dip-switch 1 est sur ON (fermeture automatique activée) et le Dip-switch 4 est sur ON (fonction copropriété activée), il est possible de
brancher un timer ou un détecteur a boucle magnétique. L'entrée P.SEQ normalement ouverte commande, si elle est fermée, I'ouverture compléte
du portail jusqu’a ce que le contact reste fermé. Le portail s’ouvre et reste en position d’'ouverture. Les commandes SEQ, PED et les télécommandes
enregistrées restent inactives jusqu’a la réouverture du contact. Cette entrée est utilisée pour ouvrir le portail et le laisser en position d’ouverture
dans les tranches horaires de passage fréquent. La led DL1 s’allume et la led DL7 clignote lorsque le timer ou le détecteur a boucle magnétique sont
actionnés.

|
1 I |
1(2/3|4|5|6|7|8(9(10|11|12|13(14
In_ TS IIJI !I!IID—‘
AHEEHHEEAEHHEHAE

Connexion des cellules photo-électriques.

Respecter impérativement la polarité pour I'alimentation des cellules photo-électriques. Les contacts SCL et SOP sont normalement fermés.
L'intervention de I'entrée SCL, durant la fermeture du portail, inverse le mouvement. Si elle n'est pas utilisée, faire un shunt entre COM et SCL. Lorsque
les cellules photoélectriques ne sont pas impliquées, la led DL4 doit étre allumée.

L'intervention de I'entrée SOP, durant la fermeture du portail, inverse le mouvement. Durant I'ouverture du portail, elle bloque le mouvement jusqu’a ce
que les cellules photo-électriques soient impliquées. Si elle n'est pas utilisée, faire un shunt entre COM et SOP. Lorsque les cellules photoélectriques ne
sont pas impliquées, la led DL5 doit étre allumée.

Cellule Cellule Cellule Cellule
photoélectrique photoélectrique photoélectrique photoélectrique
M 1 interne externe interne externe

Sécurité en fermeture NF
Accessoires +24 Vice
Accessoires -24 Vcc

Sécurité en ouverture et fermeture NF

Connexion bord sensible et/ou cellules photo-électriques internes.

Lorsque le Dip-switch 11 est sur ON, I'entrée programmable P.IN est configurée comme normalement fermée pour I'utilisation d’'un bord sensible NF
non résistif. L'intervention de cette entrée, jusqu’a ce qu’elle ne soit plus utilisée, stoppe le mouvement du portail. Lorsque le bord sensible n'est pas
impliqué, la led DL6 doit étre allumée. S’il n’est pas utilisé, mettre le Dip-switch sur OFF.

Lorsque les Dip-switch 11 et 12 sont sur ON, I'entrée programmable P.IN est configurée pour I'utilisation d’'un bord sensible résistif 8K2. L'intervention
de cette entrée, jusqu’a ce qu’elle ne soit plus utilisée, stoppe le mouvement du portail. Lorsque le bord sensible n'est pas impliqué, la led DL6 doit étre
allumée. S’il n’est pas utilisé, mettre le Dip-switch sur OFF.

M1 M1

LI A [ N | N D [

1|2|3|4a|5|6|7|8]|9|10[11[12]13[14 o 1|2|3|al5|6|7|8|9[10/11|12[13]14

e e Bord & switch S e e e T Bord résistif

= = ) Switc =

BlglEIZIR[5I%I9[2]5]5lgla]g]  fecominac Blgl812|R181%(215(518]8]2]3 (B2Kome
DSW1 ; E DSW1 : $ :

oN : : ON ' SE

ey [E— ; bk b : :
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Connexion électrique avec fonction phototest active.
Lorsque le Dip-switch 10 est sur ON, I'entrée programmable P.OUT contréle le fonctionnement des sécurités.

Cellule Cellule Cellule Cellule
photoélectrique photoélectrique photoélectrique photoélectrique
M 1 interne externe interne externe

Sécurité en fermeture NF
Accessoires +24 Vce
Accessoires -24 Vcc

Sécurité en ouverture et fermeture NF

Connexion du poussoir d'arrét.
L'entrée STOP est normalement fermée. L'ouverture du contact entraine 'arrét du portail et la suspension du temps de refermeture automatique. Si elle
n'est pas utilisée, faire un shunt entre COM et STOP. Lorsque le poussoir n’est pas impliqué, la led DL2 doit étre allumée.

N.B. : si I'installation ne présente pas de cellules photo-électriques, de bords sensibles ou de poussoirs d’arrét, les entrées STOP, SCL, SOP doivent
étre pontées avec COM et les Dip-switch 10, 11 et 12 doivent étre réglés sur OFF.

M1
N
112|3|4|5(6(7|8]|9|10(11({12(13|14

Commun (négatif)

Connexion du poussoir d’ouverture.

L'entrée P.IN avec le Dip-switch 11 réglé sur OFF est normalement ouverte. La fermeture du contact entraine I'ouverture du portail.
Lorsque le poussoir n’est pas impliqué, la led DL6 doit étre éteinte.

M1

I I
2134
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Connexion de I’électroserrure.

Connexion du voyant portail ouvert.

| Electroserrure 12 Vca 15VA

M1

LI 1]
112|3|4|5|6 13|14
gltlglaln|= [~
# g g(81318 z §

g g

z Z

E e

>
e 3 ¢ VOYANT
= PORTAL
OUVERT

Connexion de I’'antenne.
La centrale est livrée avec un fil rigide de 17 cm faisant office d’antenne, a cabler sur la borne 27 ANT.

IGND{ ANT]

O
26|27

]

A

CN2

VIMAR
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6. Description des leds du circuit.

VIMAR

SIGLE

DESCRIPTION

DL1

Affiche I'état de I'entrée SEQ (borne numéro 1).
Si elle n'est pas impliquée, la led reste éteinte.
Utilisée pour commander 'ouverture séquentielle (ouvrir, stop, fermer) ou start (ouvrir, fermer).

DL2

Affiche I'état de I'entrée STOP (borne numéro 2).
Si elle n'est pas impliquée, la led reste allumée.
Utilisée pour commander I'arrét du portail.

DL3

Affiche I'état de I'entrée PED (borne numéro 3).
Si elle n'est pas impliquée, la led reste éteinte.
Utilisée pour commander I'ouverture partielle du portail (piétonne)

DL4

Affiche I'état de I'entrée SCL (borne numéro 4).
Si elle n'est pas impliquée, la led reste allumée.
Utilisée pour les sécurités en fermeture, sinon, faire un shunt entre COM et SCL.

DL5

Affiche I'état de I'entrée SOP (borne numéro 5).
Si elle n'est pas impliquée, la led reste allumée.
Utilisée pour les sécurités en ouverture et fermeture, sinon, faire un shunt entre COM et SOP.

DL6

Affiche I'état de I'entrée P.IN (borne numéro 13).
Si elle n'est pas impliquée, la led reste éteinte.

Utilisée pour commander I'ouverture du portail ou le bord de sécurité, sinon, régler le Dip-switch 11 sur OFF.

DL7

Affiche I'état de la programmation et le test.
Si elle n'est pas impliquée, la led reste éteinte.

7. Poussoirs du circuit.

Sigle Description
P1 Poussoir d’apprentissage des courses

P2 Poussoir d’apprentissage des télécommandes

8. Controle préliminaire.

Apres avoir branché la centrale, la led DL7 s'allume une seconde.

Veérifier si les leds de diagnostic DL2, DL4, DL5 des entrées sont allumées.
Si I'un des contacts normalement fermés ou un des contacts normalement ouverts n'est pas en position de repos, la led DL7 clignote rapidement pour
signaler une anomalie.

Si I'une des entrées de sécurité STOP, SCL, SOP n'est pas utilisée, faire un shunt entre COM et I'entrée inutilisée.
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9. Programmation et suppression de la télécommande.

La capacité maximale de mémorisation est de 128 télécommandes.
Attention : les télécommandes peuvent étre enregistrées et supprimées uniquement quand le portail est a 'arrét.

Programmation de la touche de la télécommande associée a I'entrée SEQ.
1. Appuyer sur le poussoir P2 et garder le doigt dessus jusqu’a ce que la led DL7 (PRG) commence a clignoter (1ére fréquence de clignotement).
2. Relacher le poussoir P2.
3. Activer dans les 10 secondes qui suivent la touche de la télécommande a intégrer que I'on souhaite associer a la commande séquentielle ou start.
4. Lorsque I'apprentissage est terminé, le feu clignotant clignote et la led DL7 cesse de clignoter.
5. Répéter l'opération pour chaque télécommande a apprendre.

Programmation de la touche de la télécommande associée a I'entrée PED.
1. Appuyer sur le poussoir P2 et garder le doigt dessus. La led DL7 commence a clignoter (1ére fréquence de clignotement).
2. Ne pas relacher le poussoir P2 jusqu’a ce que le clignotement accélére (2e fréquence de clignotement).
3. Relacher le poussoir P2.
4. Activer dans les 10 secondes qui suivent la touche de la télécommande a intégrer que I'on souhaite associer a la commande piéton.
5. Lorsque I'apprentissage est terminé, le feu clignotant clignote et la led DL7 cesse de clignoter.
6. Répéter l'opération pour chaque télécommande a apprendre.

Programmation de la touche de la télécommande associée a la sortie +P.OUT pour le 2e canal radio (le Dip-switch 10 doit étre sur OFF).
1. Appuyer sur le poussoir P2 et garder le doigt dessus. La led DL7 commence a clignoter (1ere fréquence de clignotement).
2. Ne pas relacher le poussoir P2. Le clignotement accélére (2e fréquence de clignotement).
3. Ne pas relacher le poussoir P2 jusqu’a ce que le clignotement accélére (3e fréquence de clignotement).
4. Relacher le poussoir P2.
5. Activer dans les 10 secondes qui suivent la touche de la télécommande a intégrer que I'on souhaite associer a la commande +P.OUT.
6. Lorsque I'apprentissage est terminé, le feu clignotant clignote et la led DL7 cesse de clignoter.
7. Répéter l'opération pour chaque télécommande a apprendre.

Suppression d'une seule télécommande enregistrée.
1. Appuyer sur le poussoir P2 et garder le doigt dessus. La led DL7 commence a clignoter (1ére fréquence de clignotement).
2. Ne pas relacher le poussoir P2. Le clignotement accélére (2e fréquence de clignotement).
3. Ne pas relacher le poussoir P2. Le clignotement accélere (3e fréquence de clignotement).
4. Ne pas relacher le poussoir P2 jusqu’a ce que le clignotement accélére (4e fréquence de clignotement).
5. Relacher le poussoir P2.
6. Appuyer sur la touche de la télécommande a supprimer dans les 10 secondes qui suivent.
7. Lorsque I'apprentissage est terminé, le feu clignotant clignote et la led DL7 cesse de clignoter.

Suppression de toutes les télécommandes enregistrées.
1. Couper I'alimentation de la centrale.
2. Rebrancher la centrale en appuyant sur le poussoir P2.
3. Attendre que la led DL7 cesse de clignoter.
4. Ala fin de cette procédure, toutes les télécommandes enregistrées auront été supprimées.
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10. Programmation.

Avant de passer a la programmation, il est conseillé d’enregistrer au moins une télécommande associée a I'entrée SEQ.

Procédure manuelle de mise au point pour positionner le portail.
Pour pouvoir effectuer des manceuvres de positionnement du portail avant de passer aux apprentissages éventuels ou aux vérifications, la centrale
dispose d’une fonction qui permet d’actionner en modalité homme-mort un moteur a la fois, en ouverture et en fermeture.
Pour entrer dans cette modalité, appuyer simultanément sur les deux poussoirs P1 et P2. La led DL7 s’allume pour signaler que la modalité de mise au
point homme-mort est activée.
Relacher les boutons.

Désormais, les deux poussoirs commandent respectivement P1 le moteur 1 et P2 le moteur 2, en mode cyclique.

Il suffira d’appuyer sur un des deux poussoirs pour actionner le moteur correspondant, en inversant le sens de marche a chaque appui, afin de contréler

complétement les deux directions.

10.1.

arON =~

Lancer la procédure lorsque le portail est fermé.
Appuyer sur le poussoir P1 et garder le doigt dessus jusqu’a ce que la led DL7 commence a clignoter (1ére fréquence de clignotement).
Relacher le poussoir P1.
Suivre les étapes de programmation illustrées sur la figure.
La programmation est terminée lorsque la led DL7 cesse de clignoter.

Procédure d’apprentissage SIMPLIFIEE DOUBLE BATTANT AVEC ralentissement.

VIMAR

ATTENTION : Aprés une réinitialisation ou avoir alimenté la carte, le temps de course de la premiére manceuvre de fermeture a augmenté de 5
secondes environ pour permettre au mouvement de s'achever.

1er START

75

i

Le premier START
déclenche I'apprentissage
en actionnant le MOTEUR
1 en ouverture (Attention !
démarrer en condition de
portail fermé)

2e START

75

ZONE RAL. OUV. M1

e

Le deuxieme START

fixe le point de début du
ralentissement d’ouverture
du MOTEUR 1

3e START

75

M1

Le troisieme START fixe le
fin de course du MOTEUR
1 et doit étre commandé
lorsque le battant 1 arrive
au fin de course

4e START

759

ZONE RAL. OUV. M2

M1

Y

Le quatrieme START

fixe le point de début du
ralentissement d’ouverture
du MOTEUR 2

5e START

759

M2 M1

— N — N

Le cinquiéme START
fixe le fin de course du
MOTEUR 2 et doit étre
commandé lorsque le
battant 2 arrive au fin de
course

6e START

759

o

M1

2 3

ZONE RAL. FERM. M2

Le sixieme START

fixe le point de début

du ralentissement de
fermeture du MOTEUR 2

7e START

Le septieme START fixe le
fin de course du MOTEUR

M2 M1 2 et doit étre commandé
lorsque le battant 2 arrive
au fin de course

8e START ZONE RAL. FERM. M1
* Le huitieme START

fixe le point de début

M2 du ralentissement de

757

-

fermeture du MOTEUR 1

9e START

759

Le neuvieme START fixe le
fin de course du MOTEUR
1 et doit étre commandé
lorsque le battant 1 arrive
au fin de course

M2

=

M2 M1 I
M1 I

Pour conclure la
programmation, attendre
la fermeture complete du
portail et 'extinction de la
LED DL7
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10.2. Procédure d’apprentissage COMPLETE DOUBLE BATTANT AVEC ralentissement.

S0k wN =

Lancer la procédure lorsque le portail est fermé.
Appuyer sur le poussoir P1 et garder le doigt dessus. La led DL7 commence a clignoter (1ére fréquence de clignotement).
Ne pas relacher le poussoir P1 jusqu’a ce que le clignotement accélere (2e fréquence de clignotement
Relacher le poussoir P1.
Suivre les étapes de programmation illustrées sur la figure.
La programmation est terminée lorsque la led DL7 cesse de clignoter.

VIMAR

ATTENTION : Apres une réinitialisation ou avoir alimenté la carte, le temps de course de la premiére manceuvre de fermeture a augmenté de 5
secondes environ pour permettre au mouvement de s'achever.

1er START

7D

P

)

m

Le premier START
déclenche I'apprentissage
en actionnant le MOTEUR
1 en ouverture (Attention !
démarrer en condition de
portail fermé)

8e START

75

ZONE RAL. FERM. M1

A

%]

=

Le huitieme START

fixe le point de début

du ralentissement de
fermeture du MOTEUR 1

2e START

ZONE RAL. OUV. M1

1

Le deuxieme START

fixe le point de début du
ralentissement d’ouverture
du MOTEUR 1

9e START

75

M2

D

M

Le neuvieme START fixe le
fin de course du MOTEUR
1 et doit étre commandé
lorsque le battant 1 arrive
au fin de course

10e START

& =

au fin de course

3e START Le troisieme START fixe le Le dixieme START
fin de course du MOTEUR enclenche l'apprentissage
M1 1 et doit étre commandé I M2 des retards du battant en
lorsque le battant 1 arrive actionnant le MOTEUR 1
au fin de course en ouverture
4e START | ZONERAL.OUV.M2 11e START SEI,AEFEE%SQPANT M2EN
« Le quatrieme START » Le onzieme START
fixe le point de début du actionne le MOTEUR 2
M1 ralentissement d’ouverture aprés le retard souhaité du
du MOTEUR 2 battant en ouverture
5e START Le cinquieme START 12e START
fixe le fin de course du - Le douzieme START
M2 M1 MOTEUR 2 et doit étre actionne le MOTEUR 2
commandé lorsque le M1 pour apprendre le retard du
battant 2 arrive au fin de battant en fermeture
course
RETARD BATTANT M1 EN
6e START 13e START FERMETURE
Le sixieme START " o Le treizieme START
M1 fixe le point de début actionne le MOTEUR 1
du ralentissement de apres le retard souhaité du
8 fermeture du MOTEUR 2 battant en fermeture
ZONE RAL. FERM. M2
7e START Le septiéme START fixe le Pour conclure la
fin de course du MOTEUR programmation, attendre
M2 M1 2 et doit étre commandé M2 M1 la fermeture complete du
lorsque le battant 2 arrive portail et I'extinction de la
LED DL7
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10.3. Procédure d’apprentissage SIMPLIFIEE DOUBLE BATTANT SANS ralentissement.

Lancer la procédure lorsque le portail est fermé.

Régler le trimmer TR3 SL sur la valeur maximale (rotation compléte dans le sens des aiguilles d’'une montre) en excluant le ralentissement.
Appuyer sur le poussoir P1 et garder le doigt dessus jusqu’a ce que la led DL7 commence a clignoter (1ére fréquence de clignotement).
Relacher le poussoir P1.

Suivre les étapes de programmation illustrées sur la figure.

La programmation est terminée lorsque la led DL7 cesse de clignoter.

S0k wN =

ATTENTION : Apres une réinitialisation ou avoir alimenté la carte, le temps de course de la premiére manceuvre de fermeture a augmenté de 5
secondes environ pour permettre au mouvement de s'achever.

Ter START (a4 I&ZC‘I);T;;"@TAETMSS%] o 4e START Le quatriéme START fixe le
. PP 9 fin de course du MOTEUR
en actionnant le MOTEUR A .
M2 . M2 M1 2 et doit étre commandé
1 en ouverture (Attention ! .
. " lorsque le battant 2 arrive
démarrer en condition de )
) . au fin de course
portail fermé)
2e START Le deuxieme START fixe le 5e START Le cmqyleme START
) fixe le fin de course du
fin de course du MOTEUR A
A . MOTEUR 1 et doit étre
M1 1 et doit étre commandé M2 M1 .
M2 ) commandé lorsque le
lorsque le battant 1 arrive ) )
) battant 1 arrive au fin de
au fin de course
course
3¢ START Le troisiéme START fixe le Pour conclure la
fin de course du MOTEUR programmation, attendre
M2 M1 2 et doit étre commandé M2 M1 la fermeture compléte du
lorsque le battant 2 arrive portail et I'extinction de la
au fin de course LED DL7
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10.4. Procédure d’apprentissage COMPLETE DOUBLE BATTANT SANS ralentissement.

Nookwh=

Lancer la procédure lorsque le portail est fermé.
Régler le trimmer TR3 SL sur la valeur maximale (rotation compléte dans le sens des aiguilles d’'une montre) en excluant le ralentissement.
Appuyer sur le poussoir P1 et garder le doigt dessus. La led DL7 commence a clignoter (1éere fréquence de clignotement).

Ne pas relacher le poussoir P1 jusqu’a ce que le clignotement accélére (2e fréquence de clignotement).

Relacher le poussoir P1.

Suivre les étapes de programmation illustrées sur la figure.

La programmation est terminée lorsque la led DL7 cesse de clignoter.

VIMAR

ATTENTION : Apres une réinitialisation ou avoir alimenté la carte, le temps de course de la premiére manceuvre de fermeture a augmenté de 5
secondes environ pour permettre au mouvement de s'achever.

1er START

M2

75

”

Le premier START
déclenche I'apprentissage
en actionnant le MOTEUR
1 en ouverture (Attention !
démarrer en condition de
portail fermé)

2e START

M2

79

M1

Le deuxiéme START fixe le
fin de course du MOTEUR
1 et doit étre commandé
lorsque le battant 1 arrive
au fin de course

3e START

M2

75

M1

Le troisitme START fixe le
fin de course du MOTEUR
2 et doit étre commandé
lorsque le battant 2 arrive
au fin de course

4e START

M2

75

M1

Le quatriéme START fixe le
fin de course du MOTEUR
2 et doit étre commandé
lorsque le battant 2 arrive
au fin de course

5e START

M2

75

M1

Le cinquiéme START
fixe le fin de course du
MOTEUR 1 et doit étre
commandé lorsque le
battant 1 arrive au fin de
course

6e START

75

E

&

Le sixieme START
enclenche I'apprentissage
des retards du battant en
actionnant le MOTEUR 1
en ouverture

7e START

79

RETARD BATTANT M2 EN

OUVERTURE

~»

vy

Le septieme START
actionne le MOTEUR 2
apreés le retard souhaité du
battant en ouverture

8e START

759

E@E

<
—

Le huitiéme START
actionne le MOTEUR 2
pour apprendre le retard du
battant en fermeture

9e START

757

RETARD BATTANT M1 EN

FERMETURE
| o

vy

Le neuvieme START
actionne le MOTEUR 1
apres le retard souhaité du
battant en fermeture

2

M

D!
0

Pour conclure la
programmation, attendre
la fermeture complete du
portail et I'extinction de la
LEDDL7
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10.5. Procédure d’apprentissage SIMPLE BATTANT AVEC ralentissement.

Nookwh=

Lancer la procédure lorsque le portail est fermé.
Appuyer sur le poussoir P1 et garder le doigt dessus. La led DL7 commence a clignoter (1ére fréquence de clignotement).
Ne pas relacher le poussoir P1. Le clignotement accélére (2e fréquence de clignotement).

Ne pas relacher le poussoir P1 jusqu’a ce que le clignotement accéléere (3e fréquence de clignotement).
Relacher le poussoir P1.
Suivre les étapes de programmation illustrées sur la figure.
La programmation est terminée lorsque la led DL7 cesse de clignoter.

VIMAR

ATTENTION : Aprés une réinitialisation ou avoir alimenté la carte, le temps de course de la premiére manceuvre de fermeture a augmenté de 5
secondes environ pour permettre au mouvement de s'achever.

1er START

o

Le premier START
déclenche I'apprentissage
en actionnant le MOTEUR
1 en ouverture (Attention !
démarrer en condition de
portail fermé)

2e START

ZONE RAL. OUV. M1

A

Le deuxiéme START

fixe le point de début du
ralentissement d’ouverture
du MOTEUR 1

3e START

M1

Le troisieme START fixe le
fin de course du MOTEUR
1 et doit étre commandé
lorsque le battant 1 arrive
au fin de course

4e START ZONE RAL. FERM. M1
\ 3 Le quatriéme START
fixe le point de début
du ralentissement de
fermeture du MOTEUR 1
5e START Le cinquiéme START

fixe le fin de course du
MOTEUR 1 et doit étre
commandé lorsque le
battant 1 arrive au fin de
course

Pour conclure la
programmation, attendre
la fermeture complete du
portail et I'extinction de la
LED DL7

10.6. Procédure d’apprentissage SIMPLE BATTANT SANS ralentissement.

NN =

Lancer la procédure lorsque le portail est fermé.
Régler le trimmer TR3 SL sur la valeur maximale (rotation compléte dans le sens des aiguilles d’'une montre) en excluant le ralentissement.
Appuyer sur le poussoir P1 et garder le doigt dessus. La led DL7 commence a clignoter (1ére fréquence de clignotement).

Ne pas relacher le poussoir P1. Le clignotement accélére (2e fréquence de clignotement).

Ne pas relacher le poussoir P1 jusqu’a ce que le clignotement accélére (3e fréquence de clignotement).
Relacher le poussoir P1.
Suivre les étapes de programmation illustrées sur la figure.
La programmation est terminée lorsque la led DL7 cesse de clignoter.

ATTENTION : Aprés une réinitialisation ou avoir alimenté la carte, le temps de course de la premiére manceuvre de fermeture a augmenté de 5
secondes environ pour permettre au mouvement de s'achever.

1er START

o

Le premier START
déclenche l'apprentissage
en actionnant le MOTEUR
1 en ouverture (Attention !
démarrer en condition de
portail fermé)

2e START

M1

Le deuxiéme START fixe le
fin de course du MOTEUR
1 et doit étre commandé
lorsque le battant 1 arrive
au fin de course

3e START

Le troisieme START fixe le
fin de course du MOTEUR
1 et doit étre commandé
lorsque le battant 1 arrive
au fin de course

Pour conclure la
programmation, attendre
la fermeture complete du
portail et I'extinction de la
LED DL7
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11. Essai de I'automatisme.

VIMAR

Tous les accessoires reliés a la centrale de commande et plus particulierement les dispositifs de sécurité comme les bords sensibles et les cellules
photo-électriques doivent étre testés. Il est important de rappeler que les cellules photo-électriques inversent la marche du portail uniquement
pendant la fermeture alors que les bords sensibles et/ou les cellules photo-électriques internes, s'ils sont activés pendant I'ouverture, inversent le
mouvement du portail pendant 1,5 secondes et s'ils sont activés en fermeture, rouvrent entierement le portail.

12. Trimmer de réglage.

Trimmer Fonction Description Plage de réglage
TR1 - DELAY | Temps d'arrét Lorsque le D!p-swnch 1 esAt sur ON, il regle le temps sel_on le- 1a130 secor_xde_s ma)l<|mum dans
quel le portail reste a I'arrét avant la fermeture automatique. le sens des aiguilles d'une montre
N 5 -
TR2 - TORQ | Couple moteur Lorsque le Dip-switch 8 est sur OFF, il régle le couple moteur. 20a 1.00. %o me'mmum dans le sens
des aiguilles d'une montre
Reégle la vitesse pendant la phase de ralentissement. 0 2 100 % maximum dans le sens
TR3 - SL Vitesse de ralentissement | Tourné a fond dans le sens des aiguilles d'une montre, le ralen- i~ A
) des aiguilles d'une montre
tissement est exclu.

13. Fonctions Dip-switch.

Il:loume- Etat Fonction Description
DIP 1 OFF Fermeture automatique désactivée -
ON Fermeture automatique validée Le portail ouvert se referme automatiquement apres le temps de repos.
Logique de fonctionnement : Ouvrir - Stop -
DIP 2 OFF Fe?rr?er - Stop P Modifie la séquence de fonctionnement des entrées SEQ (séquentiel) et
PED (piéton) y compris a partir de la télécommande.
ON Logique de fonctionnement : Quvrir - Fermer G )y P P
Fonction courtoisie sur cellule photo-électrique
OFF . - -
DIP 3 désactivée
ON Fonction courtoisie sur cellule photo-électrique | Réduction a 5 s du temps de pause résiduel apres le passage devant les
validée cellules photo-électriques.
OFF Logique de fonctionnement copropriété désac- | _
DIP 4 tivée
. . s s Le portail en phase d’ouverture ignore les commandes éventuelles et en
ON Logique de fonctionnement copropriété validée . oA
temps de pause, il recharge le temps d’arrét.
OFF Pré-clignotement désactivé -
DIP 5 e . le feu clignotant commence a clignoter 3 secondes avant le début de
ON Pré-clignotement validé
chague mouvement.
DIP 6 OFF Clignotement commandé par la centrale. Configurer la sortie pour feux clignotants sans clignotement autonome.
ON Clignotement intégré sur le feu clignotant. Configurer la sortie pour feux clignotants avec clignotement autonome.
OFF Coup de bélier désactivé -
DIP 7 i 4 3 la fi
ON Coup de bélier validé Pll'ovoque un coup |n’stantane’ pour encler’u’:her (ala fin de la fermeture) ou
désenclencher (au début de I'ouverture) I'électroserrure.
DIP8 OFF Réglage de la force validé. Possibilité de régler la force des moteur a travers le trimmer TR2 TORQ.
ON Réglage de la force désactive. Force maximale des moteurs. Trimmer TR2 TORQ désactivé.
DIP 9 OFF Démarrage « Soft » désactivé -
ON Démarrage « Soft » validé Ralentit le démarrage de chaque mouvement.
OFF Sortie +P.OUT pour 2e canal radio. Permet d'utiliser le 2e canal de la télécommande.
DIP 10 - PO — PR
ON Sortie +P.OUT pour test sécurités. YSHOﬂLeJ':'e fonctionnement des sécurités si celles-ci sont connectées a
DIP 11 OFF Entrée P.IN normalement ouverte Utilisable en présence éventuelle du poussoir d’ouverture seule
ON Entrée P.IN normalement fermée Utilisable en présence éventuelle d’'un bord sensible
DIP 12 OFF | Bord sensible avec switch électromécanique Configure le type de bord sensible. Fonctionne uniquement lorsque DIP 11
ON Bord sensible avec charge résistive 8,2 Kohms | estsur ON
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14. Problemes et solutions.

Probléme

Cause

Solution

L'automatisme ne fonc-
tionne pas

Panne de secteur

Vérifier l'interrupteur de la ligne d'alimentation.

Fusibles grillés.

Remplacer les fusibles par des modéles équivalents

Entrées de commande et de sécu-
rité en panne

Veérifier les leds de diagnostic : DL2 STOP, DL4 SCL, DL5 SOP doivent étre allu-
mées.

Test des sécurités échoué

Vérifier le fonctionnement des sécurités installées en présence de 4 clignotements
simultanés des : led DL7, voyant et feu clignotant.

Test de contréle du fonctionnement
des triac échoué

Remplacer la centrale en présence de 2 clignotements simultanés des : led DL7,
voyant et feu clignotant.

Le systéme n'enregistre
pas les télécommandes

Batteries de la télécommande dé-
chargées

Remplacer les batteries

Radiocommande incompatible
avec la premiére commande enre-
gistrée.

La premiére télécommande mémorisée a code tournant configure la centrale pour
qu'elle enregistre uniquement les télécommandes a code tournant et non pas celles
a code fixe.

Mémoire saturée

Supprimer au moins une radiocommande ou ajouter un récepteur externe (capacité
maximale 128 radiocommandes)

La radiocommande ne
fonctionne pas

Batteries de la télécommande dé-
chargées

Remplacer les batteries

Le systéme n'entre pas
dans la programmation
de la course

Sécurités ouvertes

Vérifier les leds de diagnostic : DL2 STOP, DL4 SCL, DL5 SOP doivent étre allu-
mées.

Dés qu'il part, le portail
s'arréte et s'inverse

Accélération au départ faible

Augmenter le trimmer TR2 TORQ

Pendant le ralentisse-

ment, le portail s'arréte
et inverse son mouve-
ment

Valeur de ralentissement trop faible

Augmenter le trimmer TR2 TORQ
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Déclaration de conformité.

Vimar S.p.A. déclare que I'équipement est conforme aux directives suivantes :
2014/53/UE (RED)

2014/30/EU (EMC)

2014/35/EU (LVD)

2006/42/CE (Directive machines)

Le texte complet de la déclaration de conformité UE est disponible sur la fiche du produit a I'adresse Internet : www.vimar.com.

Réglement REACH (EU) n° 1907/2006 — art.33.
Le produit pourrait contenir des traces de plomb.
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Die folgenden Sicherheitsinformationen sind wesentlicher Bestandteil des Produkts und missen dem Benutzer ausgehandigt werden.

Bitte lesen Sie die Informationen aufmerksam durch, denn sie enthalten wichtige Angaben zur Installation, Benutzung und Wartung. Bewahren Sie diese
Anleitung sorgfaltig auf und Uberreichen Sie sie an die etwaigen neuen Benutzer. Die fehlerhafte Installation oder die unsachgeméafe Benutzung des
Produkts kann eine ernste Gefahrenquelle darstellen.

WICHTIG - SICHERHEITSHINWEISE.

Die Installation muss durch qualifiziertes Fachpersonal und unter Befolgung der geltenden nationalen und europaischen Bestimmungen durchgefiihrt
werden.

Nach dem Auspacken muss kontrolliert werden, ob das Gerat intakt ist. Im Zweifelsfall Fachpersonal zu Rate ziehen.

Das Verpackungsmaterial (Karton, Plastikbeutel, Klammern, Polystyrol usw.) muss in den hierfiir vorgesehenen Miillcontainern entsorgt werden und
darf nicht in die Umwelt gelangen. Vor allem darf es nicht in die Hande von Kindern geraten.

Installation, Stromanschlisse und Einstellungen missen sachgerecht ausgefiihrt werden. Die Netzspannung hat den Vorgaben des Typenschilds zu
entsprechen, die Kabelquerschnitte missen auf die Belastungen abgestimmt sein. Im Zweifelsfall qualifiziertes Personal zu Rate ziehen.

Das Produkt nicht in Raumen mit Explosionsgefahr oder elektromagnetischen Storfeldern installieren. Das Vorhandensein entzundlicher Gase bzw.
entziindlichen Rauchs stellt eine schwere Gefahr fiir die Sicherheit dar.

In der Versorgungsleitung ist ein dem Produkt angemessener und normgerechter Uberspannungsschutz und ein Schalter/Trennschalter bzw.
Fehlerstromschalter zu installieren.

An Tor, Tur, Rolltor oder Schranke ist mit einem Schild deutlich darauf hinzuweisen, dass sie ferngesteuert werden.

VIMAR s.p.a. haftet nicht fur eventuelle Schaden, falls Gerate und/oder Bauteile eingebaut werden, die nicht mit dem Produkt, der Sicherheit und dem
Betrieb kompatibel sind.

Das Gerat darf nur fir den Zweck benutzt werden, fiir den es vorgesehen ist, jede andere Verwendung ist zweckwidrig und daher gefahrlich. Vor jeder
Reinigung oder Wartung den Netzstecker ziehen bzw. die Anlage mit dem Schalter ausschalten, um das Gerat vom Netz zu trennen. Fir die Reparatur
oder den Austausch schadhafter Teile durfen ausschliel3lich Originalersatzteile verwendet werden.

Der Installationstechniker muss samtliche Informationen zu Betrieb, Wartung und Gebrauch der einzelnen Teile und des gesamten Systems vermitteln
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1. Produktmerkmale.

VIMAR

Steuergerat fur 230/120 Vac Fligeltorantriebe mit max. Leistung 300+300W und integriertem Empfanger 433 MHz.

Funktionen und Ausstattung des Steuergerats:

- individuelle Einstellung von Bremsweg und -geschwindigkeit beim Offnen sowie SchlieRen.

- Diagnose der Eingange durch LED.

2. Technische Daten.

Schaltschrank

SW230.T / SW230.T.120

Spannungsversorgung 230 Vac 50 Hz - 120 Vac 50/60Hz

Einsatzbereich Ein- und Mehrfamilienhauser

Betatigungsfrequenz 50%

Betriebstemperatur -20°C / +50°C

Zubehorversorgung 24 Vdc - 350 mA max. (zusammen mit den anderen 24Vdc Ausgangen)

Ausgang fur Blinkleuchte

230/120 Vac - 25 W max.

Ausgang flr Anzeigelampe Tor offen

24 Vdc 2W max.

Ausgang zweiter Funkkanal

24 Vdc - 350 mA max. (zusammen mit den anderen 24\/dc Ausgangen)

Schutzsicherung 24 Vdc Ausgéange

Trage Sicherung T1 A

Schutzsicherung 230 Vac Leitung

Flinke Sicherung F5 A

Schutzsicherung 120 Vac Leitung

Flinke Sicherung F6,3 A

3. Vorbereitung der Kabelverbindungen.

©

Legende

A - Linearantrieb

B - Steuergerat

C - Blinkleuchte

D - Funkfernsteuerung
E - Lichtschrankenpaar
F - Schlusselschalter
G - Elektroschloss

H H |_| H H H 2x1mm?+ RG59 H H H
AR R aooaan
3x0,5mm?
1 | " N § N g oo
2x0,5mm? || = 2x1mm? = 4>l(I0,5mm2 g @
I 10) )
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230 Vac 3x1,5 mm?
4x0,5mm? 2x0,5mm?
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4. Beschreibung des Steuergerits.

Steuergerat fur 230/120 Vac Fligeltorantriebe mit integriertem Empfanger.

Funktionen und Ausstattung des Steuergerats:

- individuelle Einstellung von Bremsweg und -geschwindigkeit beim Offnen sowie SchlieRen
- Diagnose der Eingange durch LED

- Verwaltung von 128 Codes der Funkfernsteuerungen mit Rolling Code.

© ® ©

M VIMAR

P1 I P2 DELAY TORQ J F1=T1A /
® o I\':‘,':I:""IH U 9, [ ]
pswi TR1 TR3 S

|t
PRG
1 7 1112 DLT

SW230.T

=7 CN2
E”:I DL2

DL4 DL5 DL6
26(27)57, £ £ £
sTOP SCL SOP PN

SEQ PED :

ELVOX

Legende:

1. Ausziehbare Klemme fiir 24 VVdc / 12 Vdc Ausgéange, Sicherheiten und Steuereingange
2. Ausziehbare Klemme fir Versorgungsleitung, Blinkleuchte und 230/120 Vac Elektromotor
3. Ausziehbare Klemme flr Antenne

4. LED fir Diagnose der Eingange

5.
6
7
8
9.
1

LED fur Diagnose der Programmierungen

. Tasten fur Programmierung des Torlaufs und der Funkfernsteuerungen
. Trimmer fur Einstellungen
. Dip-Schalter fir die Programmierung der Funktionen

Schutzsicherung fiir Motorausgang, Transformator und Blinkleuchte (230 Vac F5 A flink - 120 Vac F6,3 A flink)

0.Schutzsicherung fiir den Ausgang der Transformator-Sekundarwicklung (24 Vdc T1 A trage)
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5. Verkabelung.

Beschreibung der Klemmen.

VIMAR

Klemmenleiste M1
Klemmennummer LBelterpIatten- Beschreibung
edruckung
1 SEQ Taste (Arbeitskontakt) Offnen und SchlieRen (sequentiell oder Start)
2 STOPP Taste (Ruhekontakt) Stopp (Stop)
3 PED Taste (Arbeitskontakt) FuRgénger-Offnung
4 SCL Eingang (Ruhekontakt) Sicherheiten beim SchlieBen (erneutes Offnen)
5 SOP Eingang (Ruhekontakt) Sicherheiten beim Offnen und SchlieRen (voriibergehendes Stoppen)
6 COM Bezugspotenzial Eingdnge und Anzeigelampe (Minuspol)
7 +AS Pluspol fir 24 Vdc Zubehérversorgung
8 -AS Minuspol fur 24 Vdc Zubehoérversorgung
9 +WL Pluspol Anzeigelampe 24V 2W max.
10 COM Bezugspotenzial Eingdnge und Anzeigelampe (Minuspol)
1" +LOCK Pluspol 12 Vdc (etwaiges Elektroschloss 12 Vac 15W max.)
12 -LOCK Minuspol 12 Vdc (etwaiges Elektroschloss 12 Vac 15W max.)
13 P.IN Programmierbarer Eingang (Ruhekontakt)
14 +P.OUT Programmierbarer 24 Vdc plus Ausgang
Klemmenleiste M2
15 Eingang Erdschluss
16 L Leitungseingang 230/120 V 50Hz (PHASE)
17 N Leitungseingang 230/120 V 50Hz (NULLLEITER)
18 FL Blinkleuchte 230/120 V 50Hz 25 W max. (NULLLEITER)
19 FL Blinkleuchte 230/120 V 50Hz 25 W max. (PHASE)
20 M1COM Gemeinsamer Ausgang Motorwicklungen 1
21 M1CL Ausgang Schlief3richtung Motor 1
22 M10P Ausgang Offnungsrichtung Motor 1
23 M2COM Gemeinsamer Ausgang Motorwicklungen 2
24 M2CL Ausgang Schlief3richtung Motor 2
25 M20P Ausgang Offnungsrichtung Motor 2

Verkabelung fiir Versorgungsleitung, Blinkleuchte und Elektromotoren.
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Die Antriebe verfiigen bereits Gber ein an den Motor angeschlossenes Stromkabel. Dieses Kabel ist 0,8 m lang. Wenn das Steuergerat nicht direkt
erreichbar ist, muss das Kabel mit einer entsprechenden Abzweigdose am Pfeiler verbunden werden.

Funktion der Antriebskabel Klemme auf Leiterplatte
Farbe Beschreibung Motor 1 Motor 2
Gelb-Griin Erdschluss 15 PE 15 PE
Grau Gemeinsamer Kontakt 20 M1COM 23 M2COM
Schwarz (EAM8.L) - Braun (EAM8.R) Bewegung 2 (SchlieBbewegung des Fligels, Ausfahren der Kolbenstange) 21 M1CL 24 M2CL
Braun (EAMB8.L) - Schwarz (EAM8.R) Bewegung 1 (Offnungsbewegung des Fliigels, Einfahren der Kolbenstange) 22 M10P 25 M20P
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Verkabelung der Eingéange.

Das Steuergerat wird mit als Ruhekontakten gesetzten Sicherheitseingangen ohne Schaltbriicke (STOP, SCL, SOP) geliefert.

Eine Schaltbriicke zwischen dem gemeinsamen Kontakt (COM) und dem nicht zu verwendenden Eingang einfligen. Die LEDs DL2 DL4 DL5 missen
erleuchtet sein.

o o X | X =
ARARREPIHEHEE
o ol|l<|2|s|o|l8|l&lZ]|3
[72] o |l |n|o + D T | O al 3l a 4
» ¥ 0 o
| 2 = €] = = o] © o] = <] <] =] o
| T T I T I = I = I I
sl 8| 5| 5| 51 8| | & &) & ] o 5| &
S ] S ] s| 2 N ) Y 2 © © S
= S| =] =| =| £ il | £ S | =| +
] ] ] @ | = 5| © > = = = ® _
= = = = = = © = N ™~ = ©
@ ] @ S S| = = ] = - < @ <
o o o @ |l = ol 8 £ T + . o <
= = = =| N =2 = ‘N » [ = x
< < = | = I N 2 = @ ol <| =
= sl Il @ | & N N [ -] ol Z| s
= - o P~ P~ - Py - = = = S
s| #l | 32| =T| 8§ 2l 21 G gl g| =
] gl E| =] 2 E| 2 al 8| £| o
= = S s| @ < > 1] =| S )
3 b S S £ k= =
] O »| o [ = S
g I g =l 8 oS B 3 = 2
5 gl 5| 5| = 2| m Wl @ £
3 S o =
z & 2| s < B
] ) = q’ o
(7] 3 tD = b
s| €| & =
8 O @
@) S| E <
- 2
= &
<=
@ T g
=
2
]

YYY 1YY

<

Anschluss der Steuertasten und des Schliisselschalters.

Es handelt sich um Arbeitskontakte. Der Eingang SEQ (LED DL1) steuert die vollstandige Offnung und SchlieRung des Tors. Der Eingang PED (LED
DL3) steuert die teilweise Offnung und SchlieRung des Tors, Die LEDs DL1 oder DL3 und die LED DL7 leuchten bei Betétigung des Schliisselschalters
bzw. der parallel geschalteten Tasten auf.
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Anschluss von Timer oder Detektor mit Magnetschleife.

Bei Dip-Schalter 1 auf ON (automatisches Schlief3en aktiviert) und Dip-Schalter 4 auf ON (Mehrfamilienhaus-Funktion aktiviert) kann ein Timer oder ein
Detektor mit Magnetschleife angeschlossen werden. Wird der als Arbeitskontakt gesetzte Eingang P.SEQ geschlossen, so steuert er die vollstéandige
Offnung des Tors, solange der Kontakt geschlossen bleibt. Das Tor 6ffnet sich und bleibt in Offnungsposition. Die Befehle SEQ, PED und die
gespeicherten Funkfernsteuerungen sind bis zur erneuten Offnung des Kontakt nicht aktiviert. Dieser Eingang dient dazu, das Tor wahrend der Stunden
intensiver Nutzung zu &ffnen und in Offnungsposition zu halten. Bei Betétigung von Timer oder Detektor mit Magnetschleife leuchtet die LED DL1 auf
und es blinkt die LED DL7.

|
1 I |
1(2/3|4|5|6|7|8(9(10|11|12|13(14
In_ TS IIJI !I!IID—‘
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Anschluss der Lichtschranken.

Hierbei die Polung fur die Versorgung der Lichtschranken beachten. SCL und SOP sind Ruhekontakte.

Die Beschaltung des Eingangs SCL kehrt die Bewegung des Tors beim SchlieRen um. Sofern nicht verwendet, eine Schaltbriicke zwischen COM und
SCL einfligen. Bei nicht aktivierten Lichtschranken muss die LED DL4 erleuchtet sein.

Die Beschaltung des Eingangs SOP kehrt die Bewegung des Tors beim SchlieRen um. Solange die Lichtschranken aktiviert sind, sperrt er die
Bewegung des Tors beim Offnen. Sofern nicht verwendet, eine Schaltbriicke zwischen COM und SOP einfiigen. Bei nicht aktivierten Lichtschranken
muss die LED DL5 erleuchtet sein.

Interne Externe Interne Externe
Lichtschranke Lichtschranke Lichtschranke  Lichtschranke

M1

seaf| =
stor[| N

Zubeh6r +24Vdc
Zubehor -24Vdc

Sicherheit beim Schliefen (Ruhekontakt)

Sicherheit beim Offnen und SchlieRen (Ruhekontakt)

Anschluss der Kontaktleiste und/oder internen Lichtschranken.

Bei Dip-Schalter 11 auf ON ist der programmierbare Eingang P.IN als Ruhekontakt fiir die Verwendung einer nicht onmschen Kontaktleiste mit
Arbeitskontakt konfiguriert. Die Auslésung dieses Eingangs stoppt die Bewegung des Tors bis zur Freigabe. Bei nicht aktivierter Kontaktleiste muss die
LED DL6 erleuchtet sein. Sofern nicht verwendet, den Dip-Schalter auf OFF stellen.

Bei Dip-Schaltern 11 und 12 auf ON ist der programmierbare Eingang P.IN fir die Verwendung einer ohmschen Kontaktleiste 8K2 konfiguriert. Die
Auslosung dieses Eingangs stoppt die Bewegung des Tors bis zur Freigabe. Bei nicht aktivierter Kontaktleiste muss die LED DL6 erleuchtet sein. Sofern
nicht verwendet, den Dip-Schalter auf OFF stellen.
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Stromanschluss mit aktiver Fototest-Funktion.
Bei Dip-Schalter 10 auf ON steuert der programmierbare Eingang P.OUT die Funktion der Sicherheiten.

Anschluss der Stopptaste.

Interne

VIMAR

Externe Interne Externe

Lichtschranke Lichtschranke Lichtschranke Lichtschranke

Sicherheit beim SchlieBen (Ruhekontakt)

Sicherheit beim Offnen und SchiieRen (Ruhekontakt)

Zubehor +24Vdc

Zubehor -24Vdc

Der Eingang STOP ist ein Ruhekontakt. Die Kontaktoffnung bewirkt den Halt des Tors und unterbricht die Zeit fir das automatische SchlieRen. Sofern
nicht verwendet, eine Schaltbriicke zwischen COM und STOP einfligen. Bei nicht aktivierter Taste muss die LED DL2 erleuchtet sein.

HINWEIS: Falls in der Anlage keine Lichtschranken, Kontaktleisten oder Stopptasten vorhanden sein sollten, missen die Eingdnge STOP, SCL und
SOP mit COM uberbruckt und die Dip-Schalter 10, 11 und 12 auf OFF gesetzt werden.

Anschluss der Taste Offnen.

M1

(N
3|4

1(2 5 7|8(9|10(11|12({13|14
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Ruhekontakt

Bezugspotenzial

(Minuspol)

Der Eingang P.IN mit auf OFF gesetztem Dip-Schalter 11 ist ein Arbeitskontakt. Das SchlieRen des Kontakts bewirkt das Offnen des Tors.
Bei nicht aktivierter Taste muss die LED DL6 erloschen sein.

62

M1

|

2|13|4|5




ELVOX Automazioni VIMAR
SW230.T / SW230.T.120

Anschluss des Elektroschlosses.

M1

| Elektroschloss 12Vac 15VA

Anschluss der Anzeigelampe Tor offen.

1 6|7|8]|9|(10{11|12/13(14
e
gltlalalo|ls|w 5
o EN I
4IRlE[8[815]%|3 13
58 =2
o8 <=
== w N
o Z ]
S= @
g 2
N
B s
ANZEIGELAMPE
"™ TOR OFFEN

Anschluss der Antenne.
Im Lieferumfang ist der 17cm starre Draht mit der Funktion Antenne enthalten, der mit der Klemme 27 ANT zu verkabeln ist.
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6. Beschreibung der LEDs im Schaltkreis.

KURZEL BESCHREIBUNG

DL1 Zeigt den Status des Eingangs SEQ an (Klemme Nummer 1).

Sofern nicht aktiviert, bleibt die LED erloschen.

Wird zur Steuerung von sequentieller Offnung (Offnen, Stopp, SchlieRen) oder Start (Offnen, SchlieRen) verwendet.
DL2 Zeigt den Status des Eingangs STOP an (Klemme Nummer 2).

Sofern nicht aktiviert, bleibt die LED erleuchtet.

Wird zur Steuerung des Torstopps verwendet.

DL3 Zeigt den Status des Eingangs PED an (Klemme Nummer 3).

Sofern nicht aktiviert, bleibt die LED erloschen.

Wird zur Steuerung der teilweisen Toroffnung (FuRganger-Offnung) verwendet.
DL4 Zeigt den Status des Eingangs SCL an (Klemme Nummer 4).

Sofern nicht aktiviert, bleibt die LED erleuchtet.

Wird fir die Sicherheiten beim SchlieRen verwendet, andernfalls eine Schaltbriicke zwischen Klemme COM und SCL
einfugen.

DL5 Zeigt den Status des Eingangs SOP an (Klemme Nummer 5).
Sofern nicht aktiviert, bleibt die LED erleuchtet.

Wird fiir die Sicherheiten beim Offnen und SchlieRen verwendet, andernfalls eine Schaltbriicke zwischen Klemme COM und
SOP einfligen.

DL6 Zeigt den Status des Eingangs P.IN an (Klemme Nummer 13).
Sofern nicht aktiviert, bleibt die LED erloschen.

Wird zur Steuerung der Tor6ffnung oder der Sicherheitskontaktleiste verwendet, andernfalls den Dip-Schalter 11 auf OFF
setzen.

DL7 Zeigt den Status von Programmierung und Test an.
Sofern nicht aktiviert, bleibt die LED erloschen.

7. Tasten auf dem Schaltkreis.

Kiirzel | Beschreibung
P1 Taste Laufwege anlernen

P2 Taste Funkfernsteuerungen anlernen

8. Vorabkontrolle.

Nach Einschalten der Steuergerateversorgung leuchtet die LED DL7 eine Sekunde lang auf.

Die Diagnose-LEDs DL2, DL4, DI5 der Eingdnge mussen erleuchtet sein.

Sollte einer der Ruhe- bzw. Arbeitskontakte nicht im Ruhezustand sein, blinkt die LED DL7 mit schnellen Impulsen zur Meldung einer Stérung.

Falls einer der Sicherheitseingange STOP, SCL, SOP nicht verwendet werden sollte, eine Schaltbriicke zwischen COM und dem jeweils nicht benutzten
Eingang einfligen.
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9. Programmierung und Léoschung der Funkfernsteuerung.

Die maximale Speicherkapazitat betragt 128 Funkfernsteuerungen.
Warnung: Die Funkfernsteuerungen kénnen nur bei stehendem Tor gespeichert und geléscht werden.

Programmierung der dem Eingang SEQ zugewiesenen Taste der Funkfernsteuerung.
1. Die Taste P2 druicken und solange gedruckt halten, bis die LED DL7 (PRG) zu blinken beginnt (1. Blinkfrequenz).
2. Die Taste P2 loslassen.
3. Innerhalb von 10 Sekunden die Taste der anzulernenden Funkfernsteuerung betatigen, die der sequentiellen Steuerung oder Start zugewiesen
werden soll.
4. Das erfolgreiche Anlernen wird durch einen Blinkimpuls der Blinkleuchte angezeigt, worauf das Blinken der LED DL7 endet.
5. Den Vorgang fiir jede anzulernende Funkfernsteuerung wiederholen.

Programmierung der dem Eingang PED zugewiesenen Taste der Funkfernsteuerung.
1. Die Taste P2 driicken und gedriickt halten. Die LED DL7 beginnt zu blinken (1. Blinkfrequenz).
2. Die Taste P2 erst dann loslassen, wenn ein schnelles Blinken einsetzt (2. Blinkfrequenz).
3. Die Taste P2 loslassen.
4. Innerhalb von 10 Sekunden die Taste der anzulernenden Funkfernsteuerung betétigen, die der Steuerung FuRgénger-Offnung zugewiesen werden
soll.
5. Das erfolgreiche Anlernen wird durch einen Blinkimpuls der Blinkleuchte angezeigt, worauf das Blinken der LED DL7 endet.
6. Den Vorgang fir jede anzulernende Funkfernsteuerung wiederholen.

Programmierung der dem Ausgang +P.OUT fiir den 2. Funkkanal zugewiesenen Taste der Funkfernsteuerung (Dip-Schalter 10 muss auf OFF
gesetzt sein).

. Die Taste P2 driicken und gedruckt halten. Die LED DL7 beginnt zu blinken (1. Blinkfrequenz).

. Die Taste P2 nicht loslassen. Ein schnelles Blinken setzt ein (2. Blinkfrequenz).

. Die Taste P2 erst dann loslassen, wenn ein schnelles Blinken einsetzt (3. Blinkfrequenz).

. Die Taste P2 loslassen.

. Innerhalb von 10 Sekunden die Taste der anzulernenden Funkfernsteuerung betéatigen, die der Steuerung +P.OUT zugewiesen werden soll.

. Das erfolgreiche Anlernen wird durch einen Blinkimpuls der Blinkleuchte angezeigt, worauf das Blinken der LED DL7 endet.

.Den Vorgang fiir jede anzulernende Funkfernsteuerung wiederholen.

NO O~ WN =

Loschen einer gespeicherten Funkfernsteuerung.
1. Die Taste P2 driicken und gedriickt halten. Die LED DL7 beginnt zu blinken (1. Blinkfrequenz).
. Die Taste P2 nicht loslassen. Ein schnelles Blinken setzt ein (2. Blinkfrequenz).
. Die Taste P2 nicht loslassen. Ein schnelles Blinken setzt ein (3. Blinkfrequenz).
. Die Taste P2 erst dann loslassen, wenn ein schnelles Blinken einsetzt (4. Blinkfrequenz).
. Die Taste P2 loslassen.
. Innerhalb von 10 Sekunden die Taste der zu I6schenden Funkfernsteuerung betatigen.
. Das erfolgreiche Loschen wird einen Blinkimpuls der Blinkleuchte angezeigt, worauf das Blinken der LED DL7 endet.

NOoO O~ WN

Loschen aller gespeicherten Funkfernsteuerungen.
1. Die Steuergerateversorgung trennen.
2. Die Stromversorgung zum Steuergerat durch Halten der Taste P2 wieder einschalten.
3. Warten, bis das Blinken der LED DL7 endet.
4. Bei Abschluss dieses Vorgangs sind alle gespeicherten Funkfernsteuerungen geldscht.
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10. Programmierung.

VIMAR

Vor Beginn der Programmierung sollte mindestens eine dem Eingang SEQ zugewiesene Funkfernsteuerung gespeichert werden.

Manuelle Einstellung zur Positionierung des Tors.
Zur Ausfiihrung von Positionierbewegungen des Tors vor etwaigen Anlernvorgangen oder Priifungen ist eine Funktion implementiert, mit der jeweils ein
Motor mit Totmannsteuerung in Offnungs- und SchlieRrichtung bewegt werden kann.
Dieser Modus wird durch gleichzeitiges Driicken der Tasten P1 und P2 aufgerufen, wonach die LED DL7 als Hinweis auf den Einstellmodus mit
Totmannsteuerung permanent aufleuchtet.
Die Tasten loslassen.

Die beiden Tasten steuern nun jeweils zyklisch, und zwar P1 den Motor 1 und P2 den Motor 2.

Es reicht daher, eine der beiden Tasten gedrickt zu halten, um den entsprechenden Motor zu bewegen, wobei dieser bei jedem erneutem Druck die
Bewegungsrichtung umkehrt, so dass beide Richtungen komplett unter Kontrolle sind.

10.1.

arON =~

Das Verfahren bei geschlossenem Tor starten.
Die Taste P1 driicken und solange gedrickt halten, bis die LED DL7 zu blinken beginnt (1. Blinkfrequenz).
Die Taste P1 loslassen.
Die abgebildeten Programmierungsphasen befolgen.
Die Programmierung ist abgeschlossen, wenn das Blinken der LED DL7 endet.

VEREINFACHTES Verfahren zum Anlernen von ZWEIFLUGELIGEN TORANTRIEBEN MIT Abbremsung.

WARNHINWEIS: Nach einem Reset oder nach Versorgung der Leiterplatte wird die Laufzeit des ersten SchlieRvorgangs um ca. 5 Sekunden erhoht, um
auf jeden Fall das Beenden der Bewegung zu ermdglichen.

1. START

E

A

Der erste START leitet
das Anlernen durch
Bewegen des MOTORS
1 in Offnungsrichtung
ein (Warnung! Bei
geschlossenem Tor
beginnen)

BREMSBER. OFF. M1

L

Der zweite START legt
den Anfangspunkt der
Abbremsung beim Offnen
von MOTOR 1 fest

E
E

M1

Der dritte START legt das
Ende des Laufwegs von
MOTOR 1 fest und ist bei
Fliigel 1 auf Anschlag zu
drlicken

BREMSBER. OFF. M2

I

M1

Der vierte START legt
den Anfangspunkt der
Abbremsung beim Offnen
von MOTOR 2 fest
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3 a 4 4
> > > >
] ] ] ]
-1 3 3 3

M2

M1

— N e g

Der finfte START legt das
Ende des Laufwegs von
MOTOR 2 fest und ist bei
Fliigel 2 auf Anschlag zu
driicken

6. START

757

Der sechste START
legt den Anfangspunkt
der Abbremsung beim
SchlieBen von MOTOR
2 fest

7. START

77

N
-

O

Der siebte START legt das
Ende des Laufwegs von
MOTOR 2 fest und ist bei
Fliigel 2 auf Anschlag zu
driicken

8. START

757

BREMSBER. SCHL. M1

<

M2

B
L/

Der achte START legt
den Anfangspunkt der
Abbremsung beim
Schliefen von MOTOR
1 fest

9. START

7D

M2 1

Der neunte START legt das
Ende des Laufwegs von
MOTOR 1 fest und ist bei
Fligel 1 auf Anschlag zu
driicken

M2 1

=
= B

Zur Fertigstellung der
Programmierung auf das
vollstandige SchlieRen des
Tors und das Erléschen der
LED DL7 warten
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10.2. KOMPLETTES Verfahren zum Anlernen von ZWEIFLUGELIGEN TORANTRIEBEN MIT Abbremsung.

S0k wN =

Das Verfahren bei geschlossenem Tor starten.
Die Taste P1 driicken und gedriickt halten. Die LED DL7 beginnt zu blinken (1. Blinkfrequenz).
Die Taste P1 erst dann loslassen, wenn ein schnelles Blinken einsetzt (2. Blinkfrequenz)

Die Taste P1 loslassen.

Die abgebildeten Programmierungsphasen befolgen.
Die Programmierung ist abgeschlossen, wenn das Blinken der LED DL7 endet.

WARNHINWEIS: Nach einem Reset oder nach Versorgung der Leiterplatte wird die Laufzeit des ersten SchlieRvorgangs um ca. 5 Sekunden erhdht, um
auf jeden Fall das Beenden der Bewegung zu ermdglichen.

1. START

E

P

)

Der erste START leitet
das Anlernen durch
Bewegen des MOTORS
1 in Offnungsrichtung
ein (Warnung! Bei
geschlossenem Tor
beginnen)

8. START

BREMSBER. SCHL. M1

<

2

B
&

Der achte START legt
den Anfangspunkt der
Abbremsung beim
SchlieRen von MOTOR
1 fest

BREMSBER. OFF M1

1

Der zweite START legt
den Anfangspunkt der
Abbremsung beim Offnen
von MOTOR 1 fest

M2 M

D

Der neunte START legt das
Ende des Laufwegs von
MOTOR 1 fest und ist bei
Fliigel 1 auf Anschlag zu
drlicken

had ad
] ]
> >
= =
3 3

|-
|-

M1

Der dritte START legt das
Ende des Laufwegs von
MOTOR 1 fest und ist bei
Fliigel 1 auf Anschlag zu
driicken

2

O
g B

Der zehnte START

leitet das Anlernen der
Fliigelverzégerungen durch
Bewegen des MOTORS 1
in Offnungsrichtung ein

4. START

@

BREMSBER OFF. M2

Der vierte START legt
den Anfangspunkt der
Abbremsung beim Offnen
von MOTOR 2 fest

FLUGELVERZOGERUNG M2
BEIM OFFNEN ﬁ

i

Der elfte START setzt
den MOTOR 2 nach
der gewlinschten
Fliigelverzégerung beim
Offnen in Bewegung

5. START

g
I

Der flinfte START legt das
Ende des Laufwegs von
MOTOR 2 fest und ist bei
Fliigel 2 auf Anschlag zu
driicken

AN E
-

Der zwolfte START
setzt den MOTOR

2 zum Anlernen der
Fliigelverzégerung beim
SchlieRen in Bewegung

R S

BREMSBER. SCHL. M2

M1

Der sechste START
legt den Anfangspunkt
der Abbremsung beim
SchlieBen von MOTOR
2 fest

& B = ] ©
4 3 4 ] 3
2 5 3 A %
3 3 3 3 =

FLUGELVERZOGERUNG M1
BEIM SCHLIESSEN

g

-y

Der dreizehnte START
setzt den MOTOR 1
nach der gewiinschten
Flugelverzégerung beim
SchlieRen in Bewegung

N o
g 4
> >
x =
3 -1

M1

M
|
|
h
h

Der siebte START legt das
Ende des Laufwegs von
MOTOR 2 fest und ist bei
Fliigel 2 auf Anschlag zu
driicken

2

T &
H

Zur Fertigstellung der
Programmierung auf das
vollstandige SchlieRen des
Tors und das Erléschen der
LED DL7 warten
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10.3. VEREINFACHTES Verfahren zum Anlernen von ZWEIFLUGELIGEN TORANTRIEBEN OHNE Abbremsung.

S0k wN =

Das Verfahren bei geschlossenem Tor starten.
Den Trimmer TR3 SL auf den Hochstwert einstellen (vollstandige Drehung im Uhrzeigersinn), um die Abbremsung auszuschalten.
Die Taste P1 driicken und solange gedruckt halten, bis die LED DL7 zu blinken beginnt (1. Blinkfrequenz).

Die Taste P1 loslassen.

Die abgebildeten Programmierungsphasen befolgen.
Die Programmierung ist abgeschlossen, wenn das Blinken der LED DL7 endet.

WARNHINWEIS: Nach einem Reset oder nach Versorgung der Leiterplatte wird die Laufzeit des ersten SchlieRvorgangs um ca. 5 Sekunden erhdht, um
auf jeden Fall das Beenden der Bewegung zu ermdglichen.

1. START

M2

-

Der erste START leitet
das Anlernen durch
Bewegen des MOTORS
1 in Offnungsrichtung
ein (Warnung! Bei
geschlossenem Tor
beginnen)

2. START

M2

M1

Der zweite START legt das
Ende des Laufwegs von
MOTOR 1 fest und ist bei
Flugel 1 auf Anschlag zu
driicken

3. START

M2

M1

Der dritte START legt das
Ende des Laufwegs von
MOTOR 2 fest und ist bei
Fliigel 2 auf Anschlag zu
driicken

4. START

M2

M1

Der vierte START legt das
Ende des Laufwegs von
MOTOR 2 fest und ist bei
Fliigel 2 auf Anschlag zu
driicken

5. START

M1

Der flinfte START legt das
Ende des Laufwegs von
MOTOR 1 fest und ist bei
Fliigel 1 auf Anschlag zu
driicken

M2

M1

Zur Fertigstellung der
Programmierung auf das
vollstandige SchlieRen des
Tors und das Erléschen der
LED DL7 warten
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10.4. KOMPLETTES Verfahren zum Anlernen von ZWEIFLUGELIGEN TORANTRIEBEN OHNE Abbremsung.

Nookwh=

Das Verfahren bei geschlossenem Tor starten.
Den Trimmer TR3 SL auf den Hochstwert einstellen (vollstandige Drehung im Uhrzeigersinn), um die Abbremsung auszuschalten.
Die Taste P1 driicken und gedriickt halten. Die LED DL7 beginnt zu blinken (1. Blinkfrequenz).
Die Taste P1 erst dann loslassen, wenn ein schnelles Blinken einsetzt (2. Blinkfrequenz).

Die Taste P1 loslassen.

Die abgebildeten Programmierungsphasen befolgen.
Die Programmierung ist abgeschlossen, wenn das Blinken der LED DL7 endet.

WARNHINWEIS: Nach einem Reset oder nach Versorgung der Leiterplatte wird die Laufzeit des ersten SchlieRvorgangs um ca. 5 Sekunden erhdht, um
auf jeden Fall das Beenden der Bewegung zu ermdglichen.

1. START

M2

m

Der erste START leitet
das Anlernen durch
Bewegen des MOTORS
1 in Offnungsrichtung
ein (Warnung! Bei
geschlossenem Tor
beginnen)

M2

M1

Der zweite START legt das
Ende des Laufwegs von
MOTOR 1 fest und ist bei
Flugel 1 auf Anschlag zu
driicken

M2

M1

Der dritte START legt das
Ende des Laufwegs von
MOTOR 2 fest und ist bei
Fliigel 2 auf Anschlag zu
driicken

M2

M1

" e

Der vierte START legt das
Ende des Laufwegs von
MOTOR 2 fest und ist bei
Fliigel 2 auf Anschlag zu
drlicken

M2

o > L g
4 4 3 3
> > > >
] ] ] ]
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M1

Der flinfte START legt das
Ende des Laufwegs von
MOTOR 1 fest und ist bei
Fliigel 1 auf Anschlag zu
driicken

6. START

75

&

E

Der sechste START

leitet das Anlernen der
Fligelverzégerungen durch
Bewegen des MOTORS 1
in Offnungsrichtung ein

7. START

79

FLUGELVERZOGERUNG M2
BEIM OFFNEN »

vy

Der siebte START

setzt den MOTOR 2
nach der gewlinschten
Fliigelverzégerung beim
Offnen in Bewegung

8. START

759

EﬂE
e

Der achte START setzt den
MOTOR 2 zum Anlernen
der Flligelverzégerung
beim SchlieRen in
Bewegung

9. START

759

FLUGELVERZOGERUNG M1
BEIM SCHLIESSEN

| o

vy

Der neunte START
setzt den MOTOR 1
nach der gewlinschten
Fligelverzégerung beim
SchlieRen in Bewegung

2 M

D!
0

Zur Fertigstellung der
Programmierung auf das
vollstandige SchlieRen des
Tors und das Erléschen der
LED DL7 warten
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10.5. Verfahren zum Anlernen von EINFLUGELIGEN TORANTRIEBEN MIT Abbremsung.

Nookwh=

Das Verfahren bei geschlossenem Tor starten.

Die Taste P1 driicken und gedriickt halten. Die LED DL7 beginnt zu blinken (1. Blinkfrequenz).

Die Taste P1 nicht loslassen. Ein schnelles Blinken setzt ein (2. Blinkfrequenz).

Die Taste P1 erst dann loslassen, wenn ein schnelles Blinken einsetzt (3. Blinkfrequenz).

Die Taste P1 loslassen.

Die abgebildeten Programmierungsphasen befolgen.
Die Programmierung ist abgeschlossen, wenn das Blinken der LED DL7 endet.

VIMAR

WARNHINWEIS: Nach einem Reset oder nach Versorgung der Leiterplatte wird die Laufzeit des ersten SchlieRvorgangs um ca. 5 Sekunden erhdht, um
auf jeden Fall das Beenden der Bewegung zu ermdglichen.

1. START

o

Der erste START leitet
das Anlernen durch
Bewegen des MOTORS
1 in Offnungsrichtung
ein (Warnung! Bei
geschlossenem Tor
beginnen)

2. START

BREMSBER. OFF. M1

A

Der zweite START legt
den Anfangspunkt der
Abbremsung beim Offnen
von MOTOR 1 fest

3. START

M1

Der dritte START legt das
Ende des Laufwegs von
MOTOR 1 fest und ist bei
Fliigel 1 auf Anschlag zu
driicken

BREMSBER. SCHL. M1

4. START ¥ Der vierte START legt
den Anfangspunkt der
Abbremsung beim
Schlieen von MOTOR
1 fest

5. START

Der flinfte START legt das
Ende des Laufwegs von
MOTOR 1 fest und ist bei
Fligel 1 auf Anschlag zu
driicken

Zur Fertigstellung der
Programmierung auf das
vollstandige SchlieRen des
Tors und das Erléschen der
LED DL7 warten

10.6. Verfahren zum Anlernen von EINFLUGELIGEN TORANTRIEBEN OHNE Abbremsung.

Nk WN =

Das Verfahren bei geschlossenem Tor starten.
Den Trimmer TR3 SL auf den Hochstwert einstellen (vollstandige Drehung im Uhrzeigersinn), um die Abbremsung auszuschalten.
Die Taste P1 driicken und gedriickt halten. Die LED DL7 beginnt zu blinken (1. Blinkfrequenz).
Die Taste P1 nicht loslassen. Ein schnelles Blinken setzt ein (2. Blinkfrequenz).

Die Taste P1 erst dann loslassen, wenn ein schnelles Blinken einsetzt (3. Blinkfrequenz).

Die Taste P1 loslassen.

Die abgebildeten Programmierungsphasen befolgen.
Die Programmierung ist abgeschlossen, wenn das Blinken der LED DL7 endet.

WARNHINWEIS: Nach einem Reset oder nach Versorgung der Leiterplatte wird die Laufzeit des ersten SchlieBvorgangs um ca. 5 Sekunden erhéht, um
auf jeden Fall das Beenden der Bewegung zu erméglichen.

1. START

o

Der erste START leitet
das Anlernen durch
Bewegen des MOTORS
1 in Offnungsrichtung
ein (Warnung! Bei
geschlossenem Tor
beginnen)

2. START

I M1

Der zweite START legt das
Ende des Laufwegs von
MOTOR 1 fest und ist bei
Fliigel 1 auf Anschlag zu
driicken

3. START

I

Der dritte START legt das
Ende des Laufwegs von
MOTOR 1 fest und ist bei
Fligel 1 auf Anschlag zu
driicken

Zur Fertigstellung der
Programmierung auf das
vollstandige SchlieRen des
Tors und das Erléschen der
LED DL7 warten
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11. Antriebstest.

Das gesamte am Steuergerat angeschlossene Zubehdr muss getestet werden, was insbesondere flr die Sicherheitsvorrichtungen wie
Kontaktleisten und Lichtschranken in Frage kommt. Es wird darauf hingewiesen, dass die Lichtschranken die Torbewegung nur beim SchlieRen
umkehren und dass die Kontaktleisten bzw. die Lichtschranken bei Auslésung wahrend der Offnung die Torbewegung fiir 1,5 Sekunden umkehren,
wogegen sie bei Auslosung in SchlieRbewegung das Tor wieder vollstandig 6ffnen.

12. Trimmer fiir Einstellungen.

Trimmer Funktion Beschreibung Regelbereich
Stellt bei Dip-Schalter 1 auf ON die Zeit ein, wahrend der
das Tor vor dem automatischen Schlief3en stehen bleibt.
Stellt bei Dip-Schalter 8 auf OFF das Drehmoment der
Motoren ein.

Stellt die Geschwindigkeit in der Abbremsphase ein.

TR3 - SL Abbremsgeschwindigkeit | Bei vollstandiger Drehung im Uhrzeigersinn ist die Von 0 bis 100% max. im Uhrzeigersinn
Abbremsung ausgeschaltet.

TR1 - DELAY | Haltezeit Von 1 bis 130 s max. im Uhrzeigersinn

TR2 - TORQ | Drehmoment des Motors Von 20 bis 100% max. im Uhrzeigersinn

13. Funktionen der Dip-Schalter.

Nummer | Status | Funktion Beschreibung

DIP 1 OFF Automatisches SchlieRen deaktiviert -
ON Automatisches SchlieRen aktiviert Das offene Tor schlieBt automatisch nach Ablauf der Haltezeit.

DIP 2 OFF | Betriebslogik: (?ffnen-StODP-SChliGBen-SlOPD Andert die Betriebssequenz der Eingénge SEQ (sequentiell) und PED
ON Betriebslogik: Offnen-SchlieRen (FuRgéanger-Offnung) auch Uber die Funkfernsteuerung.
OFF Komfortfunktion bei deaktivierter Lichtschranke |-

DIP 3 ON Komfortfunktion bei aktivierter Lichtschranke Verringerung auf 5s der restlichen Pausenzeit nach Passieren der

Lichtschranken.
OFF Wohnhaus-Betriebslogik deaktiviert -

DIP 4 im O i i i adt di it i
ON Wohnhaus-Betriebslogik aktiviert Beim Offnen ignoriert das Tor etwaige Befehle und ladt die Haltezeit in
der Pause neu.

OFF Vorblinken deaktiviert -

DIP 5 ON Vorblinken aktiviert 3 Sekunden vor Beginn jeder Bewegung setzt das Blinken der
Blinkleuchte ein.

DIP 6 OFF Vom Steuergerat gesteuerte Blinkfunktion. Konfiguriert den Ausgang fiir Blinkleuchten ohne selbstandiges Blinken.
ON In der Blinkleuchte integrierte Blinkfunktion. Konfiguriert den Ausgang fur Blinkleuchten mit selbstandigem Blinken.
OFF Druckstol3 deaktiviert -
DIP7 - Erzeugt einen momentanen Drucksto um das Elektroschloss (am Ende
ON DruckstoR akiviert der SchlieBung) einzurasten oder (zu Beginn der Offnung) auszurasten.
DIP 8 OFF Krafteinstellung aktiviert. Einstellmdglichkeit der Motorkraft anhand des Trimmers TR2 TORQ.
ON Krafteinstellung deaktiviert. Maximale Motorkraft. Timmer TR2 TORQ deaktiviert.
DIP 9 OFF “Sanftanlauf” deaktiviert -
ON “Sanftanlauf” aktiviert Bremst den Start jeder Bewegung ab.
DIP 10 OFF Ausgang +P.OUT fur 2. Funkkanal. Ermoglicht die Nutzung des 2. Funkkanals der Funkfernsteuerung.
ON Ausgang +P.OUT fur Sicherheitstest. Pruft die Funktionsweise der an +P.OUT angeschlossenen Sicherheiten.
DIP 11 OFF Eingang P.IN als Arbeitskontakt Fiir etwaige Taste nur Offnen verwendbar
ON Eingang P.IN als Ruhekontakt Fir etwaige Kontaktleiste verwendbar
DIP 12 OFF Kontaklleiste mit elektromechanischem Schalter Konfiguriert den Typ der Kontaktleiste. Funktioniert nur bei DIP 11 auf ON

ON Kontaktleiste mit ohmscher Last 8,2 kOhm
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14. Stérungen und Abhilfen.

VIMAR

Storung

Ursache

Abhilfe

Antrieb auler Betrieb

Stromausfall

Schalter der Versorgungsleitung Uberpriifen

Sicherungen durchgebrannt

Sicherungen durch gleichwertige ersetzen

Steuer- und Sicherheitseingange
unwirksam

Die Diagnose-LEDs Uberpriifen: DL2 STOP, DL4 SCL, DL5 SOP mussen erleuchtet
sein.

Sicherheitstest fehlgeschlagen

Die Funktionsweise der installierten Sicherheiten bei 4 gleichzeitigen Blinkimpulsen
von LED DL7, Anzeigelampe und Blinkleuchte tiberprifen.

Triac-Funktionstest fehlgeschlagen

Das Steuergerat bei 2 gleichzeitigen Blinkimpulsen von LED DL7, Anzeigelampe und
Blinkleuchte austauschen.

Funkfernsteuerungen
kénnen nicht gespeichert
werden

Batterien der Funkfernsteuerung
entladen

Batterien austauschen

Funkfernsteuerungen mit der ersten
gespeicherten nicht kompatibel

Die erste gespeicherte Rollingcode-Funkfernsteuerung konfiguriert das Steuergerat
dahingehend, entweder nur Funkfernsteuerungen mit Rollingcode und nicht solche
mit Festcode zu speichern.

Speicher ist gesattigt

Mindestens eine Funkfernsteuerung lI6schen oder einen externen Empfanger
hinzufuigen (maximale Kapazitat 128 Funkfernsteuerungen)

Funkfernsteuerung aufer
Betrieb

Batterien der Funkfernsteuerung
entladen

Batterien austauschen

Kein Zugang zur
Programmierung des
Torlaufs

Sicherheiten gedffnet

Die Diagnose-LEDs Uberpriifen: DL2 STOP, DL4 SCL, DL5 SOP mussen erleuchtet
sein.

Der Antrieb startet,
stoppt und kehrt die
Bewegungsrichtung um

Beschleunigung beim Anlauf gering

Trimmer TR2 TORQ hoher einstellen

Beim Abbremsen stoppt
der Antrieb und kehrt die
Bewegungsrichtung um

Zu niedrige
Abbremsgeschwindigkeit

Trimmer TR2 TORQ hdéher einstellen
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Konformitatserklarung

Vimar SpA erklart, dass das Gerat folgenden Richtlinien entspricht:
2014/53/EU (RED)

2014/30/EU (EMV)

2014/35/EU (LVD)

2006/42/EG (Maschinenrichtlinie)

Die vollstéandige Fassung der EU-Konformitatserklarung steht im Datenblatt des Produkts unter der Internetadresse www.vimar.com zur Verfligung.

REACH-Verordnung (EG) Nr. 1907/2006 — Art.33.
Das Erzeugnis kann Spuren von Blei enthalten.
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La siguiente informacion de seguridad forma parte integrante y esencial del producto y se debe entregar al usuario.

Lea atentamente su contenido puesto que proporciona importantes indicaciones que atafien a la instalacion, la utilizacién y el mantenimiento. Conserve
esta documentacion y entréguela a posibles posteriores usuarios de la instalacion. EI montaje incorrecto o la utilizacion impropia del producto pueden
ser fuente de grave peligro.

IMPORTANTE - INFORMACION DE SEGURIDAD.

La instalacion debe ser realizada por personal profesionalmente competente y cumpliendo la legislacién nacional y europea vigente.

Después de retirar el embalaje, compruebe la integridad del aparato y, en caso de duda, dirijase a personal cualificado.

Los materiales de embalaje (cartdn, bolsas de plastico, grapas, poliestireno, etc.) no deben dispersarse en el medio ambiente, sino desecharse en los
contenedores correspondientes y, sobre todo, no deben dejarse al alcance de los nifios.

La colocacion, las conexiones eléctricas y los ajustes deben realizarse segin mandan los canones; asegurese de que los datos de la placa sean
conformes a los de la red eléctrica y compruebe que la seccion de los cables de conexidon sea adecuada para las cargas aplicadas: en caso de duda,
dirijase a personal cualificado.

No instale el producto en entornos donde exista el peligro de explosiéon o de perturbaciones electromagnéticas. La presencia de gas o humos
inflamables representa un grave peligro para la seguridad.

En la red de alimentacién debe estar instalada una proteccion contra sobretensiones, es decir un interruptor/seccionador y/o diferencial adecuados al
producto y conformes a las normativas vigentes.

Coloque un cartel que indique claramente que la cancela, la puerta, el cierre enrollable o la barrera se acciona a distancia.

VIMAR SpA declina toda responsabilidad por posibles dafios causados por la instalacion de dispositivos y/o componentes incompatibles a efectos de la
integridad del producto, la seguridad y el funcionamiento.

El aparato debera destinarse exclusivamente al uso para el que fue disefiado y cualquier otra aplicaciéon debe considerarse impropia y por consiguiente
peligrosa. Antes de realizar cualquier operacion de limpieza o mantenimiento, desconecte el aparato de la red, retirando la clavija del enchufe o
apagando el interruptor de la instalacion. Para la reparacion o la sustitucion de partes dafiadas, deben utilizarse exclusivamente piezas de repuesto
originales.

El instalador debe proporcionar toda la informacion correspondientes al funcionamiento, mantenimiento y utilizacion de las distintas partes y del sistema
en su conjunto.

74 €
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1. Caracteristicas del producto.

Central para el control de motorreductores para cancelas batientes de 230/120 Vca con potencia maxima de 300+300 W, provista de receptor integrado
de 433 MHz.

La central permite:
- personalizar el espacio y la velocidad de desaceleracion en la apertura y cierre.
- realizar el diagnostico de entradas a través de los LEDs.

2. Datos técnicos.

Panel de control SW230.T / SW230.T.120

Alimentacion 230 Vca 50 Hz - 120 Vca 50/60 Hz

Tipo de utilizacion Sector residencial y comunidades de vecinos

Frecuencia de utilizacion 50%

Temperatura de funcionamiento -20°C/ +50°C

Alimentacion de accesorios 24 Vcc - 350 mA max. (en conjunto con las demas salidas 24 Vcc)
Salida para luz parpadeante 230/120 Vca - 25 W max.

Salida para piloto de cancela abierta 24 \V/cc 2 W max.

Salida para segundo canal de radio 24 Vcc - 350 mA max. (en conjunto con las demas salidas 24 Vcc)
Fusible de proteccién de salidas 24 Vcc Fusible retardado de T1 A

Fusible de proteccion de linea 230 Vca Fusible rapido de F5 A

Fusible de proteccion de linea 120 Vca Fusible rapido de F6, 3 A

3. Preparacion de cableados.

@© Leyenda
A - Actuador para cancelas
) —n batientes
Zmmir RG59 B - Centralita de mando
L C - Luz parpadeante
1 1 1§ oaoman D - Mando a distancia
F q- . .
E - Pareja de fotocélulas
3%0,5mm? F - Selector
L IR I | aooao G - Electrocerradura
E E B
2x0,5mm? || 2xImm? 4x0,5mm g ®©

4x1,5mm? 4x1,5mm?

230 Vac 3x1,5 mm?

4x0,5mm? 2x0,5mm?

©
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4. Descripcion de la central.

Central para el control de motorreductores para cancelas batientes de 230/120 Vca, provista de receptor integrado.

La central permite:
- personalizar el espacio y la velocidad de desaceleracion en la apertura y cierre
- realizar el diagndstico de entradas a través de los LEDs

- controlar 128 cédigos de mandos a distancia rolling code.

©

® ©

M VIMAR

o

P1 I P2 DELAY TORQ J

® o H"""IH H il
DSW1 TR1 TR3

ON

‘h F PRG

1 7 1112 DL?

CN2

DL2

[C] DL4 DL5 DL6
L]

STOP

pep SCL SOP P.IN

F1=T1A /

SW230.T

ELVOX

Leyenda:

. Borne extraible para las salidas de 24/12 Vcc, las seguridades y las entradas de mando
. Borne extraible para linea de alimentacion, luz parpadeante y motor eléctrico 230/120 Vca

. Borne extraible para la antena
. LED de diagnéstico de entradas
. LED para el diagnostico de las programaciones

. Trimmer para

las regulaciones

. Conmutador DIP para programar las funciones

Fusible de proteccion para la salida de motor, transformador y luz parpadeante (230 Vca F5 A rapido - 120 Vca F6,3 A rapido)
0.Fusible de proteccion para la salida del secundario del transformador (24 Vcc T1 A retardado)
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5. Cableados eléctricos.

Descripcion de los bornes.

VIMAR

Caja de bornes M1
Numero de borne | Serigrafia en la tarjeta | Descripcion

1 SEQ Pulsador (NO) apertura y cierre (secuencial o arranque)
2 STOP Pulsador (NC) parada (stop)
3 PED Pulsador (NO) apertura peatonal
4 SCL Entrada (NC) seguridades de cierre (reapertura)
5 SOP Entrada (NC) seguridades de apertura y cierre (parada momentanea)
6 COM Comun entradas y piloto (negativo)
7 +AS Positivo alimentacion accesorios 24 Vcc
8 -AS Negativo alimentacién accesorios 24 Vcc
9 +WL Positivo piloto 24 V 2 W méax.
10 COM Comun entradas y piloto (negativo)
1" +LOCK Positivo 12 Vcc (posible electrocerradura de 12 Vca 15 W max.)
12 -LOCK Negativo 12 Vcc (posible electrocerradura de 12 Vca 15 W max.)
13 P.IN Entrada (NC) programable
14 +P.OUT Salida programable de 24 Vcc positivo

Caja de bornes M2
15 Entrada conexion a tierra
16 L Entrada linea 230/120 V 50 Hz (FASE)
17 N Entrada linea 230/120 V 50 Hz (NEUTRO)
18 FL Luz parpadeante 230/120 V 50 Hz 25 W max. (NEUTRO)
19 FL Luz parpadeante 230/120 V 50 Hz 25 W max. (FASE)
20 M1COM Salida comun devanados motor 1
21 M1CL Salida direccion cierre motor 1
22 M10P Salida direccion apertura motor 1
23 M2COM Salida comun devanados motor 2
24 M2CL Salida direccion cierre motor 2
25 M20P Salida direccion apertura motor 2

Cableado de linea de alimentacion, luz parpadeante y motores eléctricos.

APERTURA

COMUN MOTOR
COMUN MOTOR

—I— APERTURA

i
i
- -

Condensador’
Condensador’

230/120 Vca

FASE LUZ PARPADEANTE

)
/

(=
-
&

Los actuadores ya estan provistos de cable eléctrico conectado al motor. Dicho cable tiene una longitud de 0,8 m y se requiere un empalme a una caja
de derivacion montada en el pilar si no fuera posible alcanzar directamente la central de mando.

Funcién de los cables del actuador

Borne en la tarjeta

Color Descripcion Motor 1 Motor 2
Amarillo-verde Puesta a tierra 15 PE 15 PE

Gris Comun 20 M1COM 23 M2COM
Negro (EAM8.L) - Marréon (EAM8.R) Marcha 2 (movimiento de cierre de la hoja, extension del brazo) 21 M1CL 24 M2CL
Marrén (EAMS.L) - Negro (EAM8.R) Marcha 1 (movimiento de apertura de la hoja, contraccién del brazo) |22 M1OP 25 M20P

S
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Cableado de entradas.

La central se suministra con las entradas de seguridad normalmente cerradas sin puentear (STOP, SCL, SOP).
Hay que afadir un puente entre el comun (COM) y la entrada que no se vaya a utilizar. Los LEDs DL2, DL4, DL5 deben estar encendidos.
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Conexion de pulsadores de mando y selector de llave.
Los contactos estan normalmente abiertos. La entrada SEQ (LED DL1) controla la apertura o el cierre completo de la cancela. La entrada PED (LED

DL3) controla la apertura o el cierre parcial de la cancela. Los LEDs DL1 o DL3 y el LED DL7 se encienden al accionar el selector o los pulsadores
conectados en paralelo.

M1
OO0O0O0O000000000
2|3(4|5|6(7|8(9|10{11|12|13|14
S e e
BlE|E|8[9[5]7(21515(8[8|2]3

N
—0 O

Pulsador de mando
SEQ
PN
Pulsador de mando
PED

— O—
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Conexion del temporizador o detector de induccion magnética.

Con el conmutador DIP 1 en ON (cierre automatico activado) y el conmutador DIP 4 en ON (funcion Comunidad de vecinos activada), es posible
conectar un temporizador o un detector de induccion magnética. La entrada P.SEQ normalmente abierta, al cerrar, acciona la apertura completa de la
cancela hasta que el contacto permanezca cerrado. La cancela se abre y permanece en posicion de apertura. Los mandos SEQ, PED y los mandos

a distancia memorizados no se activan hasta la reapertura del contacto. Esta entrada se utiliza para abrir la cancela y mantenerla en posicion de
apertura en las franjas horarias de mayor afluencia. EI LED DL1 se enciende y el LED DL7 parpadea cuando el temporizador o el detector de induccion
magnética estan accionados.

M1
A I |
102|3|4|5|6|7]|8]9]|10|11]12[13]14
HHHEEHHHBHHEHERE
TEMPORIZADOR

Conexion de fotocélulas.

Es necesario respetar la polaridad para la alimentacion de las fotocélulas. Los contactos SCL y SOP estan normalmente cerrados.

Al actuar en la entrada SCL, durante el cierre de la cancela, se invierte el movimiento. Si no se utiliza, hay que puentear COM y SCL. Con las
fotocélulas libres, el LED DL4 debe estar encendido.

Al actuar en la entrada SOP, durante el cierre de la cancela, se invierte el movimiento. Durante la apertura de la cancela, se bloquea el movimiento
hasta que las fotocélulas estén ocupadas. Si no se utiliza, hay que puentear COM y SOP. Con las fotocélulas libres, el LED DL5 debe estar encendido.

Fotocélula Fotocélula Fotocélula Fotocélula
interna externa interna externa

OO CCECe
7|8|9[10[11/12|1314

N
W
'S
(3]
(7]

STOP
PED
C
SOP
COM
+AS
+WL
com
+LOCK
LOCK
P.IN
P.OUT

2]
1

Seguridad en cierre NC
Accesorios +24 Vce
Accesorios -24 Vce

Seguridad en apertura y cierre NC

Conexion del borde sensible y/o de las fotocélulas internas.

Con el conmutador DIP 11 en ON, la entrada programable P.IN esta configurada como normalmente cerrada para la utilizacion de un borde sensible
NC no resistivo. Al actuar en esta entrada, hasta su liberacion, se para el movimiento de la cancela. Con el borde sensible libre, el LED DL6 debe estar
encendido. Si no se utiliza, hay que poner el conmutador DIP en OFF.

Con los conmutadores DIP 11 y 12 en ON, la entrada programable P.IN esta configurada para la utilizaciéon de un borde sensible resistivo 8K2. Al actuar
en esta entrada, hasta su liberacion, se para el movimiento de la cancela. Con el borde sensible libre, el LED DL6 debe estar encendido. Si no se
utiliza, hay que poner el conmutador DIP en OFF.

M1 M1
(O O O [ N | O 5 N 1
1|2|3|a|5|6|7|8|9[10111]12|13|14 Borde con 1|2(3|4|5([6|7|8]|9(10/11|12]13|14
s e e i elegtz::;’;tgr:ico o e e e e e e e Borde resistivo
Blelels(alzl]2]2(3]8]8]z]g]  ozkomos
DSWA : E DSW1 : J’ o !
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Conexion eléctrica con funcién Fototest activada.
Con el conmutador DIP 10 en ON, la entrada programable P.OUT controla el funcionamiento de las seguridades.

Conexion del pulsador de parada.

La entrada STOP esta normalmente cerrada. La apertura del contacto provoca la parada de la cancela y la interrupcion del tiempo de cierre automatico.
Si no se utiliza, hay que puentear COM y STOP. Con el pulsador sin apretar, el LED DL2 debe estar encendido.
NOTA IMPORTANTE: si en la instalacion no hay fotocélulas, bordes sensibles o pulsadores de parada, las entradas STOP, SCL, SOP deben

Fotocélula

interna

Seguridad en cierre NC

Seguridad en apertura y cierre NC

Accesorios +24 Vcc

Accesorios -24 Vicc

Fotocélula
externa

puentearse con el COM y los conmutadores DIP 10, 11 y 12 deben estar en OFF.

Conexion del pulsador de apertura.

La entrada P.IN con el conmutador DIP 11 en OFF esta normalmente abierta. El cierre del contacto provoca la apertura de la cancela.

M1

OO0 OOOOO OO OEE—
112(3|4(5|6(7|8]|9|10|11|12|13|14
AHHEBRBBAHBHERE
2 B
g
3

Con el pulsador sin apretar, el LED DL6 debe estar apagado.
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Conexion de la electrocerradura.

M1

| Electrocerradura 12 Vca 15 VA

Conexion del piloto de cancela abierta.

M1

I L]
112(3|4|5|6 13|14
IUHCL ola|lo |= [~
512[2(81818 HE

5 =

o ~

g 2

Z 2
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¢ ’ PILOTO
= CANCELA
ABIERTA

Conexion de la antena.
En dotacién se suministra el hilo rigido de 17 cm que desempefia la funcidon de antena y debe cablearse con el borne 27 ANT.

IGND{ ANT]

O
26|27
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6. Descripcion de los LEDs del circuito.

SIGLA | DESCRIPCION

DLA1 Muestra el estado de la entrada SEQ (borne nimero 1).

Si esta libre, el LED permanece apagado.

Se utiliza para accionar la apertura secuencial (abrir, parar, cerrar) o arranque (abrir, cerrar).
DL2 Muestra el estado de la entrada STOP (borne nimero 2).

Si esta libre, el LED permanece encendido.

Se utiliza para accionar la parada de la cancela.

DL3 Muestra el estado de la entrada PED (borne numero 3).

Si esta libre, el LED permanece apagado.

Se utiliza para accionar la parada de la cancela (peatonal)

DL4 Muestra el estado de la entrada SCL (borne numero 4).

Si esta libre, el LED permanece encendido.

Se utiliza para seguridades en el cierre; de lo contrario, hay que puentear el borne COM y SCL.
DL5 Muestra el estado de la entrada SOP (borne nimero 5).

Si esta libre, el LED permanece encendido.

Se utiliza para seguridades en la apertura; de lo contrario, hay que puentear el borne COM y SOP.
DL6 Muestra el estado de la entrada P.IN (borne nimero 13).

Si esta libre, el LED permanece apagado.

Se utiliza para accionar la apertura de la cancela o borde de seguridad; de lo contrario, hay que colocar el conmutador DIP
11 en OFF.

DL7 Muestra el estado de la programacién y las pruebas.
Si esta libre, el LED permanece apagado.

7. Pulsadores en el circuito.

Sigla Descripcion
P1 Pulsador de aprendizaje de carreras
P2 Pulsador de aprendizaje de mandos a distancia

8. Control previo.

Después de alimentar la central, el LED DL7 se enciende durante un segundo.

Compruebe los LEDs de diagnostico DL2, DL4, DL5 de las entradas estén encendidos.

Si uno de los contactos normalmente cerrados o uno de los contactos normalmente abiertos no se encuentra en estado de reposo, el LED DL7
parpadea rapidamente para indicar una posible anomalia.

Si no se utiliza alguna entrada de seguridad STOP, SCL, SOP, hay que puentear COM y la entrada que no se utiliza.

82 €
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9. Programacion y borrado del mando a distancia.

La capacidad maxima es de 128 mandos a distancia.
Atencion: los mandos a distancia se pueden memorizar y borrar solo con la cancela parada.

Programacion de la tecla del mando a distancia asociado a la entrada SEQ.
1. Pulse P2 y manténgalo pulsado hasta que el LED DL7 (PRG) comience a parpadear (12 frecuencia de parpadeo).
2. Suelte el pulsador P2.
3. En el plazo de 10 segundos, active la tecla del mando a distancia objeto del aprendizaje que se desea asociar al mando secuencial o puesta en
marcha.
4. El aprendizaje con éxito se indica con un parpadeo de la luz parpadeante, seguido del cese del parpadeo del LED DL7.
5. Repita la operacion por cada mando a distancia objeto del aprendizaje.

Programacion de la tecla del mando a distancia asociado a la entrada PED.
1. Pulse P2 y manténgalo pulsado. El LED DL7 empieza a parpadear (12 frecuencia de parpadeo).
2. No suelte el pulsador P2 hasta que el parpadeo se vuelva mas rapido (22 frecuencia de parpadeo).
3. Suelte el pulsador P2.
4. En el plazo de 10 segundos active la tecla del mando a distancia objeto del aprendizaje que se desea asociar al mando peatonal.
5. El aprendizaje con éxito se indica con un parpadeo de la luz parpadeante, seguido del cese del parpadeo del LED DL7.
6. Repita la operacion por cada mando a distancia objeto del aprendizaje.

Programacion de la tecla del mando a distancia asociado a la salida +P.OUT para el 2°canal de radio (el conmutador DIP 10 debe estar en
OFF).

. Pulse P2 y manténgalo pulsado. EI LED DL7 empieza a parpadear (12 frecuencia de parpadeo).

. No suelte el pulsador P2. El parpadeo se vuelve mas rapido (22 frecuencia de parpadeo).

. No suelte el pulsador P2 hasta que el parpadeo se vuelva mas rapido (3? frecuencia de parpadeo).

. Suelte el pulsador P2.

. En el plazo de 10 segundos active la tecla del mando a distancia objeto del aprendizaje que se desea asociar al mando +P.OUT.

. El aprendizaje con éxito se indica con un parpadeo de la luz parpadeante, seguido del cese del parpadeo del LED DL7.

. Repita la operacion por cada mando a distancia objeto del aprendizaje.

NO O~ WN -

Borrado de un mando a distancia memorizado.
1. Pulse P2 y manténgalo pulsado. EI LED DL7 empieza a parpadear (12 frecuencia de parpadeo).
2. No suelte el pulsador P2. El parpadeo se vuelve mas rapido (22 frecuencia de parpadeo).
3. No suelte el pulsador P2. El parpadeo se vuelve mas rapido (3?2 frecuencia de parpadeo).
4. Suelte el pulsador P2 hasta que el parpadeo se vuelva mas rapido (42 frecuencia de parpadeo).
5. Suelte el pulsador P2.
6. En el plazo de 10 segundos, active la tecla del mando a distancia que desea borrar.
7. El borrado con éxito se indica con un parpadeo de la luz parpadeante, seguido del cese del parpadeo del LED DL7.

Borrado de todos los mandos a distancia memorizados.
1. Desconecte la alimentacién de la central.
2. Volver a conectar la alimentacion de la central manteniendo pulsado P2.
3. Espere que termine de parpadear el LED DL7.
4. Al finalizar este procedimiento, se han borrado todos los mandos a distancia presentes en la memoria.
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10. Programacion.

Antes de empezar la programacion, se recomienda memorizar al menos un mando a distancia asociado a la entrada SEQ.

Procedimiento manual de puesta a punto para posicionar la cancela.

VIMAR

Para ejecutar unas maniobras de posicionamiento de la cancela antes de empezar posibles aprendizajes o comprobaciones, existe una funcién que
permite mover en el modo hombre presente un motor cada vez, en apertura y cierre.
Para entrar en este modo, pulse simultdneamente los dos pulsadores P1y P2, entonces se enciende fijo el LED DL7 para indicar el modo de puesta a
punto hombre presente.
Suelte los pulsadores.

Ahora de forma ciclica P1 acciona el motor 1 y P2 el motor 2.
Basta con mantener pulsado uno de los dos pulsadores para mover el motor correspondiente que invierte el sentido de marcha con cada nueva
presién, obteniendo asi el control total de las dos direcciones.

10.1.

arON =~

Empiece el procedimiento con la cancela cerrada.
Pulse P1 y manténgalo pulsado hasta que el LED DL7 comience a parpadear (12 frecuencia de parpadeo).
Suelte el pulsador P1.
Siga las fases de programacién que se indican en la figura.

La programacion finaliza cuando el LED DL7 deja de parpadear.

Procedimiento SIMPLIFICADO de aprendizaje de DOBLE HOJA CON desaceleracion.

ATENCION: Después de un reset o después de alimentar |a tarjeta, el tiempo de la carrera de la primera maniobra de cierre aumenta en unos 5
segundos para permitir la finalizacién del movimiento.

6° ARRAN-
QUE
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ZONA DESAC. CIERRE M2

El sexto ARRANQUE fija
el punto de inicio de la
desaceleracion de cierre
del MOTOR 2

7° ARRAN-
QUE
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El séptimo ARRANQUE
fija el final de la carrera del
MOTOR 2y debe pulsarse
cuando la hoja 2 llega al
tope

8° ARRAN-
QUE
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ZONA DESAC. CIERRE M1
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M2
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El octavo ARRANQUE
fija el punto de inicio de la
desaceleracion de cierre
del MOTOR 1

9° ARRAN-
QUE
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El noveno ARRANQUE fija
el final de la carrera del
MOTOR 1y debe pulsarse
cuando la hoja 1 llega al
tope

ARE’\N_ » El primer ARRANQUE
QUE pone en marcha el
aprendizaje moviendo el
M2 MOTOR 1 en la apertura
(jAtencion! Hay que
empezar con la cancela
cerrada)
2° ARRAN- ZONA DESAC. APERT. M1
QUE A | Elsegundo ARRANQUE
fija el punto de inicio de la
M2 desaceleracion de apertura
del MOTOR 1
3er
Ag%’;N' El tercer ARRANQUE fija
el final de la carrera del
M2 M1 MOTOR 1y <_1ebe pulsarse
cuando la hoja 1 llega al
tope
4° ARRAN- | 70NA DESAC. APERT. M2
QUE « El cuarto ARRANQUE fija
el punto de inicio de la
M1 desaceleracién de apertura
del MOTOR 2
5° ARRAN-
QUE El quinto ARRANQUE fija
el final de la carrera del
M2 M1 MOTOR 2 y debe pulsarse
cuando la hoja 2 llega al
tope

2

n
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Para finalizar la
programacion, espere

el cierre completo de la
cancela y que se apague el
LED DL7
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10.2. Procedimiento COMPLETO de aprendizaje de DOBLE HOJA CON desaceleracion.

S0k wN =

Empiece el procedimiento con la cancela cerrada.
Pulse P1 y manténgalo pulsado. EI LED DL7 empieza a parpadear (12 frecuencia de parpadeo).
No suelte el pulsador P1 hasta que el parpadeo se vuelva mas rapido (22 frecuencia de parpadeo)
Suelte el pulsador P1.

Siga las fases de programacioén que se indican en la figura.

La programacién finaliza cuando el LED DL7 deja de parpadear.

VIMAR

ATENCION: Después de un reset o después de alimentar la tarjeta, el tiempo de la carrera de la primera maniobra de cierre aumenta en unos 5
segundos para permitir la finalizacién del movimiento.

1er . o
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cerrada)
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M1 y . MOTOR 1 después del
desaceleracion de cierre retardo deseado de Ia hoia
3 del MOTOR 2 . g
en el cierre
ZONADESAC. CIERRE M2
7° ARRAN-
QUE El séptimo ARRANQUE Para finalizar la
fija el final de la carrera del programacion, espere
M2 M1 MOTOR 2y debe pulsarse M2 M1 el cierre completo de la
cuando la hoja 2 llega al cancela y que se apague el
tope LED DL7
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10.3. Procedimiento SIMPLIFICADO de aprendizaje de DOBLE HOJA SIN desaceleracion.

Suelte el pulsador P1.

S0k wN =

Empiece el procedimiento con la cancela cerrada.
Regule el trimmer TR3 SL al maximo (giro completo en sentido horario) excluyendo asi la desaceleracion.
Pulse P1 y manténgalo pulsado hasta que el LED DL7 comience a parpadear (12 frecuencia de parpadeo).

Siga las fases de programacioén que se indican en la figura.
La programacién finaliza cuando el LED DL7 deja de parpadear.

VIMAR

ATENCION: Después de un reset o después de alimentar la tarjeta, el tiempo de la carrera de la primera maniobra de cierre aumenta en unos 5
segundos para permitir la finalizacién del movimiento.

4° ARRAN-
QUE El cuarto ARRANQUE fija
el final de la carrera del
M2 M1 MOTOR 2y debe pulsarse
cuando la hoja 2 llega al
tope
5° ARRAN-
QUE El quinto ARRANQUE fija

M1

el final de la carrera del
MOTOR 1y debe pulsarse
cuando la hoja 1 llega al
tope

ARE:N_ » El primer ARRANQUE
QUE pone en rr)archa.el
aprendizaje moviendo el
M2 MOTOR 1 en la apertura
(jAtencion! Hay que
empezar con la cancela
cerrada)
2° ARRAN-
QUE El segundo ARRANQUE
fija el final de la carrera del
M2 MA1 MOTOR 1y debe pulsarse
cuando la hoja 1 llega al
tope
3er
A'Z%’EN' El tercer ARRANQUE fija
el final de la carrera del
M2 M1 MOTOR 2 y debe pulsarse
cuando la hoja 2 llega al
tope

M2

M1

Para finalizar la
programacion, espere

el cierre completo de la
cancela y que se apague el
LED DL7
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10.4. Procedimiento COMPLETO de aprendizaje de DOBLE HOJA SIN desaceleracion.

Suelte el pulsador P1.

Nookwh=

Empiece el procedimiento con la cancela cerrada.
Regule el trimmer TR3 SL al maximo (giro completo en sentido horario) excluyendo asi la desaceleracion.
Pulse P1 y manténgalo pulsado. EI LED DL7 empieza a parpadear (12 frecuencia de parpadeo).

No suelte el pulsador P1 hasta que el parpadeo se vuelva mas rapido (22 frecuencia de parpadeo).

Siga las fases de programacién que se indican en la figura.
La programacion finaliza cuando el LED DL7 deja de parpadear.

VIMAR

ATENCION: Después de un reset o después de alimentar |a tarjeta, el tiempo de la carrera de la primera maniobra de cierre aumenta en unos 5
segundos para permitir la finalizacién del movimiento.

6° ARRAN-
QUE

75

E

&

El sexto ARRANQUE pone
en marcha el aprendizaje
de los retardos de la hoja
moviendo el MOTOR 1 en
la apertura

7° ARRAN-
QUE

75D

RETARDO HO.
APERTURA

JAM2 EN LA

4

vy

El séptimo ARRANQUE
pone en marcha el
MOTOR 2 para aprender
el retardo de la hoja en el
cierre

8° ARRAN-
QUE

75

Juan E

<
—

El octavo ARRANQUE
pone en marcha el
MOTOR 2 para aprender
el retardo de la hoja en el
cierre

9° ARRAN-
QUE

75D

RETARDO HOJAM1 EN EL

CIERRE
| g

v

El noveno ARRANQUE
pone en marcha el
MOTOR 1 para aprender
el retardo de la hoja en el
cierre

AREAN. » El primer ARRANQUE
QUE pone en n?archa.el
aprendizaje moviendo el
M2 MOTOR 1 en la apertura
(jAtencion! Hay que
empezar con la cancela
cerrada)
2° ARRAN-
QUE El segundo ARRANQUE
fija el final de la carrera del
M2 M1 MOTOR 1y debe pulsarse
cuando la hoja 1 llega al
tope
3er
A%%‘EN' El tercer ARRANQUE fija
el final de la carrera del
M2 M1 MOTOR 2 y debe pulsarse
cuando la hoja 2 llega al
tope
4° ARRAN-
QUE El cuarto ARRANQUE fija
el final de la carrera del
M2 M1 MOTOR 2y debe pulsarse
cuando la hoja 2 llega al
tope
5° ARRAN-
QUE El quinto ARRANQUE fija
el final de la carrera del
M2 M1 MOTOR 1y debe pulsarse
cuando la hoja 1 llega al
tope

2

&

H

Para finalizar la
programacion, espere

el cierre completo de la
cancela y que se apague el
LED DL7
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10.5. Procedimiento de aprendizaje de UNA HOJA CON desaceleracion.

Suelte el pulsador P1.

Nookwh=

Empiece el procedimiento con la cancela cerrada.
Pulse P1 y manténgalo pulsado. EI LED DL7 empieza a parpadear (12 frecuencia de parpadeo).
No suelte el pulsador P1. El parpadeo se vuelve mas rapido (22 frecuencia de parpadeo).

No suelte el pulsador P1 hasta que el parpadeo se vuelva mas rapido (32 frecuencia de parpadeo).

Siga las fases de programacién que se indican en la figura.
La programacion finaliza cuando el LED DL7 deja de parpadear.

VIMAR

ATENCION: Después de un reset o después de alimentar |a tarjeta, el tiempo de la carrera de la primera maniobra de cierre aumenta en unos 5
segundos para permitir la finalizaciéon del movimiento.

ZONA DESAC. CIERRE M1

AREAN. r El primer ARRANQUE
QUE pone en n?archa.el
aprendizaje moviendo el
MOTOR 1 en la apertura
(jAtencion! Hay que
empezar con la cancela
cerrada)
2° ARRAN- ZONA DESAC. APERT. M1
QUE o El segundo ARRANQUE
fija el punto de inicio de la
desaceleracion de apertura
del MOTOR 1
3er
A%%‘EN' El tercer ARRANQUE fija
M1 el final de la carrera del
MOTOR 1y debe pulsarse
cuando la hoja 1 llega al
tope

4° ARRAN-
QUE \d "
El cuarto ARRANQUE fija
el punto de inicio de la
desaceleracion de cierre
del MOTOR 1
5° ARRAN-
QUE El quinto ARRANQUE fija

el final de la carrera del
MOTOR 1y debe pulsarse
cuando la hoja 1 llega al
tope

Para finalizar la
programacion, espere

el cierre completo de la
cancela y que se apague el
LED DL7

10.6. Procedimiento de aprendizaje de UNA HOJA SIN desaceleracion.

Suelte el pulsador P1.

XN WN =

Empiece el procedimiento con la cancela cerrada.
Regule el timmer TR3 SL al maximo (giro completo en sentido horario) excluyendo asi la desaceleracion.
Pulse P1 y manténgalo pulsado. EI LED DL7 empieza a parpadear (12 frecuencia de parpadeo).

No suelte el pulsador P1. El parpadeo se vuelve mas rapido (22 frecuencia de parpadeo).

No suelte el pulsador P1 hasta que el parpadeo se vuelva mas rapido (32 frecuencia de parpadeo).

Siga las fases de programacién que se indican en la figura.
La programacioén finaliza cuando el LED DL7 deja de parpadear.

ATENCION: Después de un reset o después de alimentar la tarjeta, el tiempo de la carrera de la primera maniobra de cierre aumenta en unos 5
segundos para permitir la finalizacién del movimiento.

1er
ARRAN-
QUE

o

El primer ARRANQUE
pone en marcha el
aprendizaje moviendo el
MOTOR 1 en la apertura
(jAtencion! Hay que
empezar con la cancela
cerrada)

2° ARRAN-
QUE

M1

El segundo ARRANQUE
fija el final de la carrera del
MOTOR 1y debe pulsarse
cuando la hoja 1 llega al
tope

3er
ARRAN-
QUE

El tercer ARRANQUE fija
el final de la carrera del
MOTOR 1y debe pulsarse
cuando la hoja 1 llega al
tope

Para finalizar la
programacion, espere

el cierre completo de la
cancela y que se apague el
LED DL7
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11. Pruebas en la automatizacion.

VIMAR

Es necesario probar todos los accesorios conectados a la central de mando, especialmente los dispositivos de seguridad como bordes sensible y
fotocélulas. Hay que recordar que las fotocélulas invierten la marcha de la cancela solo durante el cierre y que, si se aprietan los bordes sensibles
y/o se ocupan las fotocélulas durante la apertura, el movimiento de la cancela se invierte durante 1,5 segundos; si esto ocurre durante el cierre, la
cancela vuelve a abrirse totalmente.

12. Trimmer para regulaciones.

Trimmer Funcién Descripcién Rango
TR1 - DELAY | Tiempo parada Con el conmutador DIP 1 en ON, regula_ el tiempo en el que la De 1 a 130 s max. en sentido
cancela permanece parada antes del cierre automatico. horario
o - -
TR2 - TORQ | Par motor Con el conmutador DIP 8 en OFF, regula el par motor. Eoerlazri%al 100% max. en sentido
. Regula la velocidad durante la desaceleracion. o) on .
TR3 - SL Vek.)f;'dad de desacele- Si se gira por completo en sentido horario, se excluye la des- Del O_al 100% max. en sentido
racion aceleracion horario

13. Funciones de los conmutadores DIP.

Nuame- | Esta- L. L
Funcién Descripcion
ro do
OFF Cierre automatico desactivado -
DIP 1 . . . La cancela abierta se vuelve a cerrar automaticamente transcurrido el
ON Cierre automatico activado :
tiempo de parada.
Légica de funcionamiento: Abrir-Parar-Ce-
DIP 2 OFF rra?—Parar Modifica la secuencia de funcionamiento de las entradas SEQ (secuencial)
PED (peatonal), también desde el mando a distancia.
ON Légica de funcionamiento: Abrir-Cerrar y (p )
OFF Funcién cortesia en fotocélula desactivada -
DIP 3 - - - -
ON Funcion cortesia en fotocélula activada Redugmon a 5 s del tiempo de pausa residual después del paso por las
fotocélulas.
Légica de funcionamiento de Comunidad de
OFF / ) -
DIP 4 vecinos desactivada
ON Logica de funcionamiento de Comunidad de Al abrir la cancela ignora posibles comandos y en pausa recarga el tiempo
vecinos activada de parada.
OFF Parpadeo previo desactivado -
DIP 5 i inici -
ON Parpadeo previo activado L_a I_uz parpadeante empieza a parpadear 3 s antes del inicio de cada mo
vimiento.
DIP 6 OFF Parpadeo controlado por la central. Configura la salida para luces parpadeantes sin parpadeo auténomo.
ON Parpadeo integrado en la luz parpadeante. Configura la salida para luces parpadeantes con parpadeo auténomo.
OFF Golpe de ariete desactivado -
DIP 7 : . -
ON Golpe de ariete activado Gengra un golpe instantaneo para Qnganchar la electrocerradura (al final
del cierre) o desengancharla (al inicio de la apertura).
» . Posibilidad de regular la fuerza de los motores mediante el trimmer TR2
DIP8 OFF Regulacion de la fuerza activada. TORQ.
ON Regulacioén de la fuerza desactivada. Fuerza de los motores al maximo. Trimmer TR2 TORQ desactivado.
DIP 9 OFF Arranque “suave” desactivado -
ON Arranque “suave” activado Desacelera el arranque de cada movimiento.
OFF Sizllda +P.OUT para 2° canal mando a distan- Permiten la utilizacion del 2° canal del mando a distancia.
DIP 10 . C ba el funci iento de | idad i esta tad
ON Salida +P.OUT para pruebas de seguridades. +;r8%r$e a el funcionamiento de las seguridades si estan conectadas a
DIP 11 OFF Entrada P.IN normalmente abierta Se puede utilizar para un posible pulsador de solo apertura
ON Entrada P.IN normalmente cerrada Se puede utilizar para un posible borde sensible
OFF Borde sensible con interruptor electromecanico
DIP 12 ON Borde sensible con carga resistivas de 8,2 Configura el tipo de borde sensible. Funciona solo con DIP 11 en ON
Kohmios
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14. Problemas y soluciones.

VIMAR

Problema

Causa

Soluciéon

La automatizacion no
funciona

No hay alimentacién de red

Compruebe el interruptor de la linea de alimentacion

Fusibles quemados

Cambie los fusibles por otros iguales

No funcionan las entradas de man-

do y seguridad

Compruebe los LEDs de diagnoéstico: DL2 STOP, DL4 SCL, DL5 SOP deben estar
encendidos.

Prueba de seguridades fallida

Compruebe el funcionamiento de las seguridades instaladas si se producen 4 par-
padeos simultaneos de: LED DL7, piloto y luz parpadeante.

Prueba de control del funciona-
miento de los triacs fallida

Cambie la central si se producen 2 parpadeos simultaneos de: LED DL7, piloto y
luz parpadeante.

No se logra memorizar
los mandos a distancia

Baterias del mando a distancia
agotadas

Cambie las baterias

Mando a distancia incompatible
con el primero memorizado

El primer mando a distancia memorizado de tipo rolling code configura la central
para memorizar mandos a distancia solo con rolling code y no de cédigo fijo.

Memoria llena

Elimine al menos un mando a distancia o afiada un receptor externo (la capacidad
maxima es de 128 mandos a distancia)

El mando a distancia no
funciona

Baterias del mando a distancia
agotadas

Cambie las baterias

No se logra entrar en
la programacion de la
carrera

Seguridades abiertas

Compruebe los LEDs de diagndstico: DL2 STOP, DL4 SCL, DL5 SOP deben estar
encendidos.

En cuanto arranca, la
cancela se para e in-
vierte la maniobra

Baja aceleracion al arrancar

Aumente el timmer TR2 TORQ

Durante la desacelera-
cion la cancela se para
e invierte la maniobra

Velocidad de desaceleracion de-
masiado baja

Aumente el trimmer TR2 TORQ
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Declaracion de conformidad.

Vimar S.p.A. declara que el equipo es conforme a las directivas siguientes:
2014/53/UE (RED)

2014/30/EU (CEM)

2014/35/EU (LVD)

2006/42/CE (Directiva sobre seguridad de las maquinas)

El texto completo de la declaracién de conformidad UE esta recogido en la ficha del producto en la siguiente pagina web: www.vimar.com.

Reglamento REACH (UE) n. 1907/2006 — art.33.
El producto puede contener trazas de plomo.
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O1 TTapakdTw TTANPOYOpPiEG ao@aAgiag armoTeAoUV avaTTocTIAcTO Kal BACIKO HEPOG TOU TTPOIOVTOG Kal TTPETTEI VO TTAPEXOVTAl OTO XPNOTN.

AloBdaoTe TIG TTPOTEKTIKA, KABWGS TTEPIAAUBAVOUV ONUAVTIKEG 0BNYIEG OXETIKA PE TNV EYKATACTACN, TN XPNAON Kal Tn guvTtipnon. PuAGETe To TTapov
EYXEIPIBIO Kal dWOTE TO 0€ GOOUG TIPOKEITAI VO XPNOIKOTIOINOOUV TNV eyKaTdoTaoT. H e0@aAPévn eyKaTAoTaoN ) N aKATAAANAN Xprion Tou TTpoiovTog
pTTopEi va atroteAéoel TNy coBapou KivoUvou.

>HMANTIKO - MAHPO®OPIEZ AZDANEIAZ.

H eykatdoTaon TTpETTEl va TTPAYUOTOTTOIEITAI ATTO £EEIBIKEUPEVOUG ETTAYYEAPOTIEG CUP@WVA PE TNV IoXUouoa €BVIKH KOl EUPWTTAIKN vopoBeaia.

MeTd TNV a@aipecn TNG CUOKEUATIAG, EAEYETE TNV OKEPAIOTNTA TNG OUOKEUNG KA, O€ TTEPITITWON APPIBOAILYV, aTTEUBUVOEITE O€ EEEIBIKEUPEVO TTPOCWTTIKO.
Ta uAik@ cuokeuaaoiag (XapTOvi, TTAACTIKEG GAKOUAEG, KAITT, EAICOA KATT.) TTPETTEI VO OTTOPPITITOVTAI OTOUG €101KOUG KAdOUG Kal 6x1 OTo TTEPIBAAAOV, GAAG
KUPIWG TTPETTEl va QUAGOOOVTal HakpId aTrd Ta TTaIdId.

H 101TT00€TNON, 01 NAEKTPIKEG CUVOEDEIG KAl OI PUBUICEIG TTPETTEI VO TTPAYHATOTTOIOUVTAI CUPPWVA HE TNV «0pBr TTPaKTIKN». BeBaiwOeite 6T Ta oTOIXEI
TNG TvVaKidag avTioTolxoUv O€ eKeiva TOU NAEKTPIKOU SIKTUOU Kai 6TI N diatour) Twv KaAwdiwv ouvdeang eival KatdAANAn yia Ta epappoléueva gopTia. Ze
TTEPITITWON aAPPIBOAILY, aTreuBuvOEeiTe O€ ECEIBIKEUPEVO TTPOCWTTIKO.

Mnv eykaBIOTATE TO TTIPOIOV O€ XWPOUG OTTOU UTTAPXE! KivOUuvog €Kpnéng ) TTou dExovTal TTapeUBOAEG aTTO nAeKTpopayvnTIKa TTedia. H TTapouacia agpiou 1
EUPAEKTWV KATTVWYV OUVIOTA 0oBapd Kivouvo yia TNV ac@aAeia.

EykaTtaoTtriaTe oTo BikTUO TpoPodoaiag Hia dIaTagn TrpoaTtaagiag atd utrépTacn, £vav SIOKOTITN/ aTToleUKkTn ry/kal diagopiké dIakOTITN KATGAANAO yia To
TTPOIGV KOl CUPPWVA PE TOUG IOXUOVTEG KAVOVIOUOUG.

ToTroBeTAOTE OTNV KAYKEASTTOPTA, OTNV TTOPTA, GTO POAS KATAGTNPATWY 1} 0TO CUCTNPA PTTAPAG PIa TTIVOKIOO TToU ava@Epel OTI O XEIPIOPOG Tou
pnxaviopou yivetal até ammoéoTaot.

H VIMAR s.p.a. 8ev ptropei va BewpnBei utrelBuvn yia Tuxov {NUIEG TTOU TTPOKAAOUVTAI OTNV TTEPITITWOTN TTOU £yKATAOTAB0UV Un cupfaroi pnxaviouoi i/
Kal eEapTANATA O€ O,TI APOPd TNV OKEPAIOTNTA TOU TTPOIOGVTOG, TNV AC@AAEIa Kal T AgIToupyia.

H ouokeun TTpéTTel va XpnaigoTrolgital évo yia To OKOTTS YIa TOV OTToio £Xel kaTaokeuaaTei. KaBe aAAn epappoyr) Bewpeital akatdAANAN Kai, GUVETTWG,
emmikivouvn. MNpiv a1md TNV EKTEAEON EPYACIWV KABAPIoPOU i CUVTAPNONG, OTTOCUVOECTE T OUOKEUN atrd To OiKTUO ByAdovTag TO ApOEVIKO @IG I
QATTEVEPYOTTOIWVTAG TO OIAKATITN TNG EyKATAOTAONG. IO TNV ETTIOKEUN A TNV QVTIKATACTAON TWV EAPTNUATWY TTOU £XOUV UTTOCTEN {nuId, TTPETTEl va
XPNOIUOTTOIoUVTal ATTOKAEIOTIKG Kal JOVO YVACIO avTAAAQKTIKA.

O TeXVIKOG €YKATAOTACNG TTPETTEI VA TTAPEXEI OAEG TIG OTTAITOUMEVEG TTANPOPOPIEG OXETIKA PE TN AEITOUPYia, Tn CUVTHPNON Kal TN XProN HEPOVWHEVWY
€COPTNUATWY KOI TOU CUGTAPOTOG GUVOAIKG.
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1. XapaKTnPIoOTIKA TTPOIOVTOG.

VIMAR

KevTpIkr) povada yia Tov €AeyX0 KIVNTAPWY PE MEIWTAPA YIa avolyopeveg kaykeAdTTopTeg 230/120 Vac pe péyiotn 1oxu 300+300W kal evOwPaTwPEVO

O¢éKkTn 433 MHz.
H kevtpikn povada diabETer:

- duvaToOTNTA TIPOCAPHOYAG TOU XWEOU Kal TNG TaxUTnTag empBpdduvong T600 0TO Avolyua 0G0 Kal GTO KAEITIHO

- d1ayVWOTIKG EAEYXO TWV EI000WV PHECW Auxviag led

2. TexvIKd XOpAKTNPIOTIKA.

Mivakag eAéyxou

SW230.T / SW230.T.120

Tpogpodoaoia 230 Vac 50 Hz - 120 Vac 50/60Hz
ToTtog XpProng KaTolkieg Kal TTOAUKATOIKIEG
ZuyvoTnTa Xpriong 50%

O¢epuokpaaia AeiIToupyiag -20°C / +50°C

Tpogpodoaoia egapTnuaTWV

24 Vdc - 350 mA max (dBpoiopa pe TIG dAAeg £€6d0uG 24Vdc)

‘E€0d0¢G pAag

230/120 Vac - 25 W 10 péy.

‘E€000¢G Auxviag avoIkTAG KAYKEAGTTOPTAG

24 Vdc 2W 10 péy.

‘E€0d0¢ deUTEPOU KaVaAIOU ThAEXEIPIOTNPIOU

24 Vdc - 350 mA max (aBpoiopa pe TIg GAAeG €€6BouUG 24Vdc)

AcopdAeia TTpooTaciag £€6dwv 24 Vdc

Ao@dAcia pe kabuotépnon T1 A

AcpdAeia TTpooTaciog ypauung 230 Vac

Aoc@dheia Taxeiag TENG F5 A

Ao@dAsia TTpooTaciag ypauung 120 Vac

AopdAcia Taxeiag TENG F6,3 A

3. TomoBéTnon KAAWSIWOoEWV.

©

LA

2x0,5mm? .|

|||HHH H LU I I |

[ ®

-l

aooao

3x0,5mm?

o oaoaoa
B
2x1mm? E4><0,5mm2 O

'S =

4x1,5mm?

4x1,5mm?

230 Vac 3x1,5 mm?

4x0,5mm?

2x0,5mm?

©

Aelavra

A - TPapPIKOG EKKIVNTAG

B - Kevrpik povdda
eAéyyou

C - ®Aag

D - TnAexeipiotipio

E - Zelyog wToKUTTapWY

F - Emhoyéag

G - HAexTpikn} kAeidapid
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4. Tepiypa@n KeVTPIKAG HOVAdaG.

KevTpikr) povada yia Tov EAeyxo KIVATAPWY UE PEIWTAPA Yia avolyoueveg KaykeAdTTopTeg 230/120 Vac kol evOwUaTWUEVO OEKTN.

H kevTpikn povada dlobETer:

- duvaToTNTA TTPOCAPHOYAG TOU XWPEOU Kal TNG TaxUTnTag eRpAaduvong 1000 GTO GVOlyHa O00 Kal OTO KAEIOIUO
- BIayVWOTIKO €AEYXO TwV 1000wV péow Auyviag led

- Olaxeipion 128 KUANIOPEVWY KWAIKWY TNAEXEIPIOTNPIWY

©

©

M VIMAR

P1 I P2 DELAY TORQ

JSL

 Traeastangas

I:”:I DL2

STOP

= CN2

 — —
SEQ pep SCL SOP P.IN

e R ||"'7||‘
Dswi TR1 TR2 TR3
ON
PRG
101112 DL7

DL4 DL5 DL6
26(27|C] BS54

o

F1=T1A /

SW230.T

ELVOX

NeCavta:

. AgaipoUpevn eTagn KAEUOG yia TIG €§600ug 24 Vdc / 12 Vdc, yia TIG ao@AAEIES Kal TIG EI00D0UG EAEYXOU
. AgaipoUpevn €TTa@n KAEPOG YIO TN YPAUUr TPo®odoaiag, To AAG Kal ToVv NAEKTPIKO KivnTrpa 230/120 Vac

. AgaipoUpevn €TTaQN yia TNV KEPaia

. Auyvia led diayvwoTiKoU eAéyxou €100dwWV

. MTrouTdv yia Tov TTpoypapuaTiopd Tng diadpopng Kal TwV TNAEXEIPIGTNPIWV

. Trimmer yia Tig puBpioeig

. Dip-switch yia Tov TTpOypauHaTIGNO TwV AEITOUPYIWV
. Ao@dAsia TTpooTaciag yia Tnv €6000 KIVNTAPA, TOV JETAOXNMKATIOTA Kal To @Aag (Taxeiag THENG 230 Vac F5 A - taxeiag Thgng 120 Vac F6,3 A)

1
2
3
4
5. Auyvia led yia d1ayvwoTIKO €AEYXO TWV TTPOYPAUUATICUWY
6
7
8
9
1

0.Ac@dAcia TTpoaTaCiag yia TNV €6000 SeuTEPEUOUCAG ETTAPAG HETAOXNMATIOTA (UE KaBuoTépnon 24 Vdc T1 A)
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5. HAekTpIKéG KOAWBIWOEIG.

Mepiypa@n eTa@wv KAEHOG.

KAépa M1
Apleﬂ:g:&mpng ‘Evdein mAakétag | Mepiypaen

1 SEQ Mrroutév (N.O.) avoiypatog/kAeioipaTog (diadoxIkr Asitoupyia i évapén)
2 STOP MTrouTtév (N.C.) diakoTrig (stop)
3 PED MrrouTtov (N.O.) avoiypatog yia diEAeuon TTeduv
4 SCL Eicodog (N.C.) ac@aAeildv aT1o KAEIGIPO (£K VEOU GvoIyuQ)
5 SOP Eicodog (N.C.) aopaAeiwyv aTo dvolyua Kal oTo KAgioIPo (oTiyuiaio stop)
6 COM Koivn) emmagr] ei06dwv Kal pwTtdg Auxviag (apvnTikR)
7 +AS OeTIk6 TpoPodoaiag eCapTnuaTwy 24 Vdc
8 -AS ApvnTikd Tpo@odoaiag e¢aptTnudTwy 24 Vdc
9 +WL OeTIKO PWTOG Auyviag 24V 2W T0 péy.
10 COM Koivi etTagr] ei06dwv Kal pwTtdg Auxviag (apvnTiKR)
1" +LOCK OeTiké 12 Vdc (mBavi nAekTpikA KAe1dapia 12 Vac 15W 1o péy.)
12 -LOCK ApvnTikd 12 Vdc (mBavr nAekTpIKr KAEIdapid 12 Vac 15W To péy.)
13 P.IN Mpoypappatilopevn gicodog (N.C.)
14 +P.OUT Mpoypapparnfduevn £€0d0¢g ata 24 Vdc, BeTIkd

KAéua M2
15 Eiocodog ouvdeong oTn yeiwon
16 L Eioodog ypapunig 230/120 V 50Hz (PAZH)
17 N Eicodog ypappng 230/120 V 50Hz (OYAETEPO)
18 FL ®Aag 230/120 V 50Hz 25W 10 péy. (OYAETEPO)
19 FL DAag 230/120 V 50Hz 25W 10 péy. (PAZH)
20 M1COM KoivA €£0d0¢ trepieAiCewv KivnTipa 1
21 M1CL ‘E€0d0¢ kaTeUBuvong KAeIoipaTog KivnTAPa 1
22 M10P ‘E€000¢ kaTelBuvaong avoiyuatog KivntApa 1
23 M2COM KolivR £€£000¢ TrepieAifewv KivnTrpa 2
24 M2CL ‘E€000¢ kaTeEUBUVONG KAEIOIPATOG KIVNTHPO 2
25 M20P ‘E€000¢ kaTeUBuvoNg avoiyuatog Kivntipa 2

KoAwdiwon ypaupung Tpo@odoaoiag, @Aag Kal NAEKTPIKWYV KIVNTAPWV.

o
o
=
== w w
PE[ 2| 2| 2| £ 8| § & g £
w I 1 = x = -
el | &| = = sl =l Y &
w x| w| Q T w 2
SNHEIEEEEEE
ol Wl <| = <
5l e = x
1) ] e =
— N < <
o ° g ’-Il-1 2 ’-IMI-‘
= x
FEIQZH % B % 8
X g x g
230/120 Vac g g
2 2

O1 eIkKIvnTEG DIOBETOUV ABN NAEKTPIKO KAAWSIO CUVOEDEUEVO OTOV KIVNTHAPA. AUTO TO KOAWDIO €X€l uAKOG 0,8 m Kail TTPETTEl ETTOPEVWG va ouvOEeDEi O€
€101k6 KouTi S1aKAGdWaNG TOTTOBETNHEVO GTNV KOAOVA €8V N KEVTPIKA Hovada eAEyxou dev gival atreuBeiag TTpoaBaaiun.

AgiToupyia KaOAwSiwv eKKIVNTA Ema@n kKAépag otnv TTAaKETO
Xpwua Meprypapn Kivntipag 1 Kivntipag 2
Kitpivo-INpdoivo >0vdean yeiwong 15 PE 15 PE

I'kpl Koivr emmagn 20 M1COM 23 M2COM
Maupo (EAM8.L) - Kagé (EAM8.R) Kivnon 2 (Kivnon kAsigipatog @UAAou, €KTacn oTeAEXOUG) 21 M1CL 24 M2CL
Kagp¢ (EAMS8.L) - Maupo (EAM8.R) Kivnon 1 (Kivnon avoiypatog @UAAoU, atréoupon OTEAEXOUG) 22 M10P 25 M20P
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KaAwdiwon e1060wv.
H kevTpikn povada d10BETel E10000UG AOPAAEIaG KOVOVIKG KAEIOTEG Kal Un yepupwuéveg (STOP, SCL, SOP).

MpooBéoTe pia yépupa avapeaa otnv koivA eragr (COM) kai Tnv gicodo Trou dev TTpdKeITal va xpnoipotroioete. O1 Auyvieg led DL2 DL4 DL5 mrpérrel
va ival avappEVEG.

M1

OO00COO0CO0OO00d
1(2|3|4(5|6(7(8]|9(10 12|113(14
— a 4

Aiadoyikn AeiroupyialEvapgn N.O.
Aiokotri N.C.
AiéAeuon medwv N.O.
Aog@aheia aTo kAeigipo N.C.
Koivo (apvnTiko)
E§apripara +24Vdc
E¢apTnpara -24Vdc
Auyvia 2W 1o péy. +24Vdc
Koivo (apvnTiko)

HAekTpikn kA1dapid +12Vac 15VA +LOCK :: D
HAekrpikn kAeidapid -12Vac 15VA
Avolypa N.O.

Acgdheia oTo avolypa kai ato kAgigipo N.C.

-~

—O O

YYY I YY

ZUvdeon PTTOUTOV gAEyXOU Kal ETTIAOYEX ME KAEIDI.

O1 eTragég gival Kavovika avolkTég. H eicodog SEQ (Auxvia led DL1) eAéyxel To TTARPpEG Gvolypa i KAgioipo Tng kaykeAoTropTag. H eicodog PED (Auyvia
led DL3) eAéyxel To pepikd dvolypa fy kAgiolgo TG kaykeAdTToptag. O Auyvieg led DL1 i DL3 kai n Auxvia led DL7 avaBouv étav evepyotroinfoulv o
ETTIAOYEQG 1) TO UTTOUTOV TTAPAAANANG GUVOEDNG.

M1
DOOOOoOOOOooD
2|3|4|5|6|7|8|9[|1011{12|13[14
—
#1218(8/8(817(2/5(818]8[2(3

L

0 O—
.

0 O

MrrouTév eAéyxou
SEQ
MrrouTév eAéyxou
PED
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ZUvdeon XPOVOSIOKOTITN 1 AVIXVEUTH MAYVNTIKAG ETTOYWYNG.

Me 10 Dip-switch 1 otn 8éon ON (evepyotroinuévo autoparo KAgioipo) kai To Dip-switch 4 otn 6€on ON (gvepyoTroinuévn AsIToupyia TTOAUKOTOIKIAG),
MTTOpPEITE Va OUVOETETE £vav XPOVODIaKATITN ) £VaV QVIXVEUTH PAYVNTIKAG eTTaywyng. H kavovikd avolkTr| eicodog P.SEQ, edv kAcioel, eEAEyXel TO TTANPES
AGvolyua TnNG KayKeAGTTOPTAG HEXPI N ETTAQPH VO TTapapeivel KAEIOTH. H kaykeAdTTopTa avoiyel kal Trapapével otnv avolkth Béan. O1 evioAég SEQ, PED kai
Ta aTTOBNKEUPEVA TNAEXEIPIOTAPIa BEV gival EVEPYA JEXPI TO €K VEOU Avolyda TNG ETTAPRG. AUTA n €i00d0¢ XpnaoiyoTrolgital yia dvolypa kal diatipnon tng
KOYKEAOTTOPTAG OTNV AVOIKTH B€0n OTIG {WVEG wpapiou Pe TN peyaAdTepn kivnon. H Auxvia led DL1 avdBel kai n Auxvia led DL7 avaBaoofrvel 6tav givai
EVEPYOTTOINMEVOG O XPOVOBIOKOTITNG 1] O AVIXVEUTAG HAYVNTIKAG ETTAYWYAS.

|
1 I |
1(2/3|4|5|6|7|8(9(10|11|12|13(14
XPONOAIAKOMTHX

ZUV3ED PWTOKUTTAPWY.

Mpétrel va TnPeiTe TNV TTOAIKOTNTA YIa TNV TPo®odoaia Twv GwToKUTTApwY. O1 eTTagég SCL kai SOP gival Kavovika KAEIOTEG.

H evepyotroinon tng €106d0u SCL KaTd TO KAEIOIWO TNG KAYKEASGTTOPTAG QVTIOTPEPEI TNV Kivnon. Edv dev xpnoiyoTrolgital, yepupwaTe TiG e1060doug COM
ka1 SCL. Mg Ta @wToKUTTapa Jn evepyoTToinuéva, n Auxvia led DL4 TTpéTrel va TTapapeivel avauuévn.

H evepyotroinon tng e10650u SOP KaTd TO KAEIGIMO TNG KAYKEASTTOPTAG QVTIOTPEPEI TRV Kivnon. Katd To Gvolypa TNG KAyKEAGTTOPTAG, OIAKOTITEI TNV
Kivnon péxpl Ta @WTOKUTTAPA Va TTapapEivouv evepyoTroinuéva. EdGv dev xpnaoiydotrolgital, yepupwaTe TIG £100d0ug COM kai SOP. Me 1o wToKUTTapA N
evepyotroinuéva, n Auyvia led DL5 Trpétrel va Trapapeivel avappévn.

Eowrepikd E§wrepikd Eowrepikd E¢wrepikd
M1 QWTOKUTTOPO QWTOKUTTAPO QWTOKUTTOPO  QWTOKUTTOPO
112(3
glelalala|ls|lo|lw|a|s|E]|E E
o Q Q|2 =2
alplalalal8lF[<[3181gl¢glal®
G

E¢aprripara +24Vdc
E¢apmuara -24Vde

AogaAeia oTo KAeioiuo N.C.

Acgdleia oTo avolyua kail aTo kAeigiuo N.C.

ZUvdeon guaioBnTou AKPOU /KAl ECWTEPIKWY PUWTOKUTTAPWV.

Me 1o Dip-switch 11 otn 8éon ON, n Trpoypaupamfépevn gicodog P.IN SiapoppwveTal wg Kavovika KAEIOTA yia TN XpAon Jn wuikoU euaicdntou dkpou
N.C. H gvepyotroinon autig Tng £10680uU TTPoKaAEei SIAKOTTA TNG Kivnong TnNG KayKeAGTTOPTAG PEXPI va atTevepyoTroinBei. OTav 1o euaicBnTo dkpo Sev givail
evepyotroinuévo, n Auyvia LED DL6 mrpétrel va gival avappévn. Edv dev xpnoipotrolgital, petakivioTe 1o Dip-switch otn 8éon OFF.

Me Ta Dip-switch 11 ka1 12 otn 6éon ON, n TTpoypappariddouevn €icodog P.IN diagop@uveral yia Tn Xpron wHIkou guaiodntou dkpou 8K2. H
EVEPYOTTOINGN AUTAG TNG €1I00O0U TTPOKAAET BIOKOTTH TG Kivnang TNG KayKeASTTOPTAG PéXPI va atrevepyoTroinBei. Otav To guaioBnTo dkpo dev ival
evepyotroinuévo, n Auxvia LED DL6 mrpétrel va gival avappévn. Edv dev xpnoipotrolgital, petakiviioTe 1o Dip-switch otn 8éon OFF.

M1 M1
1 L1 I Ao L D O I
1(2[3|4|5|6|7|8]|9[10[1112[13|14 Vst 1/2|3|4|5|6|7|8]|9|10[11|12[13[14 s
||| | — | | [T | — | — || — | ) I —T | [ — ) | o 1 T T[T MIKO OKPO
o - o 5| 5 5 dIaKoTTT
ZIE(e|3(815/2%/215/ 815213 ,.omm
DSW1 ; E DSW1 : $ gl
s A " e
[} 1 : ' i
123456789101112 . ' b!!bb!b!!h}!u e !
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HAekTpIK oUvdeon pe evepyn Asitoupyia fototest.
Me 10 Dip-switch 10 otn 6€on ON, n TTpoypappaTi{opevn €icodog P.OUT eAéyxel TN AITOUpYia TwV ACPAAEIWV.

Eowrepiko Ewrepiko Eowtepiko Ewrepiko
QWTOKUTTOPO QWTOKUTTOPO QWTOKUTTOPO QWTOKUTTOPO

E¢apmpara +24Vdc
E¢apmpara -24Vdc

Aopdheia aTo kAeiaipo N.C.

Aopaleia aTo Gvolypa kai aTo KAeigipo N.C.

ZUvdeon PTTOUTOV BIOKOTTAG Kivnong.

H eicodog STOP eival kavovikd KAeIoTr. To Gvolypa TNG ETTAQAG TTPOKAAE T BIOKOTTA TNG Kivnong TNG KAYKEAGTTOPTAG KAl TNV AvACGTOAR Tou SIa0TAPATOG
auTépaTou kAgioipaTtog. Edv dev xpnaoiyotroiital, yepupwaTe TIG €100d0ug COM kai STOP. Otav 10 putroutdv dev gival evepyoTtroinuévo, n Auyvia led DL2
TIPETTEI VO TTOPAUEIVEI AVOUUEVD.

>HM.: edv oTnv eykatdoTaon dev UTTAPYXOUV GWTOKUTTAPA, EuaiobnTa dkpa A UTTOUTOV BIOKOTTAG Kivnong, ol eicodol STOP, SCL, SOP mpémel va gival
yeQupwpéveg e To COM kai Ta Dip-switch 10, 11 ka1 12 mrpétrel va puBuioTolv otn B6éon OFF.

M1
OO0 O OOOO OO OEEcE
112|3|4|5(6(7|8]|9|10(11({12(13|14
HRAREBRAARHERE

Kovo (apvntiké)

ZUvdeOT YTTOUTOV OVOiYHATOG.

H eicodog P.IN pe 10 Dip-switch 11 puBuiopévo otn 6€on OFF eival kavovikd avoikTh. To KAEIOIYO TNG ETTAPRAS TTPOKAAE] TO AVOIyHA TNG KAYKEAOTTOPTAG.
Ortav 10 ptouTdV dev eival evepyoTroinuévo, n Auxvia led DL6 Trpétrel va TTapapeivel oBnoTh.

M1
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ZUvdeon NAEKTPIKAG KAEISapIAG.

M1

| HAekTpikn kAeidapida 12Vac 15VA

ZUvdeon Auxviag avoIKTAG KaOYKEAGTTOPTAG.

M1
I I I
1/2|3|4|5|6 13(14
gltlaglalal|=s [
B12]8]3(3(3 HE
g ]
g =
< =2
) <
= =
e E
z ¢ AYXNIA
B = ANOIKTHZ
', KATKEAOTIOPTAZ

ZUvdeon Kepaiag.
Mapéxetal éva akauTTo gUpua 17cm TTou AEIToUpYEi WG Kepaia Kal TIPETTEI va auvOeBei aTnv eTTagn kKAéuag 27 ANT.

IGND{ ANT]

O
26|27

]

A
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6. Mepiypagn Twv Auxviwv LED 1Tou utrdpXouv 0To KUKAWHA.

ZYNTMHZH NEPIFPA®H

DL1 Epoavicel Tnv katdotaon tng ei06dou SEQ (apiBudg emagng kAéuag 1).

Edv dev gival evepyotroinuévn, n Auxvia LED mapapével oBnoTh.

XpnaoipoTroigital yia éAeyxo TnNG d1adoxIKAG AeImroupyiag avoiypaTog (avoryua, dIakoTrh, KAEioIuo) A TG évapéng (avolyua,
KAgioipo).

DL2 Epoavicel Tnv katdotaon tng eil06dou STOP (apiBudg era@ng KAEUag 2).

Eadv dev gival evepyotroinuévn, n Auxvia LED TTrapapével avappévn.

XpnaoipoTroigital yia EAeyxo NG SIAKOTTAG TNG KAYKEAOTTOPTAG.

DL3 Epoavicel Tnv katdotaon tng eil06dou PED (apiBuodg emagig kKAEuag 3).

Edv dev gival evepyotroinuévn, n Auxvia LED mrapapével oBnoTh.

XpnaoipoTroigital yia EAeyx0 TOu JEPIKOU avoiyuaTog KayKeAOTTOPTAG (S1EAEUCT TTECWV)

DL4 Epoavicel Tnv katdoTtaon tng e106d0u SCL (ap1Budg ea@ng KAEPag 4).

Edv dev eival evepyotroinuévn, n Auxvia LED Trapapével avauuévn.

XPNOIYOTIOIEITAl YIA TIG ACPAAEIEG OTO KAEITINO, BIOPOPETIKA YEQUPWOTE TIG ETTAPES KAEpag COM kai SCL.

DL5 Epoavicel Tnv katdoTaon tng e10660ou SOP (apiBudg erapng KAEPag 5).

Edv dev eival evepyotroinuévn, n Auxvia LED Trapapével avappévn.

XpNOoIYOTIOIEITAI YIA TIG AGPAAEIEG OTO AVOIYUA Kal GTO KAEIGIHO, SIQQOPETIKA YEQUPWOTE TIG ETTAPEG KAEpag COM kai SOP.
DL6 Epoavidel Tnv katdoTtaon Tng €106d0u P.IN (apiBudg ema@ig kAéuag 13).

Edv dev eival evepyotroinuévn, n Auxvia LED mrapapével ofnoTr.

XpnaoiyoTrolgiTal yIa To Avolypa TNG KAyKEASTTOPTAG 1) TOU GKPOoU ag@aAeiag, SiapopeTikd pubuioTe To Dip-switch 11 atn Béon
OFF.

DL7 Epogavicel Tnv katdoTaon TpoypauHaTIoPoU Kal EAEYXOU.
Edv dev eival evepyotroinuévn, n Auyvia LED mrapapével ofnoTr.

7. M1TOUTOV TTOU UTTAPXOUV GTO KUKAWA.

zogvtunon | Mepiypagn
P1 Mrtroutév atmropvnuoéveuon d1adpouwy

P2 MTrouTév atropvnuoveuong TNAEXEIPIOTNPIWV

8. [MpokaTapKTIKOG EAEYXOG.

MeTd Tnv TPOQOdOCIia TNG KEVTPIKNG Hovadag, n Auxvia led DL7 avafel yia éva euTePOAETTTO.

EAéyETe €av o1 Auyvieg led diayvwaTikoU eAéyyxou DL2, DL4, DLS Twv €1000wV €ival avapPEVEG.

Edv pia amro 1ig kavovikd KAEIOTEG ETTAPEG N TIG KAVOVIKG AVOIKTEG ETTAQEG Oev BPIOKETAI O€ KATAOTAON NPEYiag, n Auxvia led DL7 avafoofrvel ypryopa
yla va uttodeigel evoexduevn duoAeiroupyia.

Edv pia amé 116 ei06d0ug aopaAeiag STOP, SCL, SOP d¢v xpnolyoTrolgital, TOTTOBETAOTE pia yEQupa avaueoa otnv €icodo COM kai Tnv €igodo TTou dev
XpnoluoTroigital.
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9. MMpoypapuatiouog kai diaypa@n TnAExeIpioTnpPiou.

H péyiotn xwpnTiKOTNTA aTToBfRKEUONG €ival 128 TnAEXEIPIOTAPIA.
[Mpoooyn: Ta TNAEXEIPIOTAPIO UTTOPOUV Va ATTOBNKEUTOUV TN JVAKN KAl va diaypa@olv JOVO JE TNV KAYKEAOTTOPTA aKivnTh.

MpoypappaTION6G TOU TTARKTPOU TOU TNAEXEIPIOTNPIOU TTOU £XEI AVTIOTOIXIOTEI 0TV €icodo SEQ.
1. MatAoTe 1O PTToUTOV P2 Kai KpaTtAoTe To TTaTnUéVo péxpl n Auxvia DL7 (PRG) va apyioel va avaBooBrivel (cuxvotnta avaAauTtig 14).
2. AgnoTe TO ptTouTéV P2.
3. Evtég 10 OeuTepOAETITWY, EVEPYOTTOINGTE TO TTAAKTPO TNAEXEIPIOTNPIOU YIA OTTOUVNPOVEUCT TTOU BEAETE Va QVTIOTOIXIOTEI OTNV EVTOAN BIGOOXIKAG
AgiToupyiag | oTNV €vTOAR évapéng.
4. H atmropvnuoéveuon emmionuaivetal atmd TNV avaAauTTr Tou GAag, n otroia akoAouBeital atrd Tn SIakoTT TG avaAauTIiG TG Auxviag DL7.
5. ETravaAdBeTe Tn O1adikagia yia KABe TNAEXEIPIOTAPIO TTOU BEAETE VO ATTOUVNUOVEUCETE.

MpoypappATIONOG TOU TTARKTPOU TOU TNAEXEIPIOTNPIOU TTOU £XEl AVTIOTOIXIOTEI oTNV €iocodo PED.
1. MatoTe 10 pTToUTéV P2 Kai kpatAoTe To TTaTnuévo. H Auxvia led DL7 apyiel va avaBoafrvel (cuxvotnta avahautig 174).
2. Mnv agrjvete 1o uTrouTtév P2 péxpl va apxioel va avaBoafAvel o ypriyopa (CuxvotnTa avaAauThg 27).
3. ApAaTe TO PTTOUTOV P2.
4. Evtog 10 BeUTEPOAETITWY, EVEPYOTTOINOTE TO TTARKTPO TNAEXEIPIOTNPIOU YIA OTTOMVNUOVEUGN TTOU BEAETE VO AQVTIOTOIXIOTEI TNV EVTIOAR dIEAEUONG
TTEQWV.
5. H amropvnuoéveuon emmonuaivetal a1rd TNV avaAauTTA Tou @Aag, n otoia akoAouBeital atrd Tn S1aKOTIA TNG avaAauTiAg TnG Auxviag DL7.
6. ETravaAdaBete Tn S1adikacia yia KABe TNAEXEIPIOTHPIO TTOU BEAETE VO ATTOUVNUOVEUCETE.

MpoypappaTIon6G Tou TTARKTPOU TOU TNAEXEIPICTNPIOU TTOU £XEI AVTIOTOIXIOTEI 0TNV £§080 +P.OUT yia To 20 kavdaAl TnAexeipioTnpiou (To Dip-
switch 10 mpémel va Bpioketal otn 8€éon OFF).

1. MatoTe 10 pTTOUTOV P2 Kai KpaTioTe 1o TTaTnuévo. H Auxvia led DL7 apyiel va avaBoaBrvel (cuxvotnta avahautig 174).

2. Mnv aerjvete To ptroutdv P2. H Auxvia apyiel va avaBoaBrvel TTo ypryopa (CuxvoTnTa avaAauTIAg 24).

3. Mnv agrjvete To pTrouTdv P2 péxpl va apxioel va avaBooBrver o ypriyopa (cuxvotnta avaAautig 37).

4. ApNoTE TO PTTOUTOV P2.

5. Ev10G 10 SeUTEPOAETTTWV, EVEPYOTTOINOTE TO TTAKTPO TNAEXEIPIOTNPIOU YIO ATTOPVNUOVEUCT TTOU BEAETE Va avTIOTOIXIOTEI OTNV €VTOA) +P.OUT.

6. H ammopvnuéveuon emonuaivetal até Tnv avaAauTri Tou @Aag, n otroia akoAouBeital aTréd Tn SIAKOTIH TNG avaAAPTIAG TNG Auxviag DL7.

7. ETravoAdBeTe Tn S1adikagia yia KABe TNAEXEIPIOTAPIO TTOU BEAETE VO ATTOUVNUOVEUOETE.

Alaypa@n HEHOVWHEVOU aTTOBNKEUNEVOU TNAEXEIPIOTNPiOU.
1. MatoTe 10 pTTOUTéV P2 Kai kpathoTe 1o TTaTnuévo. H Auxvia led DL7 apyiel va avaBoafrvel (cuxvotnta avahautig 174).
2. Mnv agrjvete 10 ptroutév P2. H Auyvia apyilel va avaBooBrjvel o ypAyopa (cuxvornta avaAautrig 2*).
3. Mnv agrjvete 1o putrouTtdv P2. H Auyvia apyilel va avaBooBrivel o ypAyopa (cuxvotnta avaAauTrig 34).
4. Mnv a@rjvete To uTTOUTOV P2 péypl va apyioel va avaBooBrvel o ypriyopa (ouxvoTnTa avaAauTig 44).
5. ApnaTe 10 pTTouToV P2.
6. Evrog 10 OeuTepOAETITWY, EVEPYOTTOINGTE TO TTAAKTPO TOU TNAEXEIPIOTNPIOU YIa diaypa®r.
7. H amopvnuéveuon emmonuaivetal atmé TNV avaAauTri Tou @Aag, n oTroia akoAouBeital aTTd Tn SIAKOTI TNG avaAaPTIHG TNG Auyxviag DL7.

Alaypa@n 6AwWV TWV ATTOBNKEUPEVWYV TNAEXEIPIOTNPIWV.
1. AlakOWTE TNV TPOP0odoaia TNG KEVTPIKAG HOVADAG.
2. ETravaouvoEaTe TNV Tpo@odoaia TNG KEVTPIKAG JOVADAG KPATWVTAG TTATNUEVO TO UTTOUTOV P2.
3. Mepipévere péxpr n Auyvia led DL7 va otapatioel va avaBooBrvel.
4. 310 TEAOG aUTAG TNG Bladikaciag, OAa T TNAEXEIPIOTAPIA TTOU UTTAPXOUV OTN Pvrun diaypdagovTal.
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10. MpoypaMATIONOG.

VIMAR

Mpiv amré Tnv évapén Tou TTPoypPaPKaTIoPoU, GUVIOTATAI va aTToBNKEUOETE TOUAAXIOTOV éva TNAEXEIPITAPIO QVTIOTOIXIOUEVO OTNnV gicodo SEQ.

XeipokivnTn d1adikacia yia TOTTo0£TNON TNG KAYKEAOTTOPTAG.
Mo va ToTroBeTATETE TNV KAYKEAGTTOPTA TTPIV AT TNV évapén TNG aTrogvnuoveuong f TG mReRaiwong, UTTAPXE! MIO AEITOUPYIa TTOU TIAPEXE! TN
duvaToTNTA EVEPYOTTOINONG GTOV TPOTTO AEITOUPYiag auTOPATNG SIAKOTTAG AEITOUpPYiag eVOg KIVATAPO KABE opd, OTO AVOIyua KAl OTO KAEIOIHO.

Ma evepyoTtroinon autol Tou TPOTTOU AEITOUpyiag, TTaTAATE TauTdXpova Ta dUo ptroutdv P1 kai P2. X& auté 1o anueio, n Auyvia led DL7 Ba avdawyel

aTaBepd eTmonuaivovTag Tov TPOTTo AgIToupyiag autéuaTtng dIAKOTTAG AEITOUPYIag.

AQROTE TA PUTTOUTOV.
2Tn OUVEXEIQ, Ta dUO PTTOUTOV EAEYXOUV PE KUKAIKO TPOTTO TOUG KIvNTrPEG, To P1 TOoV KivnTApa 1 kai To P2 Tov KivnTrpa 2.
Apkei va KpaTAoETE TTaTnUévo Eva atrd Ta dUo PTTOUTOV Yia va TeBei o€ Kivnan o avTioTolxog KIivnTAPAg. To utrouTtdy, pe KABe véo TTATNUA TOU, AVTIOTPEPEI
TNV KATEUBUVON Kivnong, ME OTTOTEAECUA va ETTITUYXAVETAI TTARPNG EAEYXOG Kal TwV BUO KATEUBUVOEWV.

10.1.

O ON =

. =eKIvAoTe T d1adIKacia HE TNV KAYKEAGTTOPTA KAEIOTH.
. MNatAoTe 10 pTTOUTOV P1 KON KPaTAOTE TO TTATNEVO PEXPI N Auxvia DL7 va apxioel va avaBoafrvel (cuxvétnta avaAaptig 14).
. ApnoTe 10 pTTouTOV P1.
. AkoAouBnOTE TIG PATEIG TIPOYPANMATIOUOU TTOU QPaivovTal TNV EIKOVA.

. O poypappaTiopdg TEpUaTiCeTal 6Tav n Auxvia led DL7 oTtapatd va avaBooBrvel.

Aladikacia aropvnuéveuong AINMAOY ®YAAOY ME AMAOIMOIHMENH emBpdaduvon.

MPOZOXH: Metd TnVv emmavagopd i TNV Tpo@odoaia TNG TTAAKETAG, 0 XPOVOG TNG dIadPOoNNG TNG TTPWTNG Kivnong KAEITiJaTog augaveTal KaTtd TTepitrou 5

OeuTEPOAETTTA YIa va gival duvaTh n 0AokARpwan TNG Kivnong o€ KABe TTEPITTITwanN.
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10.2. Aiadikaoia amopvnuoveuong AINMAOY ®YAAOY ME NMAHPH emiBpaduvaon.

DO WN =

. =eKIVAOTE TN d1adIKaoia HE TNV KAYKEAOTTOPTA KAEIOTH.
. MNartioTe 10 pTTOUTOV P1 KOl KpatAoTe To TraTnuévo. H Auyvia led DL7 apyiCel va avaBoofivel (cuxvotnta avaAautiig 14).
. Mnv aprivete 10 ptToutov P1 péxpr va apyioel va avaBooBrjvel o ypAyopa (Guxvotnta avaAautig 24).
. ApnoTe To PTTOUTOV P1.
. AkoAouBnoTE TIG ATEIG TTPOYPANMATIOUOU TTOU PaivOVTal GTNV EIKOVA.

. O mpoypappaTiopdg TeppatiCetal étav n Auxvia led DL7 oTtapatd va avaBooBrvel.

VIMAR

MPOXZOXH: Metd TnVv eravagopd i TNV Tpo@odoacia TNG TTAAKETAG, 0 XPOVOG TNG d1adpoung TNG TTPWTNG Kivnong KAEIoipaTog augaveTtal Katd TTepitrou 5

OeUTEPOAETTTA yIa va gival duvaTrh n OAOKANPwaOnN TG Kivnong o€ k&Be TrepiTrTwon.

ENz\rF]"H ” H ‘TP"'J;”, Evioh] EgAPEH ENzg‘H ZONH ENIBP. KAEIS. Mt
= TIPOKOAE] TNV éva = ) , -
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Kai TTpéTel va ot Bei dtav YIvel cn'r’o pvr]povsucr]’mg
70 UM 2 @TAOEI OTO OTOTT KaBuatépnang Tou giMou
oT0 KAgiouo
6n 13n KAGYZTEPHIH GYAAOY M1
ENAP=H H écm evrokt ENAPZH ENAPZH ZT&f"E'Z'MO H BéKan Tpim evod
g T ENAPZ=H 6éte1 o€ kivnon
M1 kaBopilel To onpeio A
évapeng e emBpGBUVONG TOVeK|NHTPA91 pera my
8 kheioiparog Tou KINHTHPA 2 emBupnm kaduatépnon Tou
ZQONH ENIBP. KAEIZ. M2 ¢UAou g0 dvolypa
m
ENAP=H H ¢Bdopn evioA ENAP=H I va oAokANpwOEi
kaBopiCel To TEAOG TG 0 TIPOYPAUHATIOUEG,
M2 M1 diadpopng Tou KINHTHPA 2 M2 M1 TIEPIYEVETE VO KAEIOEI
kai TTpéel va TratnBei otav TARPWG N KaykeASTTOPTA 1

70 UM 2 @TGOEl OTO OTOTT

va ofrioer n Auyvia LED DL7
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10.3. Aiadikaoia amopvnuoveuong AINMAQY ®YAAOY XQPIZ AMAOMOIHMENH emiBpdduvon.

. =eKIVAOTE TN d1adIKaoia HE TNV KAYKEAOTTOPTA KAEIOTH.

. PuBpioTe 10 trimmer TR3 SL atn péyioTtn Tiun (TTARPNG de€160TPOPN TTEPITTPOPR) OTTEVEPYOTTOIVTAG PE TOV TPOTTO AUTS TNV £TMIRPAdUVAN.
. MoatoTe To pmouTdv P1 kai KpatAoTe To TTaTnNUEVO PéXPl N Auxvia DL7 va apxioel va avaBooBrivel (uxvotnta avaAautig 14).

. ApnoTe To PTTOUTOV P1.

. AkoAouBnoTE TIG ATEIG TTPOYPANMATIOUOU TTOU PaivOVTal GTNV EIKOVA.

. O mpoypappaTiopdg TeppatiCetal étav n Auxvia led DL7 oTtapatd va avaBooBrvel.

DO WN =

MPOXZOXH: Metd TnVv eravagopd i TNV Tpo@odoacia TNG TTAAKETAG, 0 XPOVOG TNG d1adpoung TNG TTPWTNG Kivnong KAEIoipaTog augaveTtal Katd TTepitrou 5
OeUTEPOAETTTA yIa va gival duvaTrh n OAOKANPwaOnN TG Kivnong o€ k&Be TrepiTrTwon.

n H mpwtn evioAr) ENAP=H an
ENAP=H ﬂ TIPOKOAEI Tr]vlsvapin ENAP=H H TETGPTH EVT(?N] ENAP=H
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gexivioTe pe v 0T0 OTOTT
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2n . . - 5n . . -
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M2 M1 6|c(6popr]§ TOU KINHTH’PA M2 M1 HEQIUEVETE va K)\EIIOEI
2 Kol TTpéTrel va TraTnBei TTANPWG N KayKEAGTTOPTO
OTavV 10 PUANO 2 @TAOE! f va ofnoel n Auyvia LED
0TO OTOTT DL7
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10.4. Aiadikaoia amopvnuoveuong AINMAOY ®YAAOY XQPIX MAHPH emifpdduvon.

Nookwh=

=eKIVAOTE TN SIadIKACIa PE TNV KAYKEAOTTOPTA KAEIOTH.
PuBuioTe 10 trimmer TR3 SL oTn péyioTn TipRA (TTARPNG 8e€I60TPOPN TTEPIGTPOPN)) ATTEVEPYOTTOIWVTAG HE TOV TPATTO QUTO TNV ETTIRPAduvon.
MartAoTe 10 pTTouTéV P1 Kail kpaTtroTe To TTatnuévo. H Auyvia led DL7 apyiZel va avaBooBrivel (uxvotnTa avaAautig 14).

Mnv agrjvete To pTTOUTOV P1 péxpl va apyioel va avaBoofrvel o ypriyopa (ouxvoTnta avaAautrig 24).
AonoTe 10 pTTouTéV P1.

AkoAouBnOTE TIG PATEIG TIPOYPANMATIOUOU TTOU PaivOVTal GTNV EIKOVA.

O TrpoypappaTiopdg TEpUaTiCeTal 6Tav n Auyvia led DL7 oTtapatd va avaBooBrvel.

VIMAR

MPOZOXH: Metd TnVv emmava@opd i TNV Tpo@odoaia TNG TTAAKETAG, 0 XPOVOG TNG dIadpouNnG TNG TTPWTNG Kivnong KAEIgiJaTog augaveTal KaTtd Trepitrou 5

OeuTEPOAETTTA YIa va gival duvaTh n 0AoKAAPwWaGN TNG Kivnong o€ KABe TTEPITITWaN.
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10.5. Aiadikaoia ammopvnuoveuong MONOY ®YAAOY ME emif3pdduvon.

NoorwN

. =eKIVAOTE TN d1adIKaoia HE TNV KAYKEAOTTOPTA KAEIOTH.
. MNartioTe 10 pTTOUTOV P1 KOl KpatAoTe To TraTnuévo. H Auyvia led DL7 apyiCel va avaBoofivel (cuxvotnta avaAautiig 14).
Mnv agrjvete 10 pTouToV P1. H Auyvia apyidel va avaBoafrivel TTio ypriyopa (GuxvotnTa avaAauTIig 27).
Mnv agrjvete To pTTOUTOV P1 péxpl va apyioel va avaBoofrvel o ypriyopa (ouxvoTnta avaAautrig 34).
AonoTe 10 pTTouTéV P1.

. AkoAouBnaoTe TIG @ATEIG TTPOYPANMATIOUOU TTOU PaivOVTal GTNV EIKOVA.

. O poypappaTiopdg TEpUaTiCeTal 6Tav n Auxvia led DL7 oTtapatd va avaBooBrvel.

VIMAR

MPOZOXH: Metd TnVv emravagopd i TNV Tpo@odoaia TNG TTAAKETAG, 0 XPOVOG TNG dIadPOouNG TNG TTPWTNG Kivnong KAEIgiJaTog augaveTal KaTtd Trepitrou 5

OeuTEPOAETTTA YIa va gival duvaTth n 0AoKAAPwWaN TNG Kivnong o€ KABE TTEPITTITWanN.
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10.6. Aiadikaoia ammopvnuoveuong MONOY ®YAAOY XQPIX emiBpaduvon.

XN WN =

ZEKIVAOTE TN dI0BIKACIA PE TNV KAYKEAOTTOPTA KAEIOTH.
PuBuioTe 10 trimmer TR3 SL oTn péyioTn Tipn (TTARPNG 8e§I60TPOPN TTEPICTPOPI]) ATTEVEPYOTTOIWVTAG HE TOV TPOTTO QUTO TNV ETTIRPAduvon.
MatAoTe To ptroutdv P1 kail kpatrioTe To TTatnuévo. H Auxvia led DL7 apyicel va avaBoaBrvel (uxvotnta avaAaptig 17).

Mnv aerjvete 10 pTouTév P1. H Auxvia apyidel va avaBoafrivel TTio ypryopa (GuxvotnTa avaAauTIig 27).
Mnv a@rveTe To pTTouTéV P1 péxXpl va apxioel va avaBooBAvel o ypriyopa (GuxvotnTa avaAauTtig 34).
A@roTe To PTTouToV P1.

AKOAOUBNOTE TIG PATEIG TTPOYPANMATIONOU TTOU PaivOovTal GTNV EIKOVA.

O TpoypappaTioyog tepuaTideTal 6tav n Auyvia led DL7 otapard va avaBooBhvel.

MPOXZOXH: Metd TnVv emmavagopd i TNV Tpo@odoacia TNG TTAAKETAG, 0 XPOVOG TNG d1Iadpoung TNG TTPWTNG Kivnong KAEIgipaTog augaveTtal Katd TTepitrou 5

OeUTEPOAETTTA yIa va gival duvaTrh n OAOKANPwaOnN TG Kivnong o€ kK&Be TrepiTrTwon.
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KaBopiCel To TEAOG TNG
d1adpopng Tou KINHTHPA
1 kai TPETTEl va TTOTN Okl
oTav 10 GUAAO 1 @TaOEl
07O OTOTT

3n
ENAP=ZH

H 1pitn evioAy ENAP=H
kaBopier To TEAOG TNG
d1adpopnig Tou KINHTHPA
1 kal TTPETEl va TTaTnOEi
otav 10 UAAO 1 @TdOoEl
oTO OTOTT

['a va ohokAnpwBei

0 TTIPOYPAUHATIONOG,
TIEPIYEVETE VO KAgiOE
TTARPWG N KAYKEAGTTOPTO
1) va ofnoel n Auyvia LED
DL7
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11. "EAeyX0G TOU QUTOMATIOMOU.

Mpétrel va exTeAeaTel EAeyX0G OAWV TwV €EAPTNUATWY TTOU CUVOEOVTAI OTNV KEVTPIKHA JOVAda eAEyXOU Kal €I0IKA TWV UNXAVIOHWY ACQAAEIAG, OTTWG
eival Ta euaioBnTa dkpa Kal Ta @WTOKUTTAPa. AGBETE UTTOWN OTI TA PWTOKUTTAPA AVTIOTPEPOUV TNV Kivnon TNG KAYKEASTTOPTAG HOVO KaTA TO KAEioIUO
Kal Ta euaioBnTa AKpa r/Kal Ta ECWTEPIKA QWTOKUTTAPA, EQV EiVAI EVEPYOTTOINUEVA KATA TO AVOIYHA, QVTIOTPEPOUV TNV Kivnon TNG KAYKEAGTTOPTAG yia
1,5 BeuTEPOAETTTA, EVW) €AV EvEPYOTTOINBOUV KATA TO KAEITINO avoiyouv TIANPWG TNV KayKeASTTOPTA.

12. Trimmer yia pulpioeig.

Trimmer AegiToupyia Mepiypagn EUpog
Me 10 Dip-switch 1 otn 8éon ON, puBuioTe Tov Xpovo katd 4 .
TR1 - DELAY | Xp6vog avauovig TOV OTTOIO N KAYKEAOTTOPTA TTAPAMEVEI AKivNTN TTPIV aTTO TO A1'ro’1 €wg 130 Bzut. T pty.
. . 0egI60TPOPA
autépaTo KAgioIgo.
) . . Me T0 Dip-switch 8 otn 6éon OFF, puBpioTe 10 {elyog Twv AT16 20 £wg 100% TO pEy.
TR2 - TORQ | PotA kivntApa KVITREWY. SEE160TPOPA
PuBuioTe TNV TaxUTnTa 0TN QAoN mMRPAduvong. P o .
TR3 - SL Taxutnta empBpdduvong | Edv epioTpagei TANpwg de€i60TPOPA, OTTEVEPYOTTOIEITAI N ATrO.O Ewg 100% To péy.
. degl60TPOPA
empBpaduvon
13. Acitoupyieg Dip-switch.
Ap18uodg KardoTtaon | Asitoupyia MNeprypapn
OFF ATTEVEPYOTTOINUEVO QUTOUATO KAEIOINO -
DIP 1 p p p p -
ON EVEPYOTIOINUEVD QUTOATO KAEIOIIO H QVOIKTA KOYKEAOTTOPTA KAEIVEI QUTOPATO PE TOV XPOVO
OVAUOVAG.
OFF Noyik6 alaTnua Aeiroupyiag: Avolyua-AiakoTi- | Tpotrotrolei Tnv akohouBia Tng Aeiroupyiag Twv el0ddwv SEQ
DIP 2 KAeigipo-Alakotn (B1adoxiki Aermoupyia) kai PED (81éAeuon TredWv) akoun kai amd
ON Noyiké aUoTnua AciToupyiag: Avolyda-kAgiolpo | TO TNAEXEIPIOTAPIO.
OFF Aeitoupyia BondnTIKOU QWTAG PE TO }
DIP3 PWTOKUTTOPO OTTEVEPYOTTOINHEVO
ON Aeitoupyia BondnTIKOU QWTOG PE TO Meiwvel KaTd 5 SeUT. TOV UTTOAEITTOUEVO XPOVO TTAUCONG PETA TN
QWTOKUTTAPO EVEPYOTTOINKEVO SlEAeuan PTTPOCTA aTTO TA WTOKUTTOPA.
OFF AtrevepyoTroinpévo Aoyiko ouaTnpa Aeitoupyiag |
DIP 4 TTOAUKATOIKIOG
ON Evepyotroinuévo Aoyiké cuoTnua Asitoupyiag H kaykeAOTTOPTA OTO AVOIyHa yVOEi TTIBAVEG EVTOAEG Kal OTNV
TTOAUKATOIKIOG TTaU0nN AVAVEWVEI TOV XPOVO OVOHOVIAG.
OFF AtTevepyoTToinuévn TTPOAVOAAUTTH -
DIP 5 ON EVEOVOMOINUEVN TTOOAVEAGLTTA 3 SeuTEPOAETTTA TTPIV ATTO TNV évapén k&Be Kivnong To eAag
Py nHEVR TP Hm apxicel va avaooBrvel.
AvaAauTTA EAEyXOUEVN OTTO TNV KEVTPIKNA . . . . .
DIP 6 OFF HoVéa. Alapop@wvel TNV £€000 yia GAAG XWPIG AUTOVOUN avaAQUTTH.
ON AVOAQUTTA EVOWHATWHEVN OTO GAAG. Alapop@wvel TNV £€000 yia GAAG e aUTOVOUN AVaAAuTTA.
OFF Atrevepyotroinuévn Aeitoupyia TTaApou -
DIP 7 Anpioupyei oTiypiaio TTaApo yia ouvdeon (oTo TEAOG TOU
ON Evepyotroinuévo Aeimoupyia TTaAuoU KAgIoipaTog) 1) aTTooUvdEan (OTNV ApXr TOU OVOiyHATOG) TNG
NAEKTPIKAG KAEIBOPIGG.
. . . Auvatdtnta pubuiong TnG dUvaNNG TWV KIVATAPWY HECW TOU
- OFF Evepyotroinuévn puBuion duvaung. trimmer TR2 TORQ.
. . . Advapn Twv KIVNTAPWY 0T PEYIOTN TIPA. ATTEVEPYOTTOINUEVO
ON Atrevepyotroinuévn puBuion duvaung. trimmer TR2 TORQ.
DIP9 OFF Atrevepyotroinuévn «odahi» évapén -
ON Evepyotroinuévn «opahi» évapén EmBpaduivel Tnv évapén k&Oe Kivnong.
OFF ‘E€0d0g +P.OUT yia 2° kavaA TnAexeipioTnpiou. | EmTpETTEl TN xprion Tou 20U kKavaAioU TNAEXEIPIOTNPIOU.
DIP 10 ., . . ETmaAnBelel Tn Aeitoupyia Twv ac@aAeiwy €4v gival
ON E€odog +P.OUT yia éAeyxo ao@aAEIWV. GUVBEBEEVEC 0TO +P.OUT.
OFF KQvoVikd avoIkT £icodo¢ P.IN M'IT(?pEI va xpnaoiyotroinBei yia moavd ptroutév yévo
DIP 11 avolyparog
ON Kavovikd kAeioTr] eicodog P.IN Mropei va xpnoipotroinBei yia mlavo euaicbnrto dkpo
DIP 12 OFF Euaio®nro dkpo pe NAEKTPOPNXaVIKG SIaKOTITN | Alauop@uvel Tov TUTTO Tou £UaioBnTou dkpou. AsIToupyel Hévo
ON EuaioBnro dkpo pe wuikd oprio 8,2 Kohm pe 10 DIP 11 otn 6éon ON
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14. MpoBAApaTa Kol AUCEIG.

VIMAR

Mpo6BAnpa

Artia

AOon

O autopaTiopog dev
Aeitoupyei

‘EAeyn Tpogodoaiag SIKTUoU

EAéyETe TO BIOKOTITN TNG YPARMPAG Tpogodoaiag

Kapéveg aopdAeieg

AvTIKOTAOTAOTE TIG AOPAAEIEG e AANEG AOPAAEIES iDIOG TIUAG

O1 gicodol eAEyxou Kal ao@aAgiag
d¢ev Aeitoupyolv

EAéy€Te Tig Auyvieg led SiayvwaTikoU ehéyyou: OL 7\U)(V'LEC DL2 STOP, DL4 SCL,
DL5 SOP mrpéTrel va €ival QVaPPEVEG.

AVETTITUXAG EAEYXOG QOPOAEIV

EAéyETe TN AciToupyia Twv £yKOTEOTNHEVWY AEITOUPYIWYV Kal €Gv avaBooBrivouv 4
Ppopég TauTdxpova n Auxvia led DL7, To ¢wg Auxviag kail To GAAG.

AVETTITUXAG EAEYXOG AsIToupyiag
triac

AVTIKOTAOTAGTE TNV KEVTPIKA povada £Gv avaBoofhAvouv 2 gopég TauTdxpova n Au-
xvia led DL7, 10 @wg Auyviag kai To GAaG.

Agv gival duvarnA n ato-
MUvnUOveUon Twy TnAe-

EgavtAnuéveg ptrartapieg TnAeXEl-
pioTnpiou

AVTIKOTAOTAOTE TIG MTTATAPIES

XeIpIoTNpiwy Mn oupBato TnAexelpioTpio ue To | To TTPWTO ATTOBNKEUPEVO TNAEXEIPIOTIPIO TUTTOU KUNIOHEVOU KWBIKOU SIAUOPQIVEI
TTPWTO ATTOBNKEUPEVO TNAEXEIPI- TNV KEVTPIKA JOVADSA yia ATTOPVNHOVEUCH HOVO TNAEXEIPIOTNPIWVY PE KUNIOUEVO KWwdI-
oTApPIO KO ] HOVO TNAEXEIPIOTNPIWY PE OTABEPO KWOAIKO..
ZUPTTANPWONKE N XwPENTIKOTNTA AlaypdwTe TOUAAXIGTOV £va TNAEXEIPIOTAPIO 1} TTPOCBEDTE £vav eEWTEPIKG OEKTN (UE-
NG MVAMNG yIOTn XWPNTIKOTNTA 128 TNAEXEIPIOTNPIWV)

To TnAexeipioTripio dev E¢avTtAnuéveg ptratapieg TnAexel- AVTIKOTAOTAOTE TIG MTTATAPIES

AeiToupyei pioTnpiou

Agv gival duvatn n evep-
yOTT0iNGN TOU TTPOYPOaM-
paTIopoU TNG BI0dPOUNG

AVOIKTEG QOPAAEIEG

EAéy€te TN Auyvia led SiayvwaoTikou eAéyxou: OL )\uxvieq DL2 STOP, DL4 SCL,
DL5 SOP mrpéTrel va €ival QVaPPEVEG.

MOAIG Eekiviael n kayKe-
AOTTOPTA, OTAPATA Kal
QVTIOTPEPETAI

XapnAn €mmTaXUvon oTnV €KKivhon

AugnoTe TV TiPA Tou trimmer TR2 TORQ

Katd tnv emBpdaduvon,
n KaykeAGTTOPTO OTOMA-
TA KAl QVTIOTPEQPETAI

MoAU xaunAnf TaxdTnTta emMPBPA-
duvong

AugnoTe Tnv TIuA Tou trimmer TR2 TORQ
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ARAwon cuppopPWONG.

H Vimar S.p.A. dnAwvel 6Tl N CUOKEUR CUUPOPPWVETAI PE TIG EEAG 0ONYiEG:
2014/53/EE (RED)

2014/30/EE (HMX)

2014/35/EE (LVD)

2006/42/EK (Odnyia yia TIG uNXavEG)

To TTARPEG Keipevo TNG dAwoNg cupuopewaong EE diatiBetal otnv KGpTa Tou TTPOiIdVTOG 0TV £ERG dIadikTuakr) d1IelBuvon: www.vimar.com.

Kavoviou6g REACh (EE) ap. 1907/2006 — Ap6po 33.
To TTpoidV PTTOpPEl va TTEPIEXE! iXvn MOAUBBOU.
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