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Guide rapide installateur - Guia rapida para el instalador
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Centrale di comando 24 Vdc per cancelli battenti

24 V/dc control panel for swing gates

Centrale de commande 24 Vcc pour portails battants

Central de mando 24 Vcc para cancelas batientes

Steuergerat 24 Vdc fur Drehtorantriebe

KevTpikn povada eAéyxou 24 Vdc yia avoryOueVEG KOYKEAOTTOPTEG
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Funzioni della morsettiera
Morsetto | Descrizione Dati nominali Morsetto | Descrizione Dati nominali
T Connessione secondario tarsformatore 24 Vac +E Positivo alimentazione encoder 12 Vde
T2 Connessione secondario tarsformatore -E Negativo alimentazione encoder
41 Segnale encoder motore 1
21 Apertura motore 1 24 Vidc 80 W 45 Segnale encoder motore 2
22 Chiusura motore 1
25 Ap(lartura motore 2 24 Vdc 80 W 99 Comune ingressi
26 Chiusura motore 2 51 Passo-passo (N.O.)
52 Pedonale (N.O.)
12 Ner?ati_vo uscita radio ausiliaria/luce di 99 Comune ingressi
- cl;o (.-::sm . 24 VVdc 120 mA 61 Arresto (N.C.)
19 Uos!tlvo Iaftcessorlt 62 Fotocellula in chiusura (N.C.)
scita eietiroserrarra 12 Vac 15 VA 63 | Fotocellula (N.C.)
18 Uscita elettroserratura
14 Neg.a.tivo uscita sFJia cancello aperto 24 Vde 120 mA R Massa antenna
1 Positivo accessori ANT | Segnale antenna
1 Posm\{o accessori : 24 Vde 500 mA
0 Negativo accessori
10 Negativo | iant
cgativo ‘ampeggiante 24 Vdc 15 W max
1" Positivo lampeggiante
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Attuatori comandabili
Cod. Descrizione
EAM2 EKKO 300D attuatore lineare 24 V 3 m 300 kg
EAM3 EKKO 400D attuatore lineare 24 V 4 m 250 kg
EIM1 HIDDY 200D attuatore interrato 24 V 2 m 200 kg
Funzioni dei trimmer
Trimmer | Descrizione
TCA Tempo di richiusura automatica (regolabile da 2 a 120 secondi, ruotare il timmer in senso orario per aumentare il tempo)
FM1 Forza motore M1 (regola la coppia del motore M1, ruotare il trimmer in senso orario per aumentare la forza)
FM2 Forza motore M2 (regola la coppia del motore M2, ruotare il trimmer in senso orario per aumentare la forza)
VS Velocita di rallentamento (regola la velocita di rallentamento di entrambi i motori, ruotare il trimmer in senso orario per aumentare la velocita)
\" Velocita standard (regola la velocita standard di entrambi i motori, ruotare il trimmer in senso orario per aumentare la velocita)
Funzioni dei tasti
Tasto Descrizione
PROG Tasto di programmazione della corsa
MRX Tasto di programmazione o cancellazione dei radiocomandi
51 Tasto di comando passo-passo
Funzioni dei Dip-switch
Dip Funzione Stato | Descrizione
DIP 1 Chiusura OFF | Chiusura automatica non attiva
automatica ON | Chiusura automatica attiva
Condominiale attivo (durante I'apertura del cancello, non € possibile fermare il movimento con un comando radio o con
gliingressi 51 (passo-passo) e 52 (pedonale). Con chiusura automatica attiva (DIP 1 = ON) e cancello aperto, un ulteriore
DIP 2 | Condominiale OFF comando passo-passo (morsetto 51 o comando radio) rinnova il tempo di pausa e se lingresso 51 resta impegnato la
centrale sospende il conteggio della pausa fino al disimpegno dell'ingresso (per il collegamento di eventuali spire o timer)
ON Condominiale non attivo
DIP 3 Prelampeggio OFF Prelampeggio norw attiv9 - - : : :
ON Prelampeggio attivo, prima del movimento del cancello il lampeggiante si accende per 3 secondi
. OFF | Ingresso 63 come fotocellula interna
DIP4 | Tipoingresso 63 ON Ingresso 63 come bordo sensibile (per tipo bordo sensibile vedere DIP 7)
OFF | Funzione foto test non attiva
DIP5 |Foto test Funzione foto test attiva: il morsetto alimentazione accessori negativo (0) si spegne per qualche frazione di secondo
ON prima dell'inizio della manovra, eventuali accessori che necessitano di una alimentazione permanente (es. ricevitori
delle fotocellule) devono ricevere il negativo dell'alimentazione da un comune degli ingressi (morsetti 99).
OFF Uscit_a 1_2 come Lucg di Co_rtesiz_a (LCO): a ogni movin_1ento del cancello l'uscita resta attiva per 100 s.
DIP 6 Uscita 12 | tasti dei radiocomandi memorizzati sul secondo canale radio danno un comando pedonale
ON Usci?a 12 come uscita Radio Ausiliaria: i tasti dei radiocomandi memorizzati sul secondo canale radio attivano
l'uscita per 1's
DIP 7 Tipo _b(_)rdo OFF | Bordo sensibile con contatto normalmente chiuso
sensibile ON Bordo sensibile resistivo, contatto normalmente aperto con resistenza di bilanciamento di 8,2 K Ohm in parallelo
OFF | Chiusura rapida non attiva
DIP 8 | Chiusura rapida oN | Funzione di chiusura rapida attiva: l'intervento della fotocellula in chiusura (morsetto 62) porta il tempo di chiusura
automatica a 5 secondi, al suo disimpegno
DIP9 | Colpo d'ariete OFF Funzione colpo d’ar?ete per elettroserratura no.n attiva” —
ON Funzione colpo d’ariete per elettroserratura attiva (facilita lo sgancio e il riarmo dell’elettroserratura)
DIP 10 Motore con/ OFF | I motori collegati sono dotati di encoder
senza encoder ON | motori collegati non sono dotati di encoder
Funzioni dei LED
LED Stato Descrizione
PWR OFF Alimentazione di rete non presente
ON Alimentazione di rete presente
2 lampeggi | Test fotocellule fallito (cablaggio errato o fotocellule occupate)
3 lampeggi Rilevato un problema sul circuito che attiva il motore M1
4 lampeggi Rilevato un problema sul circuito che attiva il motore M2
5 lampeggi Problema su encoder M1 (encoder M1 non funzionante o cablaggio encoder errato)
PRG 6 lampeggi Problema su encoder M2 (encoder M2 non funzionante o cablaggio encoder errato)
(o lampeggiante) |7 lampeggi | Errore grave su EEPROM memoria EEPROM non presente o danneggiata)
8 lampeggi Timeout motori (motoriduttore sbloccato o danneggiato)
9 lampeggi Fusibile F2 interrotto
10 lampeggi | Errore sovracorrente motore M1
11 lampeggi | Errore sovracorrente motore M2
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OFF Quando il motore M1 ¢ in funzione: segnale encoder assente (encoder non funzionante) o motore M1 senza encoder
41 ON Quando il motore M1 & in funzione: segnale encoder presente (appare come un lampeggio molto rapido in funzione
della velocita di rotazione del motore)
OFF Quando il motore M2 & in funzione: segnale encoder assente (encoder non funzionante) o motore M2 senza encoder
45 ON Quando il motore M2 ¢ in funzione: segnale encoder presente (appare come un lampeggio molto rapido in funzione della
velocita di rotazione del motore)
51 OFF Ingresso passo-passo (mor. 51) non impegnato
ON Ingresso passo-passo (mor. 51) impegnato
52 OFF Ingresso pedonale (mor. 52) non impegnato
ON Ingresso pedonale (mor. 52) impegnato
61 OFF Contatto di arresto (mor. 61) aperto (impegnato)
ON Contatto di arresto (mor. 61) chiuso (non impegnato)
62 OFF Fotocellula in chiusura impegnata (mor. 62 aperto)
ON Fotocellula in chiusura non impegnata (mor. 62 chiuso)
63 OFF Fotocellula o bordo sensibile impegnata (mor. 63 aperto)
ON Fotocellula o bordo sensibile non impegnata (mor. 63 chiuso)

Taratura della corsa del cancello
NOTA: Per poter eseguire la taratura della corsa, il cancello deve essere fermo.
ATTENZIONE! DURANTE LA TARATURA DELLA CORSA DEL CANCELLO LE SICUREZZE SONO DISABILITATE.

Taratura rapida, motoriduttori con encoder (DIP 10 = OFF)
(rallentamenti al 30% della corsa, sfasamento in apertura 3 s, sfasamento in chiusura 6 s)

N° Pressione Fase Descrizione
pulsante
1 |PROG Attivazione procedura Prernere il pulsapte di programmazione PROG per almeno 3 secondi fino a quando il LED PRG
inizia a lampeggiare lentamente, rilasciare PROG.
. Premere il pulsante 51:
2 |51 SR 7 b2 M2 chiude a velocita rallentata fino al fermo meccanico in chiusura
3 |- Chiusura anta M1 M1 chiude a velocita rallentata fino al fermo meccanico in chiusura
4 |- Apertura anta M1 M1 apre a velocita rallentata fino al fermo meccanico in apertura
5 |- Apertura anta M2 M2 apre a velocita rallentata fino al fermo meccanico in apertura
. M2 chiude a velocita normale, al 70% della corsa rallenta e continua fino al fermo meccanico in
6 |- Chiusura anta M2 chiusura
. M1 chiude a velocita normale, al 70% della corsa rallenta e continua fino al fermo meccanico in
7 |- Chiusura anta M1 chiusura
. Il cancello esegue un ciclo completo di apertura e di chiusura con gli spazi di rallentamento e con gli
- Ciclo completo .
sfasamenti di default.
9 |- Fine procedura Il LED PRG si spegne. Procedura terminata.

Nota: con questo tipo di programmazione sono necessari i fermi meccanici sia in apertura che in chiusura sia durante la programmazione che nelle ma-
novre normali. Le fasi a sfondo grigio sono relative a un'installazione a doppia anta, che non vengono eseguite nel caso di installazione a anta singola.

Taratura avanzata, motoriduttori con encoder (DIP 10 = OFF)
(rallentamenti e sfasamenti programmati dall'installatore)

N° Pressione Fase Descrizione
pulsante
Premere e mantenere premuto il pulsante di programmazione PROG, il LED PRG inizia a lampeg-
1 |PROG Attivazione procedura giare lentamente, continuare a tenere premuto finché il LED PRG lampeggia velocemente, rilasciare
PROG.
. Premere il pulsante 51:
2 | CSilletim i 52 M2 chiude a velocita rallentata fino al fermo meccanico in chiusura
3 |- Chiusura anta M1 M1 chiude a velocita rallentata fino al fermo meccanico in chiusura
4 |- Apertura anta M1 M1 apre a velocita normale
5 |51 Impostazione punto di Premere 51 per fissare il punto di inizio rallentamento in apertura dell'anta M1
rallentamento in apertura M1
6 |51 Impostazione punto di arresto | Premere 51 per fissare il punto di completa apertura dell'anta M1 o attendere che I'anta arrivi al
in apertura M1 fermo meccanico in apertura
7 |- Apertura anta M2 M2 apre a velocita normale
8 |51 L el punto di Premere 51 per fissare il punto di inizio rallentamento in apertura dell'anta M2
rallentamento in apertura M2
9 |51 Impostazione punto di arresto | Premere 51 per fissare il punto di completa apertura dell'anta M2 o attendere che I'anta arrivi al
in apertura M2 fermo meccanico in apertura
10 |- Chiusura anta M2 M2 chiude a velocita normale
11 |51 VB EIES puntq ol Premere 51 per fissare il punto di inizio rallentamento in chiusura dell'anta M2
rallentamento in chiusura M2
12 |- Completamento chiusura M2 | L'anta M2 prosegue fino al raggiungimento del fermo meccanico in chiusura
13 |- Chiusura anta M1 M1 chiude a velocita normale
14 |51 Impostazione puntq di Premere 51 per fissare il punto di inizio rallentamento in chiusura dell'anta M1
rallentamento in chiusura M1
2 W)
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15 |- Completamento chiusura M1 | L'anta M1 prosegue fino al raggiungimento del fermo meccanico in chiusura
16 |- Apertura anta M1 L'anta M1 riparte in apertura a velocita normale
17 | 51 Ln;gt:tztrzzlone SEEEMEND [ Premere 51 per fissare il tempo di sfasamento in apertura
18 Completamento apertura M2 parte a velocita normale ed entrambe le ante arrivano a completa apertura
19 |- Chiusura anta M2 L'anta M2 riparte in chiusura a velocita normale
20 |51 L?E;it;mone SEEATEID 1T Premere 51 per fissare il tempo di sfasamento in chiusura
21 |- Completamento chiusura M1 parte a velocita normale ed entrambe le ante arrivano a completa chiusura
22 |- Fine procedura Il LED PRG si spegne. Procedura terminata.

Nota: con questo tipo di programmazione sono necessari i fermi meccanici in chiusura sia durante la programmazione che nelle manovre normali. Le fasi
a sfondo grigio sono relative a un'installazione a doppia anta, che non vengono eseguite nel caso di installazione a anta singola.

Taratura rapida, motoriduttori senza encoder (DIP 10 = ON)
(rallentamenti al 30% della corsa, sfasamento in apertura 3 s, sfasamento in chiusura 6 s)

N° Pressione Fase Descrizione
pulsante

1 |PROG Attivazione procedura ‘Pre‘mere il pulsapte di programmazione PROG per almeno 3 secondi fino a quando il LED PRG
inizia a lampeggiare lentamente, rilasciare PROG.

2 |51 Chiusura anta M2 Premgre I pulsant.e‘51: ) L .
M2 chiude a velocita normale fino al fermo meccanico in chiusura

3 |- Chiusura anta M1 M1 chiude a velocita normale fino al fermo meccanico in chiusura

4 |- Apertura anta M1 M1 apre a velocita normale fino al fermo meccanico in apertura

5 |- Apertura anta M2 M2 apre a velocita normale fino al fermo meccanico in apertura

6 |- Chiusura anta M2 M2 chiude a velocita normale fino al fermo meccanico in chiusura

7 |- Chiusura anta M1 M1 chiude a velocita normale fino al fermo meccanico in chiusura

. Il cancello esegue un ciclo completo di apertura e di chiusura con gli spazi di rallentamento e con gli

8 |- Ciclo completo .
sfasamenti di default.

9 |- Fine procedura Il LED PRG si spegne. Procedura terminata.

Nota: con questo tipo di programmazione sono necessari i fermi meccanici sia in apertura che in chiusura sia durante la programmazione che nelle ma-
novre normali. Le fasi a sfondo grigio sono relative a un'installazione a doppia anta, che non vengono eseguite nel caso di installazione a anta singola.

Taratura avanzata, motoriduttori senza encoder (DIP 10 = ON)
(rallentamenti e sfasamenti programmati dall'installatore)

N° Pressione Fase Descrizione
pulsante
Premere e mantenere premuto il pulsante di programmazione PROG, il LED PRG inizia a lampeg-
1 |PROG Attivazione procedura giare lentamente, continuare a tenere premuto finché il LED PRG lampeggia velocemente, rilasciare
PROG.
2 |51 Chiusura anta M2 Preme_re i pulsant§‘51: ) L )
M2 chiude a velocita normale fino al fermo meccanico in chiusura
3 |- Chiusura anta M1 M1 chiude a velocita normale fino al fermo meccanico in chiusura
4 |- Apertura anta M1 M1 apre a velocita normale
5 |51 Impostazione punto di Premere 51 per fissare il punto di inizio rallentamento in apertura dell'anta M1
rallentamento in apertura M1
6 |- Completamento apertura M1 | L'anta M1 prosegue fino al fermo meccanico in apertura
7 |- Apertura anta M2 M2 apre a velocita normale
8 (51 Irgesise s punto ol Premere 51 per fissare il punto di inizio rallentamento in apertura dell'anta M2
rallentamento in apertura M2
9 |- Completamento apertura M2 | L'anta M2 prosegue fino al fermo meccanico in apertura
10 |- Chiusura anta M2 M2 chiude a velocita normale
11 | 51 B EPEE puntq el Premere 51 per fissare il punto di inizio rallentamento in chiusura dell'anta M2
rallentamento in chiusura M2
12 |- Completamento chiusura M2 | L'anta M2 prosegue fino al raggiungimento del fermo meccanico in chiusura
13 |- Chiusura anta M1 M1 chiude a velocita normale
14 |51 Impostazione puntc_) di Premere 51 per fissare il punto di inizio rallentamento in chiusura dell'anta M1
rallentamento in chiusura M1
15 |- Completamento chiusura M1 | L'anta M1 prosegue fino al raggiungimento del fermo meccanico in chiusura
16 |- Apertura anta M1 L'anta M1 riparte in apertura a velocita normale
17 | 51 Ln’;gc:tit;zmne ST Premere 51 per fissare il tempo di sfasamento in apertura
18 Completamento apertura M2 parte a velocita normale ed entrambe le ante arrivano a completa apertura
19 |- Chiusura anta M2 L'anta M2 riparte in chiusura a velocita normale
20 |51 Lr::i;zgit;zwne SESEMETD Premere 51 per fissare il tempo di sfasamento in chiusura
21 |- Completamento chiusura M1 parte a velocita normale ed entrambe le ante arrivano a completa chiusura
22 |- Fine procedura Il LED PRG si spegne. Procedura terminata.
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Nota: con questo tipo di programmazione sono necessari i fermi meccanici sia in apertura che in chiusura sia durante la programmazione che nelle ma-
novre normali. Le fasi a sfondo grigio sono relative a un'installazione a doppia anta, che non vengono eseguite nel caso di installazione a anta singola.

Programmazione dei radiocomandi

VIMAR

Nota: la programmazione dei radiocomandi & eseguibile solo ad automazione ferma

Programmazione del passo-passo

Segnalazione

N. Pressione pulsante LED PRG Descrizione
1 MRX Spento Premere e_mantenere premuto il pulsante MRX fino a quando il LED PRG a luce verde inizia
a lampeggiare lentamente
2 Pulsante radiocomando | Lampeggio lento Premere il tasto del radiocomando da memorizzare
3 ) Fisso1s Tasto del radiocomando memorizzato (nuovo radiocomando)
3 lampeggi Memoria piena

Programmazione del secondo

canale radio

Segnalazione

N. Pressione pulsante LED PRG Descrizione
1 MRX Spento Premere e_mantenere premuto il pulsante MRX fino a quando il LED PRG a luce verde inizia
a lampeggiare velocemente
2 Pulsante radiocomando | Lampeggio veloce Premere il tasto del radiocomando da memorizzare
3 ) Fisso1s Tasto del radiocomando memorizzato (nuovo radiocomando)
3 lampeggi Memoria piena

Cancellazione di un radiocomando

Segnalazione

N. Pressione pulsante LED PRG Descrizione

1 MRX Spento Premere e_mantenere premuto il pulsante MRX fino a quando il LED PRG a luce verde inizia
a lampeggiare molto velocemente

2 Pulsante radiocomando | Lampeggio molto veloce | Premere il pulsante del radiocomando da cancellare

3 - Fisso 1s Cancellazione avvenuta

Cancellazione completa della ricevente

N. Pressione pulsante Segnalazione LED PRG | Descrizione

1 - Spento Rimuovere I'alimentazione alla centrale, scollegare anche le batterie se presenti

2 MRX Acceso fisso Ridare alimentazione alla centrale senza rilasciare il tasto MRX fino allo spegnimento del
LED PRG

3 - Spento Cancellazione completa della ricevente avvenuta

Nota: dopo la cancellazione di tutti i radiocomandi, il primo radiocomando memorizzato configura la centrale per accettare solo i radiocomandi
con codifica rolling-code o solo radiocomandi con codifica fissa.

B

* RAEE - Informazione agli utilizzatori
Il simbolo del bidone barrato indica che il prodotto a fine vita deve essere raccolto separatamente dagli altri rifiuti e inviato presso centri di raccolta autorizzati, in
conformita a quanto previsto dalle leggi nazionali dei Paesi del’'UE che recepiscono la Direttiva RAEE. Lo scopo ¢ prevenire effetti negativi sul'ambiente e sulla
salute umana, garantendo la corretta gestione del prodotto come rifiuto, evitando quindi uno smaltimento abusivo sanzionabile dalla legge.

Per una corretta gestione del prodotto, si prega di verificare le disposizioni locali previste nel vostro paese.

* Per ulteriori informazioni www.vimar.com
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Terminal block functions
Terminal | Description Rated data Terminal | Description Rated data
T1 Transformer secondary connection 24 Vac +E Encoder power supply positive 12 Vde
T2 Transformer secondary connection -E Encoder power supply negative
. 41 Motor 1 encoder signal
21 Opening motor 1 24 Vide 80 W 45 Motor 2 encoder signal
22 Closing motor 1
25 Oper.nng motor 2 24 Vdc 80 W 99 Common inputs
26 Closing motor 2 51 Step by step (N.O.)
52 Pedestrian (N.O.)
12 Autxili::lry radio/courtesy light negative 99 Common inputs
- :u pu : - 24 Vdc 120 mA 61 Stop (N.C.)
19 EICC(?S_SO'I'IIeS EOSItlvet 62 Photocell when closing (N.C.)
ectica’ ock ouTpy 12 Vac 15 VA 63 | Photocell (N.C.)
18 Electrical lock output
14 Gate operl warmrl.g light negative output 24 Vde 120 mA R Aerial earth
1 Accessories positive ANT | Aerial signal
1 Accessor!es p05|t|Ye 24 Vde 300 mA
0 Accessories negative
10 Flash!ng I!ght neg.a.twe 24 Vde 15 W max
1" Flashing light positive
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Controllable actuators
Ref. Description
EAM2 EKKO 300D linear operator 24 V 3 m 300 kg
EAM3 EKKO 400D linear operator 24 V 4 m 250 kg
EIM1 HIDDY 200D underground operator 24 VV 2 m 200 kg

Trimmer function

Trimmer | Description
TCA Automatic re-closing time (adjustable from 2 to 120 seconds, turn the trimmer clockwise to increase the time)
FM1 Power of motor M1 (adjusts the torque of motor M1, turn the trimmer clockwise to increase the force)
FM2 Power of motor M2 (adjusts the torque of motor M2, turn the trimmer clockwise to increase the force)
Vs Slow speed (adjusts the slow speed of both motors, turn the trimmer clockwise to increase the speed)
\' Standard speed (adjusts the standard speed of both motors, turn the trimmer clockwise to increase the speed)
Button functions
Button | Description
PROG Button for programming the travel
MRX Button for programming or deleting remote controls
51 Step-by-step command button
DIP-switch functions
Dip Function Status | Description
DIP 1 Autqmatic OFF Automatic closing off
closing ON Automatic closing on
Apartment block on (while the gate is opening, you cannot stop the movement with a radio command or with inputs
Apartment OFF 51 (step-by-step) and 52 (peFIestrian). Wit‘h automatic closing on (DIP 1 = QN) and ‘th.e gate open, an additional
DIP 2 block step-by-step command (terminal 51 or radio commaqd) renews the pause time, and .|f input 51.rema|n§ engaged,
the control panel suspends the pause count until the input is disengaged (for connecting any coils or a timer)
ON Apartment block off
DIP 3 Pre-flash OFF Pre-flash?ng off _—
ON Pre-flashing on, before the gate moves the flashing light comes on for 3 seconds
DIP4 | Input 63 type OFF Input 63 is for internal photocell
ON Input 63 is for safety edge (see DIP 7 for the safety edge type)
OFF Photo-test function off
DIP5 |Photo test Photo-test on: the negative accessory power supply terminal (0) turns off for a few fractions of a second before the
ON start of movement, so any accessories that require a permanent power supply (e.g. photocell receivers) must get
the negative power supply from an input common (terminal 99).
OFF Output 12 for Courtesy Light (LCO): each time the ga}te moves, the output remains on for 100 s.
DIP 6 | Output 12 The remote control buttons saved on the second radio channel give a pedestrian command
ON Output 12 for Auxiliary Radio output: the remote control buttons saved on the second radio channel turn the output on for 1's
DIP 7 Safety edge OFF | Sensitive edge with normally closed contact
type ON Resistive sensitive edge, normally open contact with balancing resistance of 8.2 K Ohm in parallel
OFF Fast closing off
DIP 8 | Rapid closing ON Fast closing function on: if the closing photocell (terminal 62) is engaged, the automatic closing time is set to 5
seconds when it is released
) OFF Hammering function for electric lock off
DIP 9 Hammering - - - - : : -
ON Hammering function for electric lock on (facilitates the unlocking and resetting the electric lock)
DIP 10 M_otor with/ OFF The motors connected are equipped with encoders
without encoder | ON The motors connected are not equipped with encoders
LED functions
LED Status Description
PWR OFF Mains power supply not present
ON Mains power supply present
2 blinks Photocell test failed (incorrect wiring or photocells busy)
3 blinks Problem detected in the circuit that activates motor M1
4 blinks Problem detected in the circuit that activates motor M2
5 blinks Problem on encoder M1 (encoder M1 damaged or wired incorrectly)
PRG 6 blinks Problem on encoder M2 (encoder M2 damaged or wired incorrectly)
(or flashing light) | 7 blinks Serious EEPROM error (EEPROM missing or damaged)
8 blinks Motor timeout (gear motor not engaged or damaged)
9 blinks Fuse F2 blown
10 blinks Motor M1 overcurrent error
11 blinks Motor M2 overcurrent error
6 &
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OFF When motor M1 is operating: it indicates that the encoder is missing (not working) or motor M1 has no encoder
41 ON When motor M1 is operating: it indicates that there is an encoder (it flashes very fast, depending on the motor rota-
tion speed)
OFF When motor M2 is operating: it indicates that the encoder is missing (not working) or motor M2 has no encoder
45 ON When motor M2 is operating: it indicates that there is an encoder (it flashes very fast, depending on the motor rotation
speed)
51 OFF Step-by-step input (term. 51) not engaged
ON Step-by-step input (term. 51) engaged
52 OFF Pedestrian input (term. 52) not engaged
ON Pedestrian input (term. 52) engaged
61 OFF Stop contact (term. 61) open (engaged)
ON Stop contact (term. 61) closed (not engaged)
62 OFF Closing photocell (term. 62) engaged
ON Closing photocell (term. 62) not engaged
63 OFF Photocell or safety edge (term. 63) open (engaged)
ON Photocell or safety edge (term. 63) closed (not engaged)

Gate travel calibration
NOTE: To perform this procedure, the gate must be stationary.
WARNING! THE SAFETY DEVICES ARE DISABLED DURING GATE TRAVEL CALIBRATION.

Fast calibration, gear motor with encoder (DIP 10 = OFF)
(slows down at 30% of its travel, opening offset of 3 s, closing offset of 6 s)

Pressing e
No. push button Phase Description
1 | PROG Procedure activation Eress the programming push-button PROG for at least 3 seconds, until the PRG LED starts flash-
ing slowly, and then release it
Press push-button 51:
2 |5 Cazs el M2 closes at slow speed until it reaches the closed mechanical stop
3 |- Close leaf M1 M1 closes at slow speed until it reaches the closed mechanical stop
4 |- Open leaf M1 M1 closes at slow speed until it reaches the open mechanical stop
5 |- Open leaf M2 M2 closes at slow speed until it reaches the open mechanical stop
M2 closes at normal speed, slows down at 70% of its travel, and continues until it reaches the
6 |- Close leaf M2 .
closed mechanical stop
M1 closes at normal speed, slows down at 70% of its travel, and continues until it reaches the
7 |- Close leaf M1 .
closed mechanical stop
8 |- Complete cycle 'cl)'fr;seegt;sate performs a complete opening and closing cycle with the default slow-down distance and
9 |- End of procedure The PRG LED turns off. End of procedure

Note: With this type of programming, the mechanical stops are necessary both when opening and closing, during programming and in normal operation.
The steps with a grey background are for a double-leaf installation, and are not carried out for a single-leaf installation.

Advanced calibration, gear motor with encoder (DIP 10 = OFF)

(slow-down and offsets programmed by the installer)

Pressing o
No. push button Phase Description
N Press the programming push-button PROG and hold it down; the PRG LED will start flashing
1 |PROG Procedure activation slowly; keep PROG pressed until the PRG LED flashes fast, and then release it
Press push-button 51:
2 |51 Clazs a2 M2 closes at slow speed until it reaches the closed mechanical stop
3 |- Close leaf M1 M1 closes at slow speed until it reaches the closed mechanical stop
4 |- Open leaf M1 M1 opens at normal speed
5 |51 Set the slow-down point when Press 51 to set the slow-down start point when opening leaf M1
opening M1
6 |51 Set the stopping point when Press 51 to set the fully-open point of leaf M1, or wait for the leaf to reach the open mechanical
opening M1 stop
7 |- Open leaf M2 M2 opens at normal speed
8 |51 = the pongesiieeiiihen Press 51 to set the slow-down start point when opening leaf M2
opening M2
9 |51 Set the stopping point when Press 51 to set the fully-open point of leaf M2, or wait for the leaf to reach the open mechanical
opening M2 stop
10 |- Close leaf M2 M2 closes at normal speed
11 |51 e Fhe BB e [ WE Press 51 to set the slow-down start point when closing leaf M2
closing M2
12 |- Complete M2 closure Leaf M2 continues until it reaches the closed mechanical stop
13 |- Close leaf M1 M1 closes at normal speed
14 | 51 2?5::; :/Iﬁw-down point when Press 51 to set the slow-down start point when closing leaf M1
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15 |- Complete M1 closure Leaf M1 continues until it reaches the closed mechanical stop
16 |- Open leaf M1 Leaf M1 restarts opening at normal speed
17 | 51 Setting the offset for opening | Press 51 to set the opening offset time
18 Completion of opening M2 starts at normal speed and both leaves open fully
19 |- Close leaf M2 Leaf M2 restarts closing at normal speed
20 (51 Setting the offset for closing Press 51 to set the closing offset time
21 |- Complete closure M1 starts at normal speed and both leaves close fully
22 |- End of procedure The PRG LED turns off. End of procedure

Note: With this type of programming, the mechanical stops are necessary both when closing during programming and in normal operation. The steps with
a grey background are for a double-leaf installation, and are not carried out for a single-leaf installation.

Fast calibration, gear motor without encoder (DIP 10 = ON)
(slows down at 30% of its travel, opening offset of 3 s, closing offset of 6 s)

Pressing o
No. push button Phase Description

1 | PROG Procedure activation Eress the programming push-button PROG for at least 3 seconds, until the PRG LED starts flash-
ing slowly, and then release it
Press push-button 51:

2 |5 Cezs el M2 closes at normal speed up to the closed mechanical stop

3 |- Close leaf M1 M1 closes at normal speed up to the closed mechanical stop

4 |- Open leaf M1 M1 opens at normal speed until it reaches the open mechanical stop

5 |- Open leaf M2 M2 opens at normal speed until it reaches the open mechanical stop

6 |- Close leaf M2 M2 closes at normal speed up to the closed mechanical stop

7 |- Close leaf M1 M1 closes at normal speed up to the closed mechanical stop

8 |- Complete cycle Ifr;seegt;:te performs a complete opening and closing cycle with the default slow-down distance and

9 |- End of procedure The PRG LED turns off. End of procedure

Note: With this type of programming, the mechanical stops are necessary both when opening and closing, during programming and in normal operation.
The steps with a grey background are for a double-leaf installation, and are not carried out for a single-leaf installation.

Advanced calibration, gear motor without encoder (DIP 10 = ON)

(slow-down and offsets programmed by the installer)

Pressing e
No. push button Phase Description
N Press the programming push-button PROG and hold it down; the PRG LED will start flashing
1 |PROG Procedure activation slowly; keep PROG pressed until the PRG LED flashes fast, and then release it
Press push-button 51:
2 |51 Clae a2 M2 closes at normal speed up to the closed mechanical stop
3 |- Close leaf M1 M1 closes at normal speed up to the closed mechanical stop
4 |- Open leaf M1 M1 opens at normal speed
5 |51 Set the slow-down point when Press 51 to set the slow-down start point when opening leaf M1
opening M1
6 |- Complete M1 opening Leaf M1 continues to the closed mechanical stop
7 |- Open leaf M2 M2 opens at normal speed
8 |51 . the SRRl e Press 51 to set the slow-down start point when opening leaf M2
opening M2
9 |- Complete M2 opening Leaf M2 continues to the closed mechanical stop
10 |- Close leaf M2 M2 closes at normal speed
11 |51 e Fhe L AL Press 51 to set the slow-down start point when closing leaf M2
closing M2
12 |- Complete M2 closure Leaf M2 continues until it reaches the closed mechanical stop
13 |- Close leaf M1 M1 closes at normal speed
14 |51 cS:IZtsT:g :/Ilc;w-down point when Press 51 to set the slow-down start point when closing leaf M1
15 |- Complete M1 closure Leaf M1 continues until it reaches the closed mechanical stop
16 |- Open leaf M1 Leaf M1 restarts opening at normal speed
17 |51 Setting the offset for opening | Press 51 to set the opening offset time
18 Completion of opening M2 starts at normal speed and both leaves open fully
19 |- Close leaf M2 Leaf M2 restarts closing at normal speed
20 (51 Setting the offset for closing Press 51 to set the closing offset time
21 |- Complete closure M1 starts at normal speed and both leaves close fully
22 |- End of procedure The PRG LED turns off. End of procedure

Note: With this type of programming, the mechanical stops are necessary both when opening and closing, during programming and in normal operation.
The steps with a grey background are for a double-leaf installation, and are not carried out for a single-leaf installation.
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Remote control programming

VIMAR

Note: remote control programming can only be done with the automatic gate system stationary

Step-by-step programming

No. |Pressing push button | Signal PRG LED Description
1 MRX Off Press the MRX push-button and hold it down until the green PRG LED starts flashing slowly
2 Ejtrtzzte control push- Slow blink Press the remote control push-button that you want to save
3 Fixed 1's Button of the saved remote control (new remote control)
3 blinks Memory full
Programming the second radio channel
No. |Pressing push button | Signal PRG LED Description
1 MRX Off Press the MRX push-button and hold it down until the green PRG LED starts flashing fast
2 Ejtrtg?]te control push- Fast blink Press the remote control push-button that you want to save
3 Fixed 1's Button of the saved remote control (new remote control)
3 blinks Memory full
Deleting a remote control
No. |Pressing push button | Signal PRG LED Description
Press the MRX push-button and hold it down until the green PRG LED starts flashing very
1 MRX Off fast
2 Ejtrtgzte control push- Very fast flashing Press the button on the remote control to delete
3 - Fixed 1s Deletion successful
Complete deletion of the receiver
No. |Pressing push button | Signal PRG LED Description
1 - Off Remove power from the control panel and disconnect any batteries
2 MRX On steady Reapply power to the control panel without releasing the MRX button until the PRG LED
turns off
3 - Off Receiver deleted completely

Note:after deleting all the remote controls, the first saved remote control configures the control panel to accept only remote controls with a

rolling code or only remote controls with a fixed code.

B

* WEEE - User information
The crossed out bin symbol indicates that the product must be sent to separate collection facilities for recovery and recycling, in compliance with the national
laws of EU Countries that implement the WEEE Directive. The objective is to prevent any harmful effects on the environment and on human health by ensuring
that products are disposed of correctly, avoiding illegal disposal sanctioned by law.

To dispose of the product correctly, please check local dispositions in your country.

* For further information see www.vimar.com website
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Fonctions du bornier
Borne | Description Données nominales Borne |Description Données nominales
T Connexion secondaire transformateur 24 Vea +E | Positif alimentation codeur 12 Vee
T2 | Connexion secondaire transformateur -E Négatif alimentation codeur
41 Signal codeur moteur 1
21 | Ouverture moteur 1 24 Ve, 80 W 45 | Signal codeur moteur 2
22 | Fermeture moteur 1 '
25 | Ouverture moteur 2 24 Vce, 80 W 99 Com‘mun entrées
26 | Fermeture moteur 2 51 Pas a pas (NO)
52 | Piéton (NO)
12 l(;légatif’tsgr_tie radio auxiliaire/éclairage 99 | Commun entrées
e c.o.u oisie ‘ 24 Vcc, 120 mA 61 | Arrét (NF)
1 Positif accessoires . -
19 | Sortic Slectroserrure 62 Cellule photo-électrique en fermeture
— 12 Vea, 15 VA (NF)
18 Sortle.electltoserrure : 63 | Cellule photo-électrique (NF)
14 Neg.a.tlf sortie Vf)yant portail ouvert 24 Ve, 120 mA
1 Positif accessoires - Masse antenne
1 Pc?smf. accessow.es 24 Ve, 300 mA ANT | Signal antenne
0 Négatif accessoires
10 | Négatif clignotant
eg.a‘ : c?|gno an 24 Vcc, 15 W max
1" Positif clignotant
10




ELVOX Gates
SW24. T

Opérateurs contrélables

Réf. Description
EAM2 EKKO 300D opérateur linéaire 24 V 3 m 300 kg

VIMAR

EAM3 EKKO 400D opérateur linéaire 24 V 4 m 250 kg

EIM1 Opérateur HIDDY 200D enterré 24 V 2 m 200 kg

Trimmer function

Variateur | Description

TCA Temps de refermeture automatique (réglable de 2 a 120 secondes, tourner le timmer dans le sens des aiguilles d'une montre pour augmenter le temps)

FM1 Puissance moteur M1 (régle le couple moteur M1, tourner le trimmer dans le sens des aiguilles d'une montre pour augmenter la puissance)

FM2 Puissance moteur M2 (régle le couple moteur M2, tourner le trimmer dans le sens des aiguilles d'une montre pour augmenter la puissance)

VS Vitesse de ralentissement (regle la vitesse de ralentissement des deux moteurs, tourner le timmer dans le sens des aiguilles d'une montre
pour augmenter la vitesse)

\') Vitesse standard (régle la vitesse standard des deux moteurs, tourner le trimmer dans le sens des aiguilles d'une montre pour augmenter la vitesse)

Fonction des touches

Touche |Description

PROG Touche de programmation de la course

MRX Touche de programmation ou de suppression des radiocommandes
51 Touche de commande pas a pas

Fonctions des dip-switch
Dip Fonction Etat

Fermeture OFF
automatique ON

Description

Fermeture automatique désactivée

Fermeture automatique activée

Copropriété activée (durant 'ouverture du portalil, il n'est pas possible de stopper le mouvement avec une commande radio ou avec
les entrées 51 (pas a pas) et 52 (piéton). Si la fermeture automatique est activée (DIP 1 = ON) et le portail ouvert, une nouvelle com-
mande pas-a-pas (borne 51 ou commande radio) renouvelle le temps de pause et, si l'entrée 51 reste utilisée, la centrale suspend
le décompte de la pause jusqu'a ce que l'entrée ne soit plus utilisée (pour la connexion éventuelle de spires ou de la minuterie)
ON | Copropriété désactivée

DIP 1

DIP 2 | Copropriété OFF

DIP 3 Pré-clignote- OFF | Préclignotement désactivé

ment ON | Préclignotement actif ; avant le mouvement du portail, le clignotant s'allume 3 secondes
DIP 4 Type d'entrée | OFF | Entrée 63 comme cellule photo-€lectrique interne

63 ON | Entrée 63 comme bord sensible (pour le type bord sensible, voir DIP 7)

OFF | Fonction phototest non active

Fonction phototest active : la borne d'alimentation accessoires négative (0) s'éteint quelques fractions de seconde avant
ON |le début de la manceuvre ; les accessoires nécessitant éventuellement une alimentation permanente (par ex. récepteurs
des cellules photo-électriques) doivent recevoir le négatif de I'alimentation a travers un commun des entrées (bornes 99)
Sortie 12 comme Eclairage de courtoisie (LCO) : chaque fois que le portail est actionné, la sortie reste active 100 secondes.
Les touches des radiocommandes enregistrées sur le deuxiéme canal radio lancent une commande piéton

Sortie 12 comme sortie Radio Auxiliaire : les touches des radiocommandes enregistrées sur le deuxiéme canal radio

DIP 5 Phototest

OFF
DIP6 | Sortie 12

ON actionnent la sortie pendant 1 seconde.

DIP 7 Type. bord OFF |Bord sensible avec contact normalement fermé

sensible ON | Bord sensible résistif ; contact normalement ouvert avec résistance d'équilibrage de 8,2 kQ en paralléle

Fermeture OFF | Fermeture rapide désactivée
DIP 8 rapide oN | Fonction de fermeture rapide active : le déclenchement de la cellule photo-électrique en phase de fermeture (borne

62) rameéne le temps de fermeture automatique a 5 secondes aprés sa désactivation.

DIP 9 CC’,UP de .bélier OFF | Fonction dépression pour électroserrure désactivée

(dépression) ON | Fonction dépression pour électroserrure active (facilite le déblocage et le réarmement de I'électroserrure)
DIP 10 Moteur avec/ | OFF |Les moteurs connectés sont équipés d'un codeur

sans codeur ON Les moteurs connectés ne sont pas équipés de codeur

Fonctions des leds

LED Etat Description
PWR OFF Tens!on ab’sente
ON Tension présente

PRG
(ou clignote)

2 clignotements

Echec du test cellules photo-électriques (cablage erroné ou cellules photo-électriques occupées)

3 clignotements

Détecte un probleme sur le circuit qui active le moteur M1

4 clignotements

Détecte un probleme sur le circuit qui active le moteur M2

5 clignotements

Probléme sur codeur M1 (codeur M1 hors service ou cablage codeur erroné)

6 clignotements

Probléme sur codeur M2 (codeur M2 hors service ou cablage codeur erroné)

7 clignotements

Erreur grave sur EEPROM (mémoire EEPROM absente ou endommagée)

8 clignotements

Timeout moteurs (motoréducteur débloqué ou endommagé)

9 clignotements

Fusible F2 interrompu

10 clignotements

Erreur surtension moteur M1

11 clignotements

Erreur surtension moteur M2

11
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OFF Lorsque le moteur M1 tourne : signal codeur absent (codeur hors service) ou moteur M1 sans codeur
41 ON Lorsque le moteur M1 tourne : signal codeur présent (un clignotement rapide se déclenche en fonction de la
vitesse de rotation du moteur)
OFF Lorsque le moteur M2 tourne : signal codeur absent (codeur hors service) ou moteur M2 sans codeur
45 ON Lorsque le moteur M2 tourne : signal codeur présent (un clignotement rapide se déclenche en fonction de la vitesse
de rotation du moteur)
51 OFF Entrée pas a pas (borne 51) inutilisée
ON Entrée pas a pas (borne 51) utilisée
52 OFF Entrée piétonne (borne 52) inutilisée
ON Entrée piétonne (borne 52) utilisée
61 OFF Contact d'arrét (borne 61) ouvert (utilisé)
ON Contact d'arrét (borne 61) fermé (inutilisé)
62 OFF Cellule photo-électrique en fermeture utilisée (borne 62 ouverte)
ON Cellule photo-électrique en ouverture inutilisée (borne 62 fermée)
63 OFF Cellule photo-électrique ou bord sensible utilisé (borne 63 ouverte)
ON Cellule photo-électrique ou bord sensible inutilisé (borne 63 fermée)

Calibrage de la course du portail
REMARQUE : Pour procéder au calibrage de la course, le portail doit étre a I'arrét.
ATTENTION ! LES PROTECTIONS SONT DESACTIVEES DURANT LE CALIBRAGE DE LA COURSE DU PORTAIL.

Calibrage rapide, motoréducteurs avec codeur (DIP 10 = OFF)
(ralentissements a 30% de la course, décalage a l'ouverture 3 s, décalage a la fermeture 6 s)

N° |Bouton Phase Description
1 | PROG Activation procédure Appuyer au moins 3 secondes sur Ig boufon de programmation PROG jusqu'a ce que la led PRG
commence a clignoter lentement puis relacher PROG
2 |51 Fermeture vantail M2 Aalpel Ll bouton.£.31 : ey . .
M2 se ferme au ralenti jusqu'a I'arrét mécanique de fermeture
3 |- Fermeture vantail M1 M1 se ferme au ralenti jusqu'a I'arrét mécanique de fermeture
4 |- Ouverture vantail M1 M1 s'ouvre au ralenti jusqu'a l'arrét mécanique d'ouverture
5 |- Ouverture vantail M2 M2 s'ouvre au ralenti jusqu'a I'arrét mécanique d'ouverture
. M2 se ferme a la vitesse normale, ralentit & 70% de la course puis continue jusqu'a l'arrét méca-
6 |- Fermeture vantail M2 .
nique de fermeture
. M1 se ferme a la vitesse normale, ralentit &8 70% de la course puis continue jusqu'a l'arrét méca-
7 |- Fermeture vantail M1 .
nique de fermeture
Le portail exécute un cycle complet d'ouverture et de fermeture avec les espaces de ralentisse-
8 |- Cycle complet . i .
ment et les décalages définis par défaut.
9 |- Fin de la procédure La led PRG s'éteint. Procédure terminée
Remarque : ce type de programmation nécessite des arrétoirs mécaniques en phase d'ouverture et de fermeture, durant la programmation et les

manceuvres normales. Les phases sur fond gris correspondent a une installation a double vantail et n'ont pas lieu en cas d'installation a vantail simple.

Calibrage avancé, motoréducteurs avec codeur (DIP 10 = OFF)
(ralentissements et décalages programmeés par l'installateur)

N° |Bouton Phase Description
Appuyer sur le bouton de programmation PROG et garder le doigt dessus, la led PRG commence
1 |PROG Activation procédure a clignoter lentement. Garder encore le doigt sur le bouton jusqu'a ce que la led PRG clignote
rapidement puis relacher PROG
2 |51 Fermeture vantail M2 TSI D bouton_§1 ; 0N [Ty oyt
M2 se ferme au ralenti jusqu'a I'arrét mécanique de fermeture
3 |- Fermeture vantail M1 M1 se ferme au ralenti jusqu'a I'arrét mécanique de fermeture
4 |- Ouverture vantail M1 M1 s'ouvre a la vitesse normale
5 |51 Réglage du point de ralentis- | Appuyer sur 51 pour fixer le point auquel doit commencer le ralentissement du vantail M1 a
sement a l'ouverture M1 l'ouverture
6 |51 Réglage du point d'arrét a Appuyer sur 51 pour fixer le point d'ouverture compléte du vantail M1 ou attendre que le vantail
I'ouverture M1 arrive a l'arrét mécanique en phase d'ouverture
7 |- Ouverture vantail M2 M2 s'ouvre a la vitesse normale
8 |51 Réglage du point de ralentis- | Appuyer sur 51 pour fixer le point auquel doit commencer le ralentissement du vantail M2 a
sement a l'ouverture M2 I'ouverture
9 |51 Réglage du point d'arrét a Appuyer sur 51 pour fixer le point d'ouverture compléte du vantail M2 ou attendre que le vantail
I'ouverture M2 arrive a l'arrét mécanique en phase d'ouverture
10 |- Fermeture vantail M2 M2 se ferme a la vitesse normale
1 |51 Réglage du point de ralentis- | Appuyer sur 51 pour fixer le point auquel doit commencer le ralentissement du vantail M2 en
sement en fermeture M2 fermeture
12 |- Fermeture complete M2 Le vantail M2 continue jusqu'a I'arrét mécanique de fermeture
13 |- Fermeture vantail M1 M1 se ferme a la vitesse normale
14 | 51 Réglage du point de ralentis- | Appuyer sur 51 pour fixer le point auquel doit commencer le ralentissement du vantail M1 en
sement en fermeture M1 fermeture
15 |- Fermeture complete M1 Le vantail M1 continue jusqu'a I'arrét mécanique de fermeture
12
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16 |- Ouverture vantail M1 Le vantail M1 s'ouvre a nouveau a la vitesse normale
17 |51 Il?eglage LR E Appuyer sur 51 pour fixer le temps de décalage a I'ouverture
I'ouverture
18 Ouverture compléte M2 démarre a la vitesse normale et les deux vantaux s'ouvrent a fond
19 |- Fermeture vantail M2 Le vantail M2 se referme a la vitesse normale
20 (51 fRegIage eIr aEEElRED E Appuyer sur 51 pour fixer le temps de décalage en fermeture
ermeture
21 |- Fermeture complete M1 démarre a la vitesse normale et les deux vantaux se ferment complétement
22 |- Fin de la procédure La led PRG s'éteint. Procédure terminée

Remarque : ce type de programmation nécessite des arrétoirs mécaniques en phase de fermeture, durant la programmation et les manceuvres normales.
Les phases sur fond gris correspondent a une installation a double vantail et n'ont pas lieu en cas d'installation a vantail simple.

Calibrage rapide, motoréducteurs sans codeur (DIP 10 = ON)
(ralentissements a 30% de la course, décalage a I'ouverture 3 s, décalage a la fermeture 6 s)

N° |Bouton Phase Description
1 | PROG Activation procédure Appuyer au mo]ns 3 secondes sur Ig bou}on de programmation PROG jusqu'a ce que la led PRG
commence a clignoter lentement puis relacher PROG
2 |51 Fermeture vantail M2 CEPUED EU7 I‘e boqton 9l . A . .
M2 se ferme a la vitesse normale jusqu'a I'arrét mécanigue de fermeture
3 |- Fermeture vantail M1 M1 se ferme a la vitesse normale jusqu'a I'arrét mécanique de fermeture
4 |- Ouverture vantail M1 M1 s'ouvre a la vitesse normale jusqu'a l'arrét mécanique d'ouverture
5 |- Ouverture vantail M2 M2 s'ouvre a la vitesse normale jusqu'a I'arrét mécanique d'ouverture
6 |- Fermeture vantail M2 M2 se ferme a la vitesse normale jusqu'a I'arrét mécanique de fermeture
7 |- Fermeture vantail M1 M1 se ferme a la vitesse normale jusqu'a I'arrét mécanique de fermeture
Le portail exécute un cycle complet d'ouverture et de fermeture avec les espaces de ralentisse-
8 |- Cycle complet X Py .
ment et les décalages définis par défaut
9 |- Fin de la procédure La led PRG s'éteint. Procédure terminée
Remarque : ce type de programmation nécessite des arrétoirs mécaniques en phase d'ouverture et de fermeture, durant la programmation et les

manceuvres normales. Les phases sur fond gris correspondent a une installation a double vantail et n'ont pas lieu en cas d'installation a vantail simple.

Calibrage avancé, motoréducteurs sans codeur (DIP 10 = ON)
(ralentissements et décalages programmés par l'installateur)

N° |Bouton Phase Description
Appuyer sur le bouton de programmation PROG et garder le doigt dessus, la led PRG commence
1 |PROG Activation procédure a clignoter lentement. Garder encore le doigt sur le bouton jusqu'a ce que la led PRG clignote
rapidement puis relacher PROG
2 |51 Fermeture vantail M2 AT I? bou_ton g . T Ay .
M2 se ferme a la vitesse normale jusqu'a I'arrét mécanique de fermeture
3 |- Fermeture vantail M1 M1 se ferme a la vitesse normale jusqu'a I'arrét mécanique de fermeture
4 |- Ouverture vantail M1 M1 s'ouvre a la vitesse normale
5 |51 Réglage‘du point de ralentis- | Appuyer sur 51 pour fixer le point auquel doit commencer le ralentissement du vantail M1 a
sement a l'ouverture M1 I'ouverture
6 |- Ouverture compléte M1 Le vantail M1 continue jusqu'a I'arrét mécanique d'ouverture
7 |- Ouverture vantail M2 M2 s'ouvre a la vitesse normale
8 |51 Réglage du point de ralentis- | Appuyer sur 51 pour fixer le point auquel doit commencer le ralentissement du vantail M2 a
sement a l'ouverture M2 I'ouverture
9 |- Ouverture compléte M2 Le vantail M2 continue jusqu'a I'arrét mécanique d'ouverture
10 |- Fermeture vantail M2 M2 se ferme a la vitesse normale
1 |51 Réglage du point de ralentis- | Appuyer sur 51 pour fixer le point auquel doit commencer le ralentissement du vantail M2 en
sement en fermeture M2 fermeture
12 |- Fermeture complete M2 Le vantail M2 continue jusqu'a I'arrét mécanique de fermeture
13 |- Fermeture vantail M1 M1 se ferme a la vitesse normale
14 |51 Réglage du point de ralentis- | Appuyer sur 51 pour fixer le point auquel doit commencer le ralentissement du vantail M1 en
sement en fermeture M1 fermeture
15 |- Fermeture compléte M1 Le vantail M1 continue jusqu'a I'arrét mécanique de fermeture
16 |- Ouverture vantail M1 Le vantail M1 s'ouvre a nouveau a la vitesse normale
17 |51 Ill?eglage EhelElEge e Appuyer sur 51 pour fixer le temps de décalage a I'ouverture
ouverture
18 Ouverture compléte M2 démarre a la vitesse normale et les deux vantaux s'ouvrent a fond
19 |- Fermeture vantail M2 Le vantail M2 se referme a la vitesse normale
20 (51 fRegIage Elel=eEleE e Appuyer sur 51 pour fixer le temps de décalage en fermeture
ermeture
21 |- Fermeture complete M1 démarre a la vitesse normale et les deux vantaux se ferment complétement
22 |- Fin de la procédure La led PRG s'éteint. Procédure terminée

Remarque : ce type de programmation nécessite des arrétoirs mécaniques en phase d'ouverture et de fermeture, durant la programmation et les
manceuvres normales. Les phases sur fond gris correspondent a une installation a double vantail et n'ont pas lieu en cas d'installation a vantail simple.
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Programmation des radiocommandes

VIMAR

Remarque : la programmation des radiocommandes n'est possible que si I'automatisme est a I'arrét

Programmation du pas a pas

Signalisation

3 clignotements

N Bouton LED PRG Description

1 MRX Eteinte Appuyer sur le bouton MRX et garder le doigt dessus jusqu'a ce que la led PRG verte com-
mence a clignoter lentement

2 Bouton radiocommande | Clignotement lent Appuyer sur la touche de la radiocommande a enregistrer.

3 Allumée 1s Touche de la radiocommande mémorisée (nouvelle radiocommande)

Mémoire pleine

Programmation du deuxiéme canal radio

Signalisation

3 clignotements

N Bouton LED PRG Description

1 MRX Eteinte Appuyer sur le boutoq MRX et garder le doigt dessus jusqu'a ce que la led PRG verte com-
mence a clignoter rapidement

2 Bouton radiocommande | Clignotement rapide Appuyer sur la touche de la radiocommande a enregistrer.

3 Allumée 1s Touche de la radiocommande mémorisée (nouvelle radiocommande)

Mémoire pleine

Effacement d'une radiocommande

Signalisation

N Bouton LED PRG Description
- Appuyer sur le bouton MRX et garder le doigt dessus jusqu'a ce que la led PRG verte com-
1 MRX Eteinte N N .
mence a clignoter trés rapidement
2 Bouton radiocommande | Clignotement trés rapide | Appuyer sur le bouton de la radiocommande a supprimer.
3 - Allumée 1s Suppression ok

Effacement complet du récepteur

Signalisation

N Bouton LED PRG Description

1 - Eteinte Couper I'alimentation de la centrale et déconnecter les batteries (selon le modéle).

2 MRX Allumée fixe R'gm_ettre la centrale sous tension sans relacher la touche MRX, jusqu'a ce que la led PRG
s'éteigne.

3 - Eteinte Suppression compléete du récepteur effectuée

Remarque : aprés I'effacement de toutes les radiocommandes, la premiére radiocommande enregistrée configure la centrale pour qu'elle ac-
cepte uniquement les radiocommandes avec code tournant ou avec code fixe.

B

* DEEE - Informations destinées aux utilisateurs
Le symbole du bac barré signifie que le produit en fin de vie doit étre collecté séparément des autres déchets et envoyé aux centres de collecte agréés
conformément aux dispositions nationales des pays de I'UE qui ont transcrit la directive DEEE. Le tri permet de prévenir les nuisances écologiques et
sanitaires, de bien gérer la mise au rebut du produit et de ne pas encourir de sanction.

Pour une bonne gestion du produit, vérifier les dispositions locales en vigueur dans votre pays.

* Pour informations détaillées voir www.vimar.com
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Funciones de la regleta de conexiones
Borne Descripcién Datos nominales Borne Descripcion Datos nominales
T Conexion secundario transformador 24 Vea +E Positivo alimentacion encoder 12 Ve
T2 Conexion secundario transformador -E Negativo alimentaciéon encoder
41 Sefial encoder motor 1
21 Apertura motor 1 24 Vee 80 W 45 Sefial del encoder del motor 2
22 Cierre del motor 1
25 Apertura del motor 2 24 Voo 80 W 99 Comun entradas
26 Cierre motor 2 51 Paso-paso (NO)
52 Peatonal (NO)
12 Ner?atiyo salida radio auxiliar/luz de 99 Comun entradas
: ;0 ‘?t_s'a : 24 Vee 120 mA 61 | Parada (NC)
1 Soﬁ;'volacfes"”"sd 62 | Fotocélula cierre (NC)
alida elecirocerradura 12 Vca 15 VA 63 | Fotocélula (NC)
18 Salida electrocerradura
14 Neg.a.tlvo salida ;?lloto cancela abierta 24 Vee 120 mA R Masa antena
1 Positivo accesorios ANT | Sefal antena
1 Posm\{o accesorps 24 Ve 300 mA
0 Negativo accesorios
10 Negativo | tati
eg_a_ Vo Lz 1o a‘ va 24 \Vcc 15 W max
1" Positivo luz rotativa
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Actuadores controlables
Cod. Descripcion
EAM2 EKKO 300D actuador cancelas batientes 24 V 3 m 300 kg
EAM3 EKKO 400D actuador cancelas batientes 24 V 4 m 250 kg
EIM1 Actuador HIDDY 200D soterrado 24 V 2 m 200 kg

Funciones del trimmer

Trimmer | Descripcion
TCA Tiempo de cierre automatico (ajustable de 2 a 120 segundos: gire el trimmer en el sentido de las agujas del reloj para aumentar el tiempo)
FM1 Fuerza motor M1 (ajusta el par del motor M1: gire el trimmer en el sentido de las agujas del reloj para aumentar la fuerza)
FM2 Fuerza motor M2 (ajusta el par del motor M2: gire el timmer en el sentido de las agujas del reloj para aumentar la fuerza)
VS Velocidad de desaceleracion (ajusta la velocidad de desaceleracién de ambos motores: gire el trimmer en el sentido de las agujas del reloj
para aumentar la velocidad)
\' Velocidad estandar (ajusta la velocidad estandar de ambos motores: gire el timmer en el sentido de las agujas del reloj para aumentar la velocidad)
Funcion de las teclas
Tecla Descripcion
PROG Pulsador para programar la carrera
MRX Pulsador para programar o borrar los mandos a distancia
51 Pulsador de mando paso-paso
Funciones de los conmutadores DIP
Dip Funcion Estado | Descripcion
Cierre OFF Cierre automatico no activado
DIP 1 - : " -
automatico ON Cierre automatico activado
Comunidad de vecinos activada (durante la apertura de la cancela no es posible detener el movimiento con un mando por
c idad OFF radio o con las entradas 51 (paso-paso) y 52 (peatonal). Con el cierre automatico activado (DIP 1 = ON) y la cancela abierta,
DIP2 | omunida otro mando paso-paso (borne 51 0 mando por radio) renueva el tiempo de pausa y, si la entrada 51 permanece ocupada, la
€ vecinos central deja de contar el tiempo de pausa hasta que la entrada se libera (para conectar posibles espiras o temporizadores)
ON Comunidad de vecinos no activada
DIP 3 Parpadeo OFF Parpadeo previo no activado
previo ON Parpadeo previo activado: antes del movimiento de la cancela, la luz rotativa se enciende durante 3 segundos
DIP 4 Tipo de en- OFF Entrada 63 como fotocélula interna
trada 63 ON Entrada 63 como borde sensible (para el tipo de borde sensible, véase DIP 7)
OFF Funcién Prueba de fotocélulas no activada
DIP5 Pruet?a de Funcion Prueba de fotocélulas activada: el borne de alimentacion de accesorios negativo (0) se apaga durante una fraccion
fotocélulas ON de segundo antes de iniciarse la maniobra; los posibles accesorios que requieren una alimentacién permanente (por ejemplo,
receptores de las fotocélulas) deben recibir el negativo de la alimentacion desde un comun de las entradas (bornes 99)
OFF Salida 12 como luz de cortesia (LCO): a cada movimiento de la cancela, la salida permanece activada durante 100 s. Los
. botones de los mandos a distancia memorizados en el segundo canal de radio activan un mando peatonal
DIP 6 | Salida 12 - - - - - - -
ON Salida 12 como salida de radio auxiliar: los botones de los mandos a distancia memorizados en el segundo canal de
radio activan la salida durante 1 s
DIP 7 Tipo de borde | OFF Borde sensible con contacto normalmente cerrado
sensible ON Borde sensible resistivo, contacto normalmente abierto con resistencia de compensacién de 8,2 kiloohmios en paralelo
OFF Cierre rapido no activado
DIP 8 | Cierre rapido ON Funcion de cierre rapido activada: la actuacion de la fotocélula durante el cierre (borne 62) lleva el tiempo de cierre
automatico a 5 segundos, desde su liberacion
DIP 9 Golpe de OFF Funcion Golpe de ariete para electrocerradura no activada
ariete ON Funcion Golpe de ariete para electrocerradura activada (facilita el desenganche y rearme de la electrocerradura)
DIP 10 Motor con/sin | OFF Los motores conectados estan provistos de encoder
encoder ON Los motores conectados no estan provistos de encoder

Funciones de los leds

(o luz rotativa)

LED Estado Descripcion
PWR OFF Fa.llta alimfe’ntacién de red

ON Alimentacion de red presente

2 parpadeos | Prueba de fotocélulas fallida (cableado incorrecto o fotocélulas ocupadas)

3 parpadeos | Fallo en el circuito que activa el motor M1

4 parpadeos | Fallo en el circuito que activa el motor M2

5 parpadeos | Fallo en el encoder M1 (encoder M1 defectuoso o cableado encoder incorrecto)
PRG 6 parpadeos | Fallo en el encoder M2 (encoder M2 defectuoso o cableado encoder incorrecto)

7 parpadeos

Error grave en la EEPROM (memoria EEPROM dafiada o ausente)

8 parpadeos

Timeout motores (motorreductor desbloqueado o dafiado)

9 parpadeos

Fusible F2 danado

10 parpadeos

Error sobrecorriente motor M1

11 parpadeos

Error sobrecorriente motor M2
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OFF Cuando el motor M1 esta en funcionamiento: sefial de encoder ausente (encoder dafiado) o motor M1 sin encoder
41 ON Cuando el motor M1 esta en funcionamiento: sefial de encoder presente (aparece un parpadeo muy rapido en
funcion de la velocidad de giro del motor)
OFF Cuando el motor M2 esta en funcionamiento: sefial de encoder ausente (encoder dafiado) o motor M2 sin encoder
45 ON Cuando el motor M2 esta en funcionamiento: sefial de encoder presente (aparece un parpadeo muy rapido en funcién de
la velocidad de giro del motor)
51 OFF Entrada paso-paso (borne 51) no ocupada
ON Entrada paso-paso (borne 51) ocupada
52 OFF Entrada peatonal (borne 52) no ocupada
ON Entrada peatonal (borne 52) ocupada
61 OFF Contacto de parada (borne 61) abierto (ocupado)
ON Contacto de parada (borne 61) cerrado (no ocupado)
62 OFF Fotocélula en cierre ocupada (borne 62 abierto)
ON Fotocélula en cierre no ocupada (borne 62 cerrado)
63 OFF Fotocélula o borde sensible ocupado (borne 63 abierto)
ON Fotocélula o borne sensible no ocupado (borne 63 cerrado)

Calibracion de la carrera de la cancela
NOTA: para calibrar la carrera, la cancela debe estar parada. ]
jATENCION! DURANTE LA CALIBRACION DE LA CARRERA DE LA CANCELA, LAS PROTECCIONES DE SEGURIDAD ESTAN DESACTIVADAS.

Calibracion rapida, motorreductores con encoder (DIP 10 = OFF)
(desaceleraciones al 30% de la carrera, desfase en apertura 3 s, desfase en cierre 6 s)

Presion

N. Fase Descripcion
pulsador
Activacion del Pulse el pulsador de programacion PROG durante al menos 3 segundos hasta que el LED PRG empiece a
1 |PROG L
procedimiento parpadear lentamente y luego suelte PROG.
. . Pulse el pulsador 51:
2 |5 S a2 el 2 M2 cierra a velocidad desacelerada hasta el tope mecanico de cierre
3 |- Cierre de la hoja M1 M1 cierra a velocidad desacelerada hasta el tope mecanico de cierre
4 |- Apertura de la hoja M1 | M1 abre a velocidad desacelerada hasta el tope mecanico de apertura
5 |- Apertura de la hoja M2 | M2 abre a velocidad desacelerada hasta el tope mecanico de apertura
6 |- Cierre de la hoja M2 M2 cierra a velocidad normal, al alcanzar el 70% de la carrera desacelera y sigue cerrando hasta el tope mecanico
7 |- Cierre de la hoja M1 M1 cierra a velocidad normal, al alcanzar el 70% de la carrera desacelera y sigue cerrando hasta el tope mecanico
. La cancela realiza un ciclo completo de apertura y cierre con los espacios de desaceleracion y los desfases
8 |- Ciclo completo )
predeterminados.
9 |- Fin del procedimiento ElI LED PRG se apaga Procedimiento finalizado.

Nota: con este tipo de programacion los topes mecanicos de apertura y cierre son necesarios tanto durante la programacion como en las maniobras
normales. Las fases con fondo gris corresponden a una instalacion de doble hoja y no se ejecutan en caso de instalacion con una sola hoja.

Calibracion avanzada, motorreductores con encoder (DIP 10 = OFF)
(desaceleraciones y desfases programados por el instalador)

N. Presion Fase Descripcion
pulsador
L . Pulse y mantenga pulsado el pulsador de programacion PROG: el LED PRG comienza a parpadear lenta-
1 |PROG Activacion del procedimiento mente, siga manteniéndolo pulsado hasta que el LED PRG parpadee rapidamente y luego suelte PROG.
. . Pulse el pulsador 51:
2 |51 e M2 cierra a velocidad desacelerada hasta el tope mecanico de cierre
3 |- Cierre de la hoja M1 M1 cierra a velocidad desacelerada hasta el tope mecanico de cierre
4 |- Apertura de la hoja M1 M1 abre a velocidad normal
5 |51 Conﬂguracpr'\ del punto de Pulse 51 para determinar el punto de inicio de la desaceleracion en apertura de la hoja M1
desaceleracién en apertura M1
6 |51 Configuracion del punto de Pulse 51 para determinar el punto de apertura completa de la hoja M1 o espere que la hoja alcance
parada en apertura M1 el tope mecanico de apertura
7 |- Apertura de la hoja M2 M2 abre a velocidad normal
8 |51 Conflguracpr) CEI e Pulse 51 para determinar el punto de inicio de la desaceleracién en apertura de la hoja M2
desaceleracion en apertura M2
9 |51 Configuracion del punto de Pulse 51 para determinar el punto de apertura completa de la hoja M2 o espere que la hoja alcance
parada en apertura M2 el tope mecanico de apertura
10 |- Cierre de la hoja M2 M2 cierra a velocidad normal
11 |51 Conflguramo_r) ) pqnto e Pulse 51 para determinar el punto de inicio de la desaceleracion en cierre de la hoja M2
desaceleracion en cierre M2
12 |- Finalizacion del cierre M2 La hoja M2 sigue cerrando hasta alcanzar el tope mecanico
13 |- Cierre de la hoja M1 M1 cierra a velocidad normal
14 |51 Conﬂguramo_r'l del pgnto de Pulse 51 para determinar el punto de inicio de la desaceleracion en cierre de la hoja M1
desaceleracion en cierre M1
15 |- Finalizacion del cierre M1 La hoja M1 sigue cerrando hasta alcanzar el tope mecanico
16 |- Apertura de la hoja M1 La hoja M1 vuelve a arrancar para abrir a velocidad normal
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Configuracién del desfase en . .

17 |51 apertura Pulse 51 para determinar el tiempo de desfase en apertura

18 Finalizacion de la apertura M2 arranca a velocidad normal y ambas hojas alcanzan la apertura completa

19 |- Cierre de la hoja M2 La hoja M2 vuelve a arrancar para cerrar a velocidad normal

20 (51 ggp:éguramon el el e Pulse 51 para determinar el tiempo de desfase en cierre

21 |- Finalizacion del cierre M1 arranca a velocidad normal y ambas hojas alcanzan el cierre completo

22 |- Fin del procedimiento El LED PRG se apaga Procedimiento finalizado.

Nota: con este tipo de programacion los topes mecanicos de cierre son necesarios tanto durante la programacion como en las maniobras normales. Las
fases con fondo gris corresponden a una instalacién de doble hoja y no se ejecutan en caso de instalacion con una sola hoja.

Calibracion rapida, motorreductores sin encoder (DIP 10 = ON)
(desaceleraciones al 30% de la carrera, desfase en apertura 3 s, desfase en cierre 6 s)

N. Presion Fase Descripcion
pulsador
1 | PROG Activacién del procedimiento Puls_e el pulsador de programacion PROG durante al menos 3 segundos hasta que el LED PRG
empiece a parpadear lentamente y luego suelte PROG.
. . Pulse el pulsador 51:
2 |51 Clizyz dalk i 102 M2 cierra a velocidad normal hasta el tope mecanico de cierre
3 |- Cierre de la hoja M1 M1 cierra a velocidad normal hasta el tope mecanico de cierre
4 |- Apertura de la hoja M1 M1 abre a velocidad normal hasta el tope mecanico de apertura
5 |- Apertura de la hoja M2 M2 abre a velocidad normal hasta el tope mecanico de apertura
6 |- Cierre de la hoja M2 M2 cierra a velocidad normal hasta el tope mecanico de cierre
7 |- Cierre de la hoja M1 M1 cierra a velocidad normal hasta el tope mecanico de cierre
. La cancela realiza un ciclo completo de apertura y cierre con los espacios de desaceleracion y
8 |- Ciclo completo )
los desfases predeterminados.
9 |- Fin del procedimiento El LED PRG se apaga Procedimiento finalizado.

Nota: con este tipo de programacion los topes mecanicos de apertura y cierre son necesarios tanto durante la programacién como en las maniobras
normales. Las fases con fondo gris corresponden a una instalacién de doble hoja y no se ejecutan en caso de instalacién con una sola hoja.

Calibracion avanzada, motorreductores sin encoder (DIP 10 = ON)
(desaceleraciones y desfases programados por el instalador)

Presion

N. Fase Descripcion
pulsador
Pulse y mantenga pulsado el pulsador de programacion PROG: el LED PRG comienza a parpa-
1 |PROG Activacion del procedimiento | dear lentamente, siga manteniéndolo pulsado hasta que el LED PRG parpadee rapidamente y
luego suelte PROG.
. . Pulse el pulsador 51:
2 |51 e el e 102 M2 cierra a velocidad normal hasta el tope mecanico de cierre
3 |- Cierre de la hoja M1 M1 cierra a velocidad normal hasta el tope mecanico de cierre
4 |- Apertura de la hoja M1 M1 abre a velocidad normal
5 |51 Conf|guraC|o_r’1 del punto de Pulse 51 para determinar el punto de inicio de la desaceleracion en apertura de la hoja M1
desaceleracién en apertura M1
6 |- Finalizacién de la apertura M1 | La hoja M1 continda hasta el tope mecanico de apertura
7 |- Apertura de la hoja M2 M2 abre a velocidad normal
8 |51 Conflguramo_r) e P £ Pulse 51 para determinar el punto de inicio de la desaceleracién en apertura de la hoja M2
desaceleracion en apertura M2
9 |- Finalizacion de la apertura M2 | La hoja M2 continta hasta el tope mecanico de apertura
10 |- Cierre de la hoja M2 M2 cierra a velocidad normal
11 |51 Conflguramo.r’l gl pqnto €3 Pulse 51 para determinar el punto de inicio de la desaceleracién en cierre de la hoja M2
desaceleracion en cierre M2
12 |- Finalizacién del cierre M2 La hoja M2 sigue cerrando hasta alcanzar el tope mecanico
13 |- Cierre de la hoja M1 M1 cierra a velocidad normal
14 |51 Conflguracpr) del pgnto de Pulse 51 para determinar el punto de inicio de la desaceleracion en cierre de la hoja M1
desaceleracién en cierre M1
15 |- Finalizacién del cierre M1 La hoja M1 sigue cerrando hasta alcanzar el tope mecanico
16 |- Apertura de la hoja M1 La hoja M1 vuelve a arrancar para abrir a velocidad normal
17 |51 ;)senﬂggacmn el ezsiEz on Pulse 51 para determinar el tiempo de desfase en apertura
18 Finalizacion de la apertura M2 arranca a velocidad normal y ambas hojas alcanzan la apertura completa
19 |- Cierre de la hoja M2 La hoja M2 vuelve a arrancar para cerrar a velocidad normal
20 (51 gg?rféguramon Al etsEED e Pulse 51 para determinar el tiempo de desfase en cierre
21 |- Finalizacion del cierre M1 arranca a velocidad normal y ambas hojas alcanzan el cierre completo
22 |- Fin del procedimiento ElI LED PRG se apaga Procedimiento finalizado.

Nota: con este tipo de programacion los topes mecanicos de apertura y cierre son necesarios tanto durante la programacién como en las maniobras
normales. Las fases con fondo gris corresponden a una instalacion de doble hoja y no se ejecutan en caso de instalacién con una sola hoja.
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Programacion de los mandos a distancia

VIMAR

Nota: los mandos a distancia se pueden programar tinicamente con la automatizacion parada

Programacion del paso-paso

iy Senalizacion L
N. Presién pulsador LED PRG Descripcion
1 MRX Apagado Pulse y mantenga pulsado el pulsador MRX hasta que el LED PRG empiece a parpadear
lentamente con luz verde
2 E’gg:g:l mando a Parpadeo lento Pulse el botén del mando a distancia que desea memorizar
3 Fijo1s Boton del mando a distancia memorizado (nuevo mando a distancia)
3 parpadeos Memoria llena

Programacioén del segundo canal de radio

Seializacion

N. Presion pulsador LED PRG Descripcion

1 MRX Apagado r;ﬂ;i%gﬁgfgglgui?s: el pulsador MRX hasta que el LED PRG empiece a parpadear
2 ?izttg:gael mando a Parpadeo rapido Pulse el boton del mando a distancia que desea memorizar

3 ) Fijo1s Boton del mando a distancia memorizado (nuevo mando a distancia)

3 parpadeos

Memoria llena

Borrado de un mando a distancia

Sefalizacion

N. Presion pulsador LED PRG Descripcion

1 MRX Apagado aﬂjiéyp;ﬁ:;t::t%aczﬁllsj:3;11?Isador MRX hasta que el LED PRG empiece a parpadear
2 Sizttg:gzl mando a Parpadeo muy rapido Pulse el botén del mando a distancia que desea borrar

3 - Fijo1s Borrado efectuado

Borrado completo del recepto

r

Senalizacion

N. Presion pulsador LED PRG Descripcion

1 - Apagado Desconecte la alimentacion de la central, asi como las baterias si las hay.

2 MRX Encendido fijo Vuelva a conectar la alimentaciéon de la central sin soltar el pulsador MRX hasta que se
apague el LED PRG

3 - Apagado Borrado completo del receptor realizado con éxito

Nota: después de borrar todos los mandos a distancia, el primer mando a distancia memorizado configura la central para aceptar solo los
mandos a distancia con codificacion rolling code o solo mandos a distancia con codificacion fija.

B

* RAEE - Informacion a los usuarios
El simbolo del contenedor de basura tachado indica que el producto, al final de su vida util, debe recogerse de forma separada de otros residuos y entregarse
a centros de recogida autorizados, de conformidad con las leyes nacionales de los paises de la UE que aplican la Directiva RAEE. El objetivo es prevenir
efectos negativos sobre el medio ambiente y la salud humana, garantizando la correcta gestion del producto como residuo, evitando asi su eliminacién abusiva

sancionada por la ley.

Para la correcta eliminacién del producto, consulte la normativa local de su pais.

* Mas informacién en www.vimar.com
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Funktionen der Klemmblocks
Klemme | Beschreibung Nenndaten Klemme | Beschreibung Nenndaten
T1 Anschluss Sekundarwicklung Transformator 24 Vac +E Plusleiter Encoderversorgung 12 Vde
T2 Anschluss Sekundarwicklung Transformator -E Minusleiter Encoderversorgung
_ LY Encodersignal Motor 1
21 | Offnung Motor 1 24 Vdc 45 | Encodersignal Motor 2
22 SchlieRen Motor 1 80w
25 Offnung Motor 2 24 Vdc 99 Bezugspotenzial Eingange
26 SchlieRen Motor 2 80w 51 Schrittmotor (SchliefRer)
52 FuRgangeroffnung (Schlieler)
12 Minusleiter Funk-Hilfsausgang/Zufahrtsbe- 24 Vdc 99 Bezugspotenzial Eingange
leuchtung . 120 mA 61 | Halt (Offner)

1 Plusleiter %ubehor 62 Lichtschranken beim SchlieRen (Offner)
19 Ausgang flfr Elektroschloss 12 Vac 63 Lichtschranken (Offner)
18 | Ausgang fur Elektroschloss 15 VA
14 Minusleiter Ausgang fiir Anzeigelampe Tor offen | 24 Vdc . Antennenerdung
1 Plusleiter Zubehor 120 mA ANT | Antennensignal
1 Plusleiter Zubehor 24 Vdc
0 Minusleiter Zubehor 300 mA
10 Minusleiter Blinkleuchte 24 Vdc
11 Plusleiter Blinkleuchte 15 W max
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Steuerbare Torantriebe
Art. Beschreibung
EAM2 EKKO 300D Linearantrieb 24 V 3 m 300 kg
EAM3 EKKO 400D Linearantrieb 24 V 4 m 250 kg
EIM1 Unterflurantrieb HIDDY 200D 24 V 2 m 200 kg

Trimmer-Funktion

Trimmer | Beschreibung
TCA Zeit fur automatisches SchlieBen (kann zwischen 2 und 120 Sekunden eingestellt werden, den Trimmer nach rechts drehen, um die Zeit zu erhdhen)

FM1 Antriebskraft Motor M1 (Einstellung des Drehmoments fir Motor M1, den Trimmer nach rechts drehen, um die Antriebskraft zu erhdhen)
FM2 Antriebskraft Motor M2 (Einstellung des Drehmoments fuir Motor M2, den Trimmer nach rechts drehen, um die Antriebskraft zu erhéhen)
VS Abbremsgeschwindigkeit (Einstellung der Abbremsgeschwindigkeit beider Motoren, den Trimmer nach rechts drehen, um die Geschwindigkeit zu erhdhen)
\" Standardgeschwindigkeit (Einstellung der Standardgeschwindigkeit beider Motoren, den Trimmer nach rechts drehen, um die Geschwindigkeit zu erhdhen)

Tastenfunktionen

Taste Beschreibung

PROG Taste fir die Laufwegprogrammierung

MRX Taste zum Programmieren oder Léschen der Funkfernsteuerungen
51 Steuertaste fiir Schrittmotor

Funktionen der Dip-Schalter

DIP-Schalter | Funktion Status | Beschreibung
DIP 1 Automatisches | OFF Automatisches Schlief3en nicht aktiviert
SchlieBen ON Automatisches SchlieRen aktiviert
Hausanlage aktiviert (wahrend der Tor6ffnung ist es nicht méglich, die Bewegung mit einem Funkbefehl oder
Uber die Eingange 51 (Schrittmotor) und 52 (FuRgangeroffnung) anzuhalten. Bei aktivierter SchlieBautomatik
Mehrfamilien- | OFF (DIP 1 = ON) und gedffnetem Tor erneuert ein weiterer Schrittbefehl (Klemme 51 oder Funkbefehl) die Pause-
DIP 2 haus nzeit; wenn der Eingang 51 besetzt bleibt, setzt das Steuergerat die Zahlung der Pausenzeit bis zur Freigabe
des Eingangs aus (fur den Anschluss eventueller Windungen oder Timer)
ON Hausanlage nicht aktiv
FF | Vorblink icht aktiviert
DIP 3 Vorblinken 0O orb !n en mc. .a ivie —
ON Vorblinken aktiviert, vor der Torbewegung leuchtet die Blinkleuchte 3 Sekunden lang auf
DIP 4 Eingangstyp OFF Eingang 63 als interne Lichtschranke
63 ON Eingang 63 als Kontaktleiste (fur Typ der Kontaktleiste siehe DIP 7)
OFF Funktion Lichtschrankentest nicht aktiv
Lichtschran- Funktion Lichtschrankentest aktiv: Die Phasenklemme Zubehér Minus (0) geht fiir ein paar Sekundenbruchteile
DIP 5 kentest ON vor Beginn des Vorgangs aus, eventuelle Zubehore, die eine standige Stromversorgung erfordern (z. B. Emp-
fanger der Fotozellen), mussen den Minusimpuls der Versorgungsspannung von einem gemeinsamen Kontakt
der Eingénge erhalten (Klemme 99).
OFF Ausgang 12 als Zufahrtsbeleuchtung (LCO): Bei jeder Torbewegung bleibt der Ausgang 100 Sekunden lang aktiv.
DIP 6 Ausgang 12 Die Tasten der auf dem zweiten Funkkanal gespeicherten Funkfernsteuerungen steuern eine FuRgangeréffnung an
gang ON Ausgang 12 als Funk-Hilfsausgang: Die Tasten der auf dem zweiten Funkkanal gespeicherten Funkfernsteu-
erungen aktivieren den Ausgang 1 Sekunde lang
DIP 7 Art der Kontak- | OFF Kontaktleiste mit Ruhekontakt
tleiste ON Resistive Kontaktleiste, Arbeitskontakt mit Ausgleichswiderstand 8,2 K ohm in Parallelschaltung
Schnelles OFF Schnelles Schliel®en nicht aktiviert
DIP 8 SchlieRen ON Funktion Schnelles SchlieRen aktiviert: Die Auslésung der Lichtschranke beim SchlieRen (Klemme 62) setzt die
Zeit fir automatisches SchlieRen auf 5 Sekunden nach Freigabe
OFF Funktion GegenstoR fiir Elektroschloss nicht aktiviert
DIP 9 DruckstoR ON Funktion GegenstoR fiir Elektroschloss aktiviert (erleichtert die Entriegelung und anschlieRende Verriegelung
des Elektroschlosses)
DIP 10 Motor mit/ohne | OFF Die angeschlossenen Motoren sind mit Encoder ausgestattet
Encoder ON Die angeschlossenen Motoren sind nicht mit Encoder ausgestattet
LED-Funktionen
LED Status Beschreibung
PWR OFF Keine Netzversorgung
ON Netzversorgung
2 Blinkimpulse Lichtschrankentest fehlgeschlagen (falsche Verkabelung oder Lichtschranken belegt)
3 Blinkimpulse Problem auf dem Schaltkreis fur die Aktivierung von Motor M1
4 Blinkimpulse Problem auf dem Schaltkreis fir die Aktivierung von Motor M2
5 Blinkimpulse Problem am Encoder M1 (Encoder M1 funktioniert nicht oder falsche Encoder-Verkabelung)
PRG 6 Blinkimpulse Problem am Encoder M2 (Encoder M2 funktioniert nicht oder falsche Encoder-Verkabelung)
(oder Blinkleuchte) | 7 Blinkimpulse Schwerer Fehler auf EEPROM (EEPROM-Speicher nicht vorhanden oder defekt)
8 Blinkimpulse Timeout Motoren (Getriebemotor entriegelt oder beschadigt)
9 Blinkimpulse Sicherung F2 durchgebrannt
10 Blinkimpulse | Fehler Uberstrom Motor M1
11 Blinkimpulse | Fehler Uberstrom Motor M2
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OFF Wenn der Motor M1 in Betrieb ist: Kein Encoder-Signal (Encoder funktioniert nicht) oder Motor M1 ohne Encoder
4 ON Wenn der Motor M1 in Betrieb ist: Encoder-Signal vorhanden (angezeigt mit sehr schneller Blinkfolge, abhangig
von der Motordrehzahl)
OFF Wenn der Motor M2 in Betrieb ist: Kein Encoder-Signal (Encoder funktioniert nicht) oder Motor M2 ohne Encoder
45 ON Wenn der Motor M2 in Betrieb ist: Encoder-Signal vorhanden (angezeigt mit sehr schneller Blinkfolge, abhangig von
der Motordrehzahl)
51 OFF Eingang Schrittmotor (Klemme 51) nicht beschaltet
ON Eingang Schrittmotor (Klemme 51) beschaltet
52 OFF FuRgangereingang (Klemme 52) nicht beschaltet
ON FuRgangereingang (Klemme 52) beschaltet
61 OFF Stoppkontakt (Klemme 61) offen (beschaltet)
ON Stoppkontakt (Klemme 61) geschlossen (nicht beschaltet)
62 OFF Lichtschranke beim §chlief5en beschaltet (Klemme 62 offen)
ON Lichtschranke beim Offnen nicht beschaltet (Klemme 62 geschlossen)
63 OFF Lichtschranke oder Kontaktleiste beschaltet (Klemme 63 offen)
ON Lichtschranke oder Kontaktleiste nicht beschaltet (Klemme 63 geschlossen)

Laufwegeinstellung
HINWEIS: Zur Laufwegeinstellung muss das Tor stillstehen.
WARNUNG! WAHREND DER LAUFWEGEINSTELLUNG SIND DIE SICHERHEITSEINRICHTUNGEN DEAKTIVIERT.

Schnelle Einstellung, Getriebemotoren mit Encoder (DIP 10 = OFF)
(Abbremsung auf 30 % des Laufwegs, Verzégerung beim Offnen 3 s, Verzégerung beim SchlieRen 6 s)

Nr. | Tastendruck | Phase Beschreibung
1 | PROG Aktivierung der Die Programmiertaste PROG mindestens 3 Sekunden lang driicken, bis die LED PRG beginnt, langsam zu
Prozedur blinken, dann PROG loslassen
. . Die Taste 51 dricken:
2 |51 izt Fe] LA M2 schlieRt mit abgebremster Geschwindigkeit bis zur mechanischen Arretierung fiir die Schlieendlage
3 |- Schlief3en Fligel M1 | M1 schlie3t mit abgebremster Geschwindigkeit bis zur mechanischen Arretierung fir die SchlieRendlage
4 |- Offnen Fliigel M1 M1 6ffnet mit abgebremster Geschwindigkeit bis zur mechanischen Arretierung fiir die Offnungsendlage
5 |- Offnen Fliigel M2 M2 éffnet mit abgebremster Geschwindigkeit bis zur mechanischen Arretierung fiir die Offnungsendlage
n . M2 schlief3t mit normaler Geschwindigkeit, bremst bei 70 % des Laufwegs ab und lauft bis zur mechani-
6 |- SchlieRen Fligel M2 : . : .
schen Arretierung fir die SchlieBendlage weiter
7 |- SchlieRen Fliigel M1 M1 schlle[&t_mlt nor_r_nak_ar Ges<_:hwmd|gke|t, b!'emst bei 70 % des Laufwegs ab und lauft bis zur mechani
schen Arretierung fr die Schliefendlage weiter
8 |- Kompletter Zyklus Das Tor f_L_Jhrt einen kompletten Offnungs- und Schlief3zyklus mit den Werkseinstellungen fir Bremsweg
und Verzégerung aus
9 |- Ende des Vorgangs | Die LED PRG erlischt. Vorgang abgeschlossen

Hinweis: Mit dieser Programmierung sind die mechanischen Anschlige sowohl beim Offnen als auch beim SchlieRen und sowohl wahrend der Program-
mierung als auch beim normalen Betrieb erforderlich. Die Phasen auf grauem Hintergrund beziehen sich auf eine Anlage mit Doppelfliigel und entfallen

bei einzelnen Torfligeln.

Erweiterte Einstellung, Getriebemotoren mit Encoder (DIP 10 = OFF)
(Vom Installateur programmierte Abbremsung und Verzégerung)

Nr. | Tastendruck | Phase Beschreibung

1 |PROG Aktivierung der Die_ Pro_gramm_i_ertaste PRO_G d!'tlcken und gedriickt hglten, die LED PRG beginnt, langsam zu blinken,

Prozedur weiterhin gedriickt halten, bis die LED PRG schnell blinkt, dann PROG loslassen.
. . Die Taste 51 driicken:

2 |51 Seneien gl M2 schlieRt mit abgebremster Geschwindigkeit bis zur mechanischen Arretierung fur die Schlielendlage

3 |- Schlieflen Fligel M1 M1 schlie3t mit abgebremster Geschwindigkeit bis zur mechanischen Arretierung fir die SchlieRendlage

4 |- Offnen Fliigel M1 M1 o6ffnet mit normaler Geschwindigkeit

5 |51 Eir]ste_l_lung Bremspunkt | 51 Qrﬂcken, um den Punkt zu bestimmen, an dem die Abbremsung beim Offnen des Torfliigels M1
beim Offnen M1 beginnen soll

6 |51 Einstellung der Off- 51 d_r_l'jcken, um den Punkt der Offnungsendl__age des Torfliigels M1 zu bestimmen oder warten, bis der
nungsendlage M1 Torfligel an der mechanischen Arretierung fur die Offnungsendlage angekommen ist

7 |- Offnen Fliigel M2 M2 6ffnet mit normaler Geschwindigkeit

8 |51 Einstellung Bremspunkt | 51 driicken, um den Punkt zu bestimmen, an dem die Abbremsung beim Offnen des Torfliigels M2
beim Offnen M2 beginnen soll

9 |51 Einstellung der Off- 51 dl_'_'L'lcken, um den Punkt der Offnungsendl__age des Torfliigels M2 zu bestimmen oder warten, bis der
nungsendlage M2 Torfligel an der mechanischen Arretierung fur die Offnungsendlage angekommen ist

10 |- Schlie3en Fligel M2 M2 schlie3t mit normaler Geschwindigkeit

1 |51 Eir_]stellung Bremspunkt | 51 c_irijcken, um den Punkt zu bestimmen, an dem die Abbremsung beim SchlieRen des Torfligels M2
beim SchlieRen M2 beginnen soll

12 |- Abschluss SchlieBvor- | Der Torfliigel M2 bewegt sich so lange weiter, bis er die mechanische Arretierung fiir die Schlielendlage
gang M2 erreicht hat

13 |- Schlielen Flugel M1 M1 schlief3t mit normaler Geschwindigkeit

14 |51 Eir_]stellun_g Bremspunkt | 51 d_rijcken, um den Punkt zu bestimmen, an dem die Abbremsung beim SchlieRen des Torfligels M1
beim SchlieRen M1 beginnen soll

15 |- Abschluss SchlieRvor- | Der Torfligel M1 bewegt sich so lange weiter, bis er die mechanische Arretierung fiir die Schlielendlage
gang M1 erreicht hat
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16 |- Offnen Fliigel M1 Der Torfliigel M1 nimmt die Offnung mit normaler Geschwindigkeit wieder auf
17 |51 Emste_l_len Bl Ve g AT 51 driicken, um die Verzdgerungszeit beim Offnen zu bestimmen
beim Offnen
18 Abschluss der Offnung M2 startet mit normaler Geschwindigkeit und beide Torfliigel erreichen die Offnungsendlage
19 |- SchlielRen Flugel M2 Der Torfligel M2 nimmt die SchlieBung mit normaler Geschwindigkeit wieder auf
Einstellung der Verzégerung - . .. L . .
20 (51 beim SchlieRen 51 driicken, um die Verzdgerungszeit beim SchlieRen zu bestimmen
21 |- Abschluss Schlievorgang M1 startet mit normaler Geschwindigkeit und beide Torfliigel erreichen die Offnungsendlage
22 |- Ende des Vorgangs Die LED PRG erlischt. Vorgang abgeschlossen

Hinweis: Mit dieser Programmierung sind die mechanischen Schliefanschlage sowohl wahrend der Programmierung als auch beim normalen Betrieb
erforderlich. Die Phasen auf grauem Hintergrund beziehen sich auf eine Anlage mit Doppelfligel und entfallen bei einzelnen Torfligeln.

Schnelle Einstellung, Getriebemotoren ohne Encoder (DIP 10 = ON)
(Abbremsung auf 30 % des Laufwegs, Verzdgerung beim Offnen 3 s, Verzégerung beim SchlieRen 6 s)

Nr. | Tastendruck | Phase Beschreibung

1 |PROG Aktivierung der Prozedur IDie Programmiertaste PROG mindestens 3 Sekunden lang driicken, bis die LED PRG beginnt,
angsam zu blinken, dann PROG loslassen.

2 |51 seiizien Figel e II\D/IIS ;r:slti(zggn?i;u:gfgéler Geschwindigkeit bis zur mechanischen Arretierung fiir die SchlieRendlage

3 |- Schlielen Fligel M1 M1 schlie8t mit normaler Geschwindigkeit bis zur mechanischen Arretierung fiir die SchlieRendlage

4 |- Offnen Fliigel M1 M1 &ffnet mit normaler Geschwindigkeit bis zur mechanischen Arretierung fiir die Offnungsendlage

5 |- Offnen Fliigel M2 M2 6ffnet mit normaler Geschwindigkeit bis zur mechanischen Arretierung fiir die Offnungsendlage

6 |- SchlieRen Fligel M2 M2 schlieRt mit normaler Geschwindigkeit bis zur mechanischen Arretierung fiir die Schlieendlage

7 |- Schlielen Fligel M1 M1 schlie8t mit normaler Geschwindigkeit bis zur mechanischen Arretierung fiir die SchlieRendlage

8 |- Kompletter Zyklus Das Tor fiihrt ginen kompletten Offnungs- und SchlieRzyklus mit den Werkseinstellungen fiir Brems-
weg und Verzdgerung aus.

9 |- Ende des Vorgangs Die LED PRG erlischt. Vorgang abgeschlossen

Hinweis: Mit dieser Programmierung sind die mechanischen Anschlidge sowohl beim Offnen als auch beim SchlieRen und sowohl wahrend der Program-
mierung als auch beim normalen Betrieb erforderlich. Die Phasen auf grauem Hintergrund beziehen sich auf eine Anlage mit Doppelfliigel und entfallen
bei einzelnen Torfligeln.

Erweiterte Einstellung, Getriebemotoren ohne Encoder (DIP 10 = ON)
(Vom Installateur programmierte Abbremsung und Verzdgerung)

Nr. | Tastendruck | Phase Beschreibung
- Die Programmiertaste PROG druicken und gedrickt halten, die LED PRG beginnt, langsam zu blin-
1 |PROG Aktivierung der Prozedur | o, "\ iterhin gedriickt halten, bis die LED PRG schnell blinkt, dann PROG loslassen
. . Die Taste 51 dricken:
2 |51 senizien gl M2 schlie8t mit normaler Geschwindigkeit bis zur mechanischen Arretierung fiir die SchlieRendlage
3 |- Schlief3en Fligel M1 M1 schlie3t mit normaler Geschwindigkeit bis zur mechanischen Arretierung fiir die Schlielendlage
4 |- Offnen Fliigel M1 M1 6ffnet mit normaler Geschwindigkeit
5 |51 Einstellung Bremspunkt 51 driicken, um den Punkt zu bestimmen, an dem die Abbremsung beim Offnen des Torfliigels M1
beim Offnen M1 beginnen soll
6 |- Abschluss der Offnung M1 | Der Torfliigel M1 lauft weiter bis zur mechanischen Arretierung fiir die Offnungsendlage
7 |- Offnen Fliigel M2 M2 6ffnet mit normaler Geschwindigkeit
8 |51 Einstellung Bremspunkt 51 driicken, um den Punkt zu bestimmen, an dem die Abbremsung beim Offnen des Torfliigels M2
beim Offnen M2 beginnen soll
9 |- Abschluss der Offnung M2 | Der Torfliigel M2 lauft weiter bis zur mechanischen Arretierung fiir die Offnungsendlage
10 |- SchlieRen Fligel M2 M2 schlie8t mit normaler Geschwindigkeit
Einstellung Bremspunkt 51 driicken, um den Punkt zu bestimmen, an dem die Abbremsung beim SchlieRen des Torflligels
1 |51 . : .
beim SchlieRen M2 M2 beginnen soll
12 |- Abschluss SchlieBvorgang | Der Torfligel M2 bewegt sich so lange weiter, bis er die mechanische Arretierung fur die Schlie-
M2 Rendlage erreicht hat
13 |- Schlielen Fligel M1 M1 schlie8t mit normaler Geschwindigkeit
Einstellung Bremspunkt 51 drlicken, um den Punkt zu bestimmen, an dem die Abbremsung beim SchlieRen des Torflligels
14 |51 . - .
beim SchlieRen M1 M1 beginnen soll
15 |- Abschluss SchlieBvorgang | Der Torfligel M1 bewegt sich so lange weiter, bis er die mechanische Arretierung fur die Schlie-
M1 Rendlage erreicht hat
16 |- Offnen Fliigel M1 Der Torfliigel M1 nimmt die Offnung mit normaler Geschwindigkeit wieder auf
Einstellen der Verzgerung o ] .. 1 e (2 .
17 |51 R 51 driicken, um die Verzogerungszeit beim Offnen zu bestimmen
18 Abschluss der Offnung M2 startet mit normaler Geschwindigkeit und beide Torfligel erreichen die Offnungsendlage
19 |- SchlieRen Fligel M2 Der Torfligel M2 nimmt die SchlieBung mit normaler Geschwindigkeit wieder auf
Einstellung der Verzége- . . . . . .
20 |51 rung beim SchlieRen 51 driicken, um die Verzégerungszeit beim SchlieRen zu bestimmen
21 |- Abschluss SchlieBvorgang | M1 startet mit normaler Geschwindigkeit und beide Torfliigel erreichen die Offnungsendlage
22 |- Ende des Vorgangs Die LED PRG erlischt. Vorgang abgeschlossen

Hinweis: Mit dieser Programmierung sind die mechanischen Anschlage sowohl beim Offnen als auch beim SchlieRen und sowohl wahrend der Program-
mierung als auch beim normalen Betrieb erforderlich. Die Phasen auf grauem Hintergrund beziehen sich auf eine Anlage mit Doppelfliigel und entfallen
bei einzelnen Torfligeln.
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Programmierung der Funksteuerungen

VIMAR

Hinweis: die Programmierung der Funksteuerung kann nur bei stehendem Antrieb ausgefiihrt werden.

Programmierung des Schrittmotors

Nr. | Tastendruck Anzeige LED PRG Beschreibung
Die Taste MRX driicken und gedriickt halten, bis die LED PRG mit griinem Licht beginnt,

1 MRX Aus :
langsam zu blinken

2 -rrjr?;e Funkfernsteue- Langsames Blinken Die Taste der zu speichernden Funkfernsteuerung driicken

3 Mit Dauerlicht 1 s Taste der gespeicherten Funkfernsteuerung (neue Funkfernsteuerung)

3 Blinkimpulse Speicher voll
Programmierung des zweiten Funkkanals

Nr. | Tastendruck Anzeige LED PRG Beschreibung
Die Taste MRX driicken und gedrickt halten, bis die LED PRG mit griinem Licht beginnt,
1 MRX Aus )
schnell zu blinken
2 :—j:;e Funkfernsteue- Schnell blinkend Die Taste der zu speichernden Funkfernsteuerung driicken
3 Mit Dauerlicht 1 s Taste der gespeicherten Funkfernsteuerung (neue Funkfernsteuerung)

3 Blinkimpulse

Speicher voll

Loschen einer Funksteuerung

Nr. | Tastendruck Anzeige LED PRG Beschreibung
Die Taste MRX driicken und gedriickt halten, bis die LED PRG mit griinem Licht beginnt,
1 MRX Aus .
sehr schnell zu blinken
2 :L?:;e Funkfernsteue- Sehr schnelles Blinken Die Taste der zu I6schenden Funkfernsteuerung driicken
3 - Mit Dauerlicht 1 s Léschung erfolgt

Volistandiges Loschen des Empfiangers

Nr. | Tastendruck Anzeige LED PRG Beschreibung

1 B Aus Die Stromversorgung zum Steuergerat unterbrechen und auch die ggf. vorhandenen Batte-
rien trennen

2 MRX Permanent erleuchtet Qle Stromversorgung zum Steuergerat wieder herstellen und die Taste MRX loslassen, bis
die LED PRG erlischt

3 - Aus Vollstandiges Léschen des Empfangers abgeschlossen

Hinweis: Nach dem Loschen aller Funksteuerungen konfiguriert die erste gespeicherte Funksteuerung das Steuergerit so, dass nur Funksteu-
erungen mit Rollingcode oder mit festem Code erkannt werden.

B

* WEEE-Richtlinie iiber Elektro- und Elektronik-Altgeréte - Benutzerinformation

Das Symbol der durchgestrichenen Miilltonne weist darauf hin, dass das Altprodukt getrennt von anderen Abfallen gesammelt und gemaR den nationalen
Gesetzen der EU-Lander, die die WEEE-Richtlinie umsetzen, zugelassenen Sammelstellen zugefiihrt werden muss. Ziel ist es, negative Auswirkungen auf die
Umwelt und die menschliche Gesundheit zu verhindern, indem der korrekte Umgang mit dem Produkt als Abfall sichergestellt und eine missbrauchliche sowie
strafbare Entsorgung vermieden wird.
Fir den richtigen Umgang mit dem Produkt tiberpriifen Sie bitte die in hrem Land geltenden Bestimmungen.

« Fir weiterfiihrende Informationen, siehe www.vimar.com
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AgiToupyieg kKAépag
ey | MPVPOP ot | |reyag MePVPo0 oronsia
T AguTepeliouaa oUVOEDN PETAOKNMATIOTH 24 Vac +E O¢eTIKO TPOPOJOTIag KWAIKOTTOINTH 12 Vde
T2 Agutepeliouca oUVOEDN PETAOXNMATIOTH -E ApvnTiKS TpOPOdOaTiag KwdIKOTIOINTH
LY 2pa KwdIKoTToINTr KIivnTApa 1
21 | Avoiypa kivntrpa 1 24 Vdc 45 | SAua KwdIKOTIoINTA KIVATAPA 2
22 | KAsioipo kivnmpa 1 80 W
25 Avolyua Kivnthpa 2 24 Vdc 99 Koivég gigodol
26 | KAsiogo kivntipa 2 80 W 51 | BnuatiknA Aciroupyia (N.O.)
- - - - 52 AigAeuon meqwv (N.O.)
12 ggr\;g:llﬁio[zogarlgzng €€000U TnAexelploTnpiou/ 24 Vdc 99 Koivég €,I'0050I
1 OeTIkG EEapTUGTEY 120 mA 61 AiakotrAy (N.C.)
. . : 62 DwrokUTTapo oo kAgioipo (N.C.)
19 'EE,oBog n)\sKTler']g K)\aéaplc'xg 12 Vac 63 ®wrokoTapo (N.C.)
18 E080¢ NAeKTPIKAG KAEISApPIAg 15 VA
14 ApvnTiKS £6650U AuXViaG aVOIKTAG KAyKEAGTTIOPTAS | 24 V/dc - [eiwon kepaiag
1 OETIKO £6aPTNUATWY 120 mA ANT | Sua kepaiag
1 OEeTIKO €CAPTNUATWY 24 VVdc
0 ApvnTiKO EEAPTNHATWV 300 mA
10 ApvnTiké QAag 24 Vdc
1 OETIKO PAAG 15 W max
@ 25
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EAgyxopevol ekKIVNTEG
Kwbd. Meprypaen
EAM2 EKKO 300D ypappikog ekkivntig 24 V 3 m 300 kg
EAM3 EKKO 400D ypappikog ekkivnTAg 24 V 4 m 250 kg
EIM1 Yméyeiog ekkivntrig HIDDY 200D 24 V 2 m 200 kg
A&g1Toupyieg Tou trimmer
Trimmer | Mepiypaen
TCA Xpdvog autépaTou KAEIGiPaTOG (UTTopEi va puBpIoTel aTmd 2 éwg 120 SeuTEPOAETTTA), TTEPICTPEWTE TO trimmer Se€I00TPOPA VIO VA QUEACETE TOV XPOVO)
FM1 Auvapn kivntipa M1 (puBpioTte Tn potrA Tou KivntApa M1, TrepioTpéwTe TO trimmer de§I6aTPOPA yIa va augnaeTe TN duvapn)
FM2 Aubvapn kivntipa M2 (puBpioTe Tn poTrA Tou KivnTApa M2, TrepioTpéwTe To trimmer 3e§I6aTPOPA yIa va augnaeTe Tn duvapn)
VS Taxutnta empBpaduvong (pubuioTe TNV TaxUTNTA £TIBPASUVONG Kal Twv U0 KIVATAPWY, TTEPIOTPEWTE TO trimmer de€I00TPOPa yia va QUEACETE TV TaxUTNTA)
\' Tutmikr) TaxUTnTa (puBioTe TNV TaXUTNTO EMRPAdUVONG Kal Twv dUO KIVATAPWY, TTEPIOTPEWTE TO trimmer 3e€I6GTPOQPA yIa va QUENOETE TNV TaxUTNTA)
AeiToupyieg TWV TARKTPWYV
MARKTpO | Mepiypagn
PROG MAAKTPO TTPOoypappaTIoyoU TNG dIadpoung
MRX [MAAKTPO TTPOYPAUUATIONOU 1) S1aypa®ng TwV TNAEXEIPICTNPIWYV
51 MAAKTPO €vTOAAG BNHATIKAG AciToupyiag
Aeitoupyieg Twv Dip-switch
Dip AgiToupyia Kardaotaon | Nepiypagn
DIP1 | AuTéparo KAgioio OFF Mn svspvono[npsvo (?UTO[JGTO E(Aaolpo
ON Evepyotroinuévo autdpaTto KAgioiyo
Evepyotroinuévn Aeitoupyia TroAukartoikiag (katd To dvolypa Tng KaykeAdTropTag, dev eival duvaTh n SIaKoTTA
NG Kivnong PEow €VIOAAG TOU TNAEXEIPIOTNPIOU 1) HECW TwV €I008WV 51 (BnuaTtikr) Asiroupyia) kai 52 (SiEAeuon
. medwv). Me n Aeimoupyia autépatou kAeigipaTtog evepyotroinuévn (DIP 1 = ON) kai TNV KayKEAGTTOPTA OVOIKTA, N
pip2 | /\emoupyia OFF €K VEOU EVTOAr] BHATIKIC AeIToupyiag (eTagri KAEUag 51 1} eVIOAT) TNAEXEIPIOTNPIOU) AVAVEWVEI TOV XPOVO TIAUCNC
TOAUKaTOIKiaG Kal €4V N €i0050¢ 51 TIOPAEIVE! EVEPYOTTOINUEVN, N KEVTPIKY HOVASA avaoTéAAEl TN HETPNGN TOU SIAOTAOTOG
TTalong PéxpP! va atrevepyotroinBei n €icodog (yia Tn olvoean TBaVWY GTTEIPWY A TOU XPOovodIaKOTITN)
ON Mn evepyotroinuévn Aeiroupyia TTOAUKATOIKIOG
DIP3 | MpoavahauT OFF Mn svspyowotnusvr] TTpOC(VG)\(X’p'ITr] : : : : i
ON Evepyotroinuévn mpoavaAauTr, TTpIV atré TNV Kivnaon TnG KayKEAGTTOPTAG TO PAAG avAaBel yia 3 SeUTEPOAETTTA
, , OFF Eicod0g 63 wg E0WTEPIKO GWTOKUTTAPO
DIP 4 | Turrog e10650u 63 ON Eicodog 63 wg guaioBnTo dkpo (yia Tov TUTTO Tou guaicBnTou dkpou, BA. DIP 7)
OFF Mn evepyotroinuévn Asiroupyia foto test
DIP5 | Foto test Evepyomoinpévn Aeimoupyia foto test: n apvnrikn emaen kAépag Tpogodoaoiog eEaptnudTwy (0) aTTeVEPYOTTOIETAI YIa JEPIKG
ON KAGopaTa Tou SeUTEPOAETTTOU TTPIV OTTd TNV €vapén Tou eAlypou. Ta egapTAipaTa TIou XPeialovTal Péviun Tpo@odoaoia (TT.x.
OEKTEG QWTOKUTTAPWY) TTPETTEI VA AGBOUV TO apvnTIKG TG TPOPOS0aiag atTd KoIvh £TTaQr Twv eI06dwV (ETTaQég KAEpag 99)
"E€080¢6 12 wg Bondntikd @wg (LCO): oe kABe Kivnon Tng KaykeASTTOPTaG N £€000G Trapapével evepyotroinuévn yia 100
OFF OeuT.
DIP 6 |'E¢odog 12 To TAAKTPA Twv aTToBNKEUPEVWY TNAEXEIPIOTNRIWY aTO SEUTEPO KavaAl TnAexeIpIoTnpiou divouv evioAr diEAeuong Tredwv
ON ’Eﬁpéog 12 wg BonBénTikn é§o§og Tn)\exuplompiou: Ta TIANKTPA TWV ATTOBNKEUPEVWY TNAEXEIPIOTNPIWY OTO
OeUTEPO KaVAAI THAEXEIPIOTNPIOU EVEPYOTTOIOUV TNV ££000 yia 1 JeuT.
DIP 7 '!'Cmog euaiodnrou | OFF EuaiobnTo dkpo ue €TTa@A Kavovika KAEIOTA
QKpou ON Quikd euaioBnTo AKPO, ETTAPK) KAVOVIKE QVOIKTH PE avTioTaon e§ilooppotnang 8,2 K Ohm og TapdAAnAn alvdeon
OFF Mn evepyoTtroinuévo ypAyopo KAEioIuo
DIP 8 | priyopo kAgioipo ON EvepyoTroinuévn Aeitoupyia ypriyopou KAEIGIHATOG: N TTapéuBacn Tou QWTOKUTTAPOU OTo KAEioIHO (ETTagA
KAépag 62) puBpilel Tov xpdvo auTdUaTOU KAEIGIHOTOG OTA 5 SEUTEPOAETITA KATA TNV ATTEVEPYOTTOINGT TOU
OFF Mn evepyoTroinuévn Agitoupyia TTAAPOU yia NAEKTPIKH KAEIOOPIA
DIP 9 | Aermoupyia TTaApou ON Evepyotroinuévn Aeiroupyia TTaAHoU yia NAEKTPIKNA KAEIBAPIA (SIEUKOAUVEI TNV OTTACQGAIoN KOl TV ETTAVAQOPd
TNG NAEKTPIKAG KAEISapIAg)
DIP 10 Kivatipag pe/xwpic | OFF O1 ouvdedepévol KIvNTHPEG SIaBETOUV KWwBIKOTTOINTA
KwaIKoTToINTr| ON O1 oUVBEDEPEVOI KIVNTAPES BEV SIABETOUV KWBIKOTTOINTA
A&giToupyieg Auxviwv LED
Auxvia LED |Kardotaon | Mepiypaen
PWR OFF Atrouaia Tpogpodoaiag SIKTUoU
ON Mapouaia Tpopodoaciag dIKTUOU
2 avoAapTréG | AVETTITUXNG EAEYXOG GWTOKUTTAPWY (ECQOAPEVN KOAWDIWGN ) KATEIANUUEVA GWTOKUTTAPA)
3 avoAapTtrég | Avixveuon TTPoBAAUOTOG OTO KUKAWMO TTOU EVEPYOTTOIEI TOV KivnTrpa M1
4 avahaptrég | Avixveuan TTPoBARPOTOG 0TO KUKAWHO TTOU EVEPYOTTOIEI TOV KIvNTrApa M2
5 avahaptrég | MpoRAnua atov kwdikotroinTA M1 (o kwdikoTrointig M1 dev AeiToupyei i N kaAwdiwaon Tou KwdIKOTToINTA gival Ea@aApévn)
PRG 6 avolapTtrég | MpdRAnua otov kwdikotroinTh M2 (0 kwdikotroinTAg M2 dev Aeitoupyei A N KaAwdiwaon Tou KwWAIKOTToINTH €ival E0@aApévn)
(1 PAag) 7 avahopTrég | ZoBapo o@dAua oto EEPROM, n pvun EEPROM &ev uttdpxel A €xel UTTOOTEN (nUId
8 avahapTrég | Agn xpovou avapovig KIvTAPwY (0 KIVNTAPAG PE PEIWTAPA EXEl ATTACPANIOTEI 1) £XEI UTTOOTEI {nuId)
9 avolapTtrég | Kapévn aoedAeia F2
10 avaAopTTéG | Z@AAua utrepévTaong KivnTipa M1
11 avaAapTréG | ZOAApa utTEPEVTAONG KIvnTrpa M2
26 &)
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OFF 'OTGY 0 KIVNTAPOG M1 AeiToupyei: atmoucia oRparog KwdikotoIinTA (0 kwdIKoTroINTAG dev AciToupyei) ) kivnTApag M1
41 XWPig KwAIKOTTOINTA
ON Orav o |’<|vr]Tr']pag M1 )\slToupysi: (X'ITO’UOI'G OAPATOG KWOIKOTTOINTH (EUPAVICETal WG TTOAU YPriyopn avoAauTIr) avaAoya pe
TNV TaXUTNTA TTEPICTPOPIG TOU KIVNTAPAQ)
OFF 'OTC(Y 0 KIVNTApag MZ Aeitoupyei: ammoucia opatog KwdikotroINTh (0 KwdIKoTToINTAG dev AeiToupyei) 1 KivnTApag M2
45 XWPIg KWAIKOTTOINTH
ON Orav o kivnmpag M2 Asiroupyei: atroudia GAPATOG KWAIKOTOINTA (EP@avifeTal wg TTOAU ypriyopn avaAautf avaAoya pe Tnv
ToxXUTNTA TTEPIOTPOPAG TOU KIVNTAPA)
51 OFF Mn evepyotroinuévn €icodog BnuaTikAg Aeiroupyiag (ea@r KAEuag 51)
ON Evepyotroinuévn gicodog Bnuartikng Asitoupyiag (emraer] kKAépag 51)
52 OFF Mn evepyotroinuévn gicodog SiEAeuong eV (ETTapn KAEuag 52)
ON Evepyotroinuévn gicodog diéAeuang Tmedwv (eTTagr KAEpag 52)
61 OFF AvoIKTA eTTa®n SIOKOTTAG (ETTA®R KAEpAGg 61) (evepyoTToinuévn)
ON KAeio era@r| 81akoTTAG (eTTa@r) KAéuag 61) (un evepyotroinuévn)
62 OFF Evepyotroinuévo @wToKUTTapO OTO KAEIOIPO (avOIKTA TTA®N KAéUag 62)
ON Mn gvepyoTroinuévo @WTOKUTTAPO OTO Gvolypa (KAEIOTH £TTa®r KAEpag 62)
63 OFF Evepyotroinuévo @wTokUTTApO 1) euaicONTo AKPO (QVOIKTH £TTAQPH KAEUOG 63)
ON Mn evepyoTroiNuéVO QWTOKUTTAPO 1) €uaioBNTO AKPO (KAEIOTA £TTAPN) KAEPAG 63)

BaBuovounon d1adpopng KaykeAOTTOPTAG
ZHMEIQZH: Na va ekteAéoeTe Tn Badpovopnon Tng 31a3popNng, N KAYKEAGTTOPTA TTPETTEI VA Eival aKivnTh.
NPOZOXH! KATA TH BAOGMONOMHZH THXZ AIAAPOMHZ THZ KArKEAOIMOPTAZ Ol AZ®AAEIEZ EINAI ANENEPIOMNOIHMENEZ.

FpAyopn BaBpovopnon, KivnTAPEG ue peiwTApa kal kwdikotrointh (DIP 10 = OFF)
(emBpaduvon oto 30% Tng diadpopng, kabuoTépnon oTo dvolyua 3 SeuT., KABUOTEPNOT OTO KAEiOIUO 6 BEUT.)

Narnua . -
Ap. ——— ddon Mepiypagn
. . MartAoTe To TAAKTPO TTPoypappaTiopolu PROG yia TouAdxioTov 3 SeuTepOAETITA PHEXPI N Auyvia
1 |PROG Evepyorroinon diodikaciag LED PRG va apxioe va avaBooBrvel. ApAaTe To TAfkTpo PROG
2 |51 KAeio1po UAou M2 e IIUL DS ) ) e )
To M2 kAegivel pe apyn TaxUTNTa HEXPI TOV UNXAVIKO TEPUOTIKO SIAKOTITN OTO KAEIoIUO
3 |- KAgioipo euAAou M1 To M1 kAeivel pe apyn TaxuTnTa PHEXPI TOV INYXAVIKO TEPUATIKO SIAKOTITN OTO KAEIOIPO
4 |- Avolyua @UAAou M1 To M1 avoiyel ye apyn TaxUTnNTa HEXP! TOV INXAVIKO TEPUATIKO SIAKOTITN OTO Avolyua
5 |- Avolyua @UAAou M2 To M2 avoiyel e apyn TaxuTnTa PEXPI TOV NXAVIKO TEPUATIKO SIAKOTITN OTO Avolyua
6 |- KAgiono poAou M2 To M2 K{\Elvsl ME vaovu(n TaxuTnTa, (?'TO 70% Tng diadpopung emBPadUveTal Kal CUVEXICEl HEXPI TOV
UNXAVIKO TEPUATIKG OIAKOTITN OTO KAEIOIUO
7 |- KAgioiuo @OMou M1 To M1 K)'\SIVSI ME vaovu(n TaxutnTa, C’ITO 70% Tng d1adpoung eRPAdUVETAI KOl GUVEXICEl PEXPI TOV
HNXAVIKO TEPUATIKO SIGKOTITN OTO KAgioIUO
. . H kaykeAOTTOPTO EKTEAET EVav TTARPN KUKAO QVOIyHOTOG KOI KAEICIHATOG PE TNV TTPOETTIAEYHEVN
8 |- MAAPNG KUKAOG X . . . .
améoTaon empBPAaduvong Kal TO TTPOETTIAEYUEVO BIGoTNUA KaBuoTépnong.
9 |- TéNog diadikaaiag H Auxvia LED PRG ofrjvel. H diadikacia oAokAnpwOnke

Znueiwon: pe autév Tov TUTTO TTPOYPAPHATICHOU aTTAITOUVTAI HNXAVIKOI TEPHATIKOI SIOKATITEG OTO GVOIYHA KOl OTO KAEITIPO, TOOO KATA TOV TTPOYPAHOTI-
OMO6 600 Kal OTIG KAVOVIKEG KIVIOEIG. O pATEIG IE YKPI OVTO aPOopoUV TNV yKaTacTaon SITTAOU @UAAOU Kal Sev EKTEAOUVTAI OTNV TTEPITITWON EYKOTAOTOONG
Hovou @UAAou.

Mponypévn Babuovounaon, KIVNTAPEG HE MEIWTAPA Kal KwdikotroinTh (DIP 10 = OFF)
(TTpoypappaTIopéveS ETMIRPAdUVOEIG Kal KABUOTEPATEIG OTTO TOV TEXVIKO EYKATACTOONG)

Néarnua . .
Ap. ——— ®don Mepiypaen
MatoTe TapaTeTapéva To TTANKTPO TTpoypappatiopol PROG. H Auyvia LED PRG apyigel va ava-
1 |PROG Evepyotroinon diadikaciog BooBrvel apyd. ZuvexioTe va TTataTte To TTANKTPO pEXP! N Auxvia LED PRG va apxioel va avapo-
oBnvel ypriyopa. Apriote To PROG
2 |51 KAeio1po UAMou M2 MG IIULI[EDSE ) ) e )
To M2 kAegivel pe apyn TaxUTNTa HEXP! TOV UNXAVIKO TEPUATIKO SIAKOTITN OTO KAEIOIUO
3 |- KAgioipo @UuAAou M1 To M1 kAeivel pe apyn TaxuTnTa PHEXPI TOV INXAVIKO TEPUATIKO SIAKOTITN OTO KAEIOIPO
4 |- Avolypa @UAAou M1 To M1 avoiyel e Kavovikr) TaxuTnTa
5 |51 E::gmﬁmﬁu emppdduvong MamoTe 10 51 yia va kaBopioeTe To onueio évapéng Tng empPBpaduvang oTo dvolyua Tou @UAAou M1
6 |51 PUBuion onueiou diakotrig o1o | MatroTe 10 51 yia va kaBopioeTe To onueio TTARPOUG avoiyuatog Tou @UAAoU M1 1) TrepipéveTe
avolypya M1 UEXP! TO UAAO va @TACEI OTOV PNXAVIKO TEPUATIKO BIOKOTITN OTO GVOIYUa
7 |- Avolyua @UAAou M2 To M2 avoiyel pe Kavovikr) TaxuTnTa
PUBuion onueiou empBpdduvong ; . L . . .
8 |51 070 Gvolypa M2 MatmoTe 10 51 yia va kaBopiceTe To onueio évapéng Tng emPBpaduvong oTo Avolypa Tou UAAou M2
9 |51 PUBuion onueiou diakotrig o1o | MNMatrjoTe 10 51 yia va kaBopioeTe To onueio TTAPoUG avoiyuatog Tou @UAAoU M2 1) TrepIpéveTE
avoiypa M2 UEXP! TO GUAAO va @TACEI GTOV PUNXAVIKO TEPUATIKO BIOKOTITN OTO GVOIYUO
10 |- KAgioipo @UAAou M2 To M2 kAegivel pe Kavovikr TaxutnTa
PuUBuion onpeiou empBpaduvong 5 . o . o o
11 |51 070 KAEioIuo M2 MamoTe 10 51 yia va kaBopiceTe To onuEio évapéng Tng eMPBPAdUVONG OTO KAEICIUO Tou GUAAoU M2
12 |- MAApeg KAgioipo M2 To @UANO M2 GuveyiCel TNV Kivnon PMEXPI TOV PUNXAVIKO TEPUATIKG BIOKOTITN OTO KAEIGIMO
13 |- KAgioipo euAAou M1 To M1 kAegivel pe kavovikr TaxutnTa
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14 |51 PqulorJ onueiou empBpdduvong MatAoTe 10 51 yia va kaBopioeTte To anueio évapgng Tng emBpaduvong oTo KAgioIJo Tou pUAAou M1

070 KAgiolyo M1

15 |- MAApeg KAgiopo M1 To @UANO M1 cuveyiCel TNV Kivnon HEXPI TOV PNXAVIKO TEPUATIKG BIOKOTITN OTO KAEITINO
16 |- Avolyua @UAAou M1 To @UAAO M1 avoiyel e Kavovikr TaxuTnTa
17 | 51 E\L/Jg:;f(? DTN @1 MatAoTe 10 51 yia va KaBopioeTe Tov XpOvo KaBuoTEPNOoNG GTO GVOIYUa
18 OAokArfpwaon avoiyuaTtog To M2 &ekiva pe KavoviKA TaxUTnTa Kal EKTEAEITAl TTAPEG Avolyua Kal Twv 6Uo GUAAWV
19 |- KAgioipo @UAAou M2 To @UAAO M2 kAegivel pe Kavovikr TaxUTnTa
20 (51 E;seig:ﬁg ST Ene MatAoTe 10 51 yia va kaBopioeTe Tov xpOvo KaBuoTEPNong OTO KAEIgIUO
21 |- MAApES KAgioIuo To M1 &ekiva Pe KavoVvIKA TaXUTNTA KAl EKTEAEITAI TIANPEG KAEITIPO Kal Twv dU0 QUAAWV
22 |- TéAog diadikaaiag H Auxvia LED PRG oBrvel. H diadikaoia oAokAnpwOnke

Znueiwon: pe autév Tov TUTTO TTPOYPANMATIOHOU ATTAITOUVTAl UNXAVIKOI TEPUATIKOI SIOKOTITEG OTO KAEIOIUO TOOO KATA TOV TTPOYPANMPATIONO OO0 Kal OTIG
KOVOVIKEG KIVATEIG. O pATEIG PE YKPI POVTO aPopoUv TNV eykaTaoTacon dITTAoU @UAAOU Kal dev ekTEAOUVTOI OTNV TTEQITITWON EYKATAOTAONG HOVOU QUAAOU.

FpAyopn BaBpovopnon, KivnTAPEG HE MEIWTAPA Xwpig kwdikotroinTh (DIP 10 = ON)
(emBpdduvon oto 30% Tng diadpopng, kabuoTépnon oT1o dvolyua 3 SeuT., KaBUOTEPNON OTO KAEiOIUO 6 BEUT.)

Néarnua . .
Ap. prro?:gév ddon Mepiypagn
. . MatAoTe TO TTAAKTPO 1 il 0 PR 10 TOUAGXIOTOV UTEPOAETTTA PEXPI N AUXVi
1 |PROG | Evepyomoinon 0iadiaoias | | E0IPRA a apyon ve avapoaphve, Agnors 1o mixipe PROG. T
2 |51 KAeio1po UMou M2 ICUPABUI IR AEIAE -~ . . e )
To M2 kAgivel ue KavoVIKr) TaxUTnTa JEXPI TOV UNXOVIKO TEPUOTIKG SIOKOTITN OTO KAEioINO
3 |- KAgioipo @uAAou M1 To M1 kAgivel ue KavoVviKr) TaxUTnTa JEXPI TOV UNXOVIKO TEPUATIKG BIOKOTITN OTO KAEITINO
4 |- Avolyua @UAAou M1 To M1 avoiyel ue Kavovikr) TaxUTnTa JEXPI TOV UNXAVIKO TEPUATIKG SIOKOTITN GTO AVOIYUO
5 |- Avolyua @UAAou M2 To M2 avoiyel e Kavovikr) TaxUTnTa JEXPI TOV UNXAVIKO TEPUOTIKO SIOKOTITN GTO AVOIY U
6 |- KAgioiuo @UAAou M2 To M2 kAgivel e KaVOVIKK TaxUTNTA PEXPI TOV JNXAVIKO TEPUATIKO BIOKAOTITN OTO KAEIOIUO
7 |- KAgioipo @uAAou M1 To M1 kAgivel ue KAVOVIKN TaxUTNTa HEXPI TOV UNXOVIKO TEPUATIKG SIOKOTITN OTO KAEITIMO
. . H kaykeAOTTOPTA EKTEAET évav TTARPN KUKAO OVOIyHOTOG KOI KAEICIHATOG PE TNV TTPOETTIAEYUEVN
8 |- MARPNG KUKAOG . . . . .
améoTaon empBPAaduvong Kal TO TTPOETTIAEYPEVO BIGoTNUO KaBuoTEPNONg
9 |- TéAog diadikaoiog H Auyvia LED PRG oBrvel. H diadikacia 0AokAnpwOnke

Znueiwon: Ye autdv Tov TUTTO TTPOYPAUUOTICHOU ATTAITOUVTAI PNXOVIKOI TEPHATIKOI SIAKATITEG OTO AVOIYUa Kal 0TO KAEIOIUO, TOOO KATA TOV TTPOYPAUUATI-
OMO 600 Kal OTIG KAVOVIKEG KIVAOEIG. O1 @ATEIG IE YKPI OVTO APOopoUV Thv yKATAoTacn dITTAOU @UAAOU Kal dev EKTEAOUVTAI OTNV TTEPITITWON EYKATACTAONG
Hovou @UAAou.

Mponypévn Babuovounaon, KIVNTAPEG JE MEIWTAPA Xwpig kwdikotroinTA (DIP 10 = ON)
(TTpoypappaTIoPEVEG ETTIRPABUVOEIG KAl KABUOTEPATEIG OTTO TOV TEXVIKO EYKATACTOONG)

Marnua . ,
Ap. HTTOUT6V ddon Mepiypagn
MatroTe TapaTeTapéva 1o TTANKTPO TTpoypappatiopol PROG. H Auyvia LED PRG apyicel va ava-
1 |PROG Evepyotroinon diadikagiag BooBrvel apyd. ZuvexioTe va Tatdre 10 TTANKTPO PEXP! N Auxvia LED PRG va apxioel va avapo-
oBnAvel ypriyopa. Apriote 1o PROG.
2 |51 KAeio1po UAou M2 NCUPABUI UL ) . o )
To M2 kAgivel ue KavoVviKr) TaxUTnTa JEXPI TOV UNXOVIKO TEPUOTIKG SIOKOTITN OTO KAEIoINO
3 |- KAgioipo @UuAAou M1 To M1 kAgivel ue Kavovikr) TaxUTnTa JEXPI TOV UNXAVIKO TEPUATIKG SIOKOTITN OTO KAEITINO
4 |- Avolypa @UAAou M1 To M1 avoiyel pe Kavovikr TaxuTnTa
5 |51 PUBuion onueiou empBpdduvong | MatroTte 1o 51 yia va kaBopioete To onpeio évapgng Tng empBpdduvong aTo Avolyua Tou GUAAoU
aTo avoiyua M1 M1
6 |- OAokApwaon avoiypatog M1 To @UANO M1 guveyiCel TNV Kivnon PEXPI TOV UNXAVIKO TEPUATIKG SIOKOTITN GTO AVOIYUO
7 |- Avolyua @UAAou M2 To M2 avoiyel e Kavovikr TaxuTnTa
8 |51 PUBuion onpeiou empPBpaduvaong | MatiaTe 1o 51 yia va kaBopioeTe To onpeio évapéng Tng empBpaduvong aTo Gvolyua Tou @UAAoU
oT0 Gvolyua M2 M2
9 |- OMAokAfipwan avoiypatog M2 To @UANO M2 cuveyiCel TNV Kivnon PHEXPI TOV PNXAVIKO TEPUATIKO SIOKOTITN OTO AVOIyUO
10 |- KAgioiuo @UAAou M2 To M2 kAegivel Pe Kavovikr) TaxuTnTa
PUBuion onueiou empBpaduvong : . L : . ,
11 | 51 070 KAEioIuo M2 MatoTe 10 51 yia va kaBopiceTe To onuEio Evapgng TN eMRPAdUVONG OTO KAEICIUO Tou PUAAoU M2
12 |- MAApeS KAgioipo M2 To @UANO M2 GuveyiCel TNV Kivnon HEXPI TOV UNXAVIKO TEPUATIKG BIOKOTITN OTO KAEIGINO
13 |- KAgioipo @uAAou M1 To M1 kAegivel pe kavovikr TaxuTnTa
14 |51 E:fil)g?o?uno“sﬁu emppaduvong MamoTe 10 51 yia va kaBopioeTe To onueio évapéng Tng emPBpaduvong oTo KAgioIUo Tou @UAAou M1
15 |- MAApeg kAgiopo M1 To @UANO M1 guveyiCel TNV Kivnon PJEXPI TOV UNXAVIKO TEPUATIKG SIOKOTITN OTO KAEIGINO
16 |- Avolyua @UAAou M1 To @UAAO M1 avoiyel Pe Kavovikr TaxuTnTa
17 | 51 Z\l/ngl\J(fc;] SESERTEAS e MatroTe 10 51 yia va kaBopioeTe Tov XpOvo KabuaTéPNang OTo Avolyua
18 OAokAfjpwan avoiypaTog To M2 Eekiva pe kavovikr TaxUTnTa Kol EKTEAEITAI TTANPEG GvolyHa Kal TwV dU0 GUAAWY
19 |- KAgioiuo @UAAou M2 To @UAAO M2 KAgivel Pe KavoviKr TaxuTnTa
20 |51 E)tje?g:gg BB ES e MatroTe 70 51 yia va kaBopioeTe Tov Xpovo KaBuaTéPnong aTo KAEIGIUO
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21 |- [MAApPEG KAgioIuO To M1 gekivd pe kavovikn TaxUTnTa Kal EKTEAEITaI TIARPEG KAEITIUO Kal Twv U0 QUAAWV
22 |- TéAog diadikaaiog H Auyvia LED PRG oBrvel. H diadikacia oAokAnpwonke

Inueiwon: ge autov Tov TUTTO TTPOYPANPATICHOU aTTaITOUVTal UNXAVIKOI TEPUATIKOI SIOKATITEG GTO AVOIYUa KAl GTO KAEIGINO, TOGO KATA TOV TTPOYPOMHOTI-
OHO6 60O Kal OTIG KAVOVIKES KIVAOEIG. O pATEIG JE YKPI POVTO apopoulv Tnv eykataoTacn dITTAoU @UAAOU Kai eV EKTEAOUVTAI OTNV TTEPITITWAON EYKATAOTAONG
HovoU @UAAOuU.

MpoypappaTIONOG TRAEXEIPIOTNPIWYV

ZnuEiwoN: O TTIPOYPOMMATIOUOG TWV TNAEXEIPIOTNPIWV PTTOPEi VO EKTEAECTEI MOVO OTOV £XEI CTAPATAOEI O OUTOMATIOUOG

Mpoypappationog Bnuartikng Asitoupyiag
Emonpavon .
Auyvia LED PRG Mepiypaen

MathoTe Tapatetapéva 10 TTARKTPO MRX péxpr n Auyvia LED PRG mrpdoivou xpwuaTtog va
apxioel va avaBooBrvel apyd

Ap. |Ndrnua ptroutév

1 MRX >BnoTn

MAAKTPO TNAEXEIPIOTN-

2 plou AvaBooBrvel apyd MatAoTe TO TTAAKTPO TOU TNAEXEIPIOTNPIOU YIa OTTOMVNUOVEUGH
3 QZSTBEI o1aBepa yia 1 MAAKTPO aTToBnKeupévou TNAEXEIPIOTNPIOU (VEO TNAEXEIPIOTHPIO)

3 avaAapTTéG [epdTn pviun

MpoypappaTicuog deUTEPOU KAVAAIOU THAEXEIPIOTNPIOU

Emionpavon .
Auxvia LED PRG Nepivpaen
MatAoTe TTapatetapéva 1o TTARKTPo MRX péxpl n Auyvia LED PRG mrpdoivou xpwpaTtog va

Ap. |MN&tnua prTrouTéov

1 MRX ZBnomi apxioel va avaBoaBivel ypriyopa
2 EI,)(\)EKTPO TNAeXeIpIoTN- AvaBooBrvel ypriyopa MatAoTe TO TTAAKTPO TOU TNAEXEIPIOTNPIOU YIa OTTOPVNUOVEUCN
3 QZSTBS' otadepd yia 1 MAAKTPO atroBnkeupévou TnNAeXEIpIoTNPIOU (VEO TNAEXEIPIOTHPIO)

3 avoAauTTég [epdTn pviun

Alaypa@n TnAexeipioTnpiou

Emonuavon -
Auyvia LED PRG Nepiypaen
Mamote maparetapéva 1o MARKTPO MRX péxpr n Auxvia LED PRG mpdacivou xpwuaTtog va

Ap. |Nd&tnua ptroutév

1 MRX >BnoTn . ! AR
apxioel va avaBoaBrivel oAU ypriyopa
MAAKTPO TNAeXeIpIoTn- | AvaBooBrvel TTOAU i . . i
2 . X [MatAoTe TO TTAAKTPO TOU TNAEXEIPIOTNPIOU Yia dlaypa
piou vpAyopa n NKTP NAEXEIPIOTNPIOU Y ypaon
3 - QZSTBEI oTafepd yia 1 H Biaypagr TpayLaToTomenKe

ZuvoAIKkn Siaypa@n SEKTn

Emonuavon

Ap. |MNdrnua ptroutév Auyvia LED PRG Meprypaen

1 - 2BnoTh AlakOWTE TNV TPOPOdOCIa TNG KEVTPIKAG HOVADAG KOl ATTOCUVOEDTE TIG ITTOTAPIES, EAV UTTAPXOUV

2 MRX AvéBel oTaBEpd E"IT(]VCXOUV5£'0TE mv Tpg(poéocna TNG KEVTPIKNG HOVASAG XWPIG va aprioeTe To TTANKTPo MRX
uéxpl va oBnoel n Auxvia LED PRG

3 - 2BnoTh MpayuatotroiR®nke GuVoAIKR diaypa®r Tou JEKTN

Inueiwon: PETA TN dlaypa@n OAWV TwV TNAEXEIPICTNPIWY, TO TTPWTO ATTOONKEUUEVO TNAEXEIPICTAPIO SICMOPPWVEI TNV KEVTPIKA Hovada yia
ATToS0X ) MOVO TWV TNAEXEIPIOTNPIWY HE KWBIKOTTOINON KUAIOPEVOU KWEIKOU 1| MOVO TWV THAEXEIPIOTNPIWV HE KWBIKOTTOINON OTABEPOU KW3EIKOU.

o¢ e¢ouaiodotnpéva kévipa ouAoyAg, oupewva e Tig diatdgelg TG BVIKAG vopobeaiag Twv xwpwv Tng EE ou epapudlouv tnv Odnyia AHHE. Z1dx0¢ eival
n TPOANYN TWV aPVNTIKWYV ETTITITWOEWV YIa TO TTEPIBAAAOV kal TNV avBpwTTivn uyeia, diac@aAifovTag Tn owaTr diaxeipion Twv aTToBARTWY TOU TIPOIOVTOG,
QTToQEUYOVTAG GUVETIWG TNV ea@aiuévn idBean TTou TIpwpETal atrd Tov VOUO.

lMa ™ owaTr diayeipion Tou TPOIGVTOG, avaTpégTe aTIG TOTTIKEG DIATASEIS TTOU TTPORBAETTOVTAI OTN XWPA 00G.

* AHHE - MAnpogopitg yia Toug XpRoTES
To oupBolo Tou diaypappévou kadou uTTodeIkvUEl OTI TO TTPOIGV 0TO TEAOG TNG (WG Tou TTPETTEN va CUAAEYETAI XWwPIOTA oo AAAa atrdBANTa Kal va oTTOOTEAAETOI
]

* [0 TePIoOOTEPES TTANPOPOPIEC www.vimar.com
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